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GWARANCIA

AvMap gwarantuje, ze ich odbiornik GPS oraz akcesoria bedgq wolne od wad materiatowych
i produkcyjnych przez okres dwdch lat od daty pierwszego zakupu. Niniejsza gwarancja
ma zastosowanie wytacznie dla pierwszego nabywcy tego produktu. W przypadku wady,
AvMap, wedtug wiasnego uznania, naprawi lub wymieni produkt bez zadnych kosztéw
poniesionych przez nabywce za czesci lub robocizne. Naprawiony lub wymieniony produkt
zostanie objety gwarancjq na dziewiecdziesigt (90) dni od daty przesytki zwrotnej, lub
dla zrownowazenia pierwotnej gwarancji, ktérakolwiek jest dtuzsza.

PRAWA NABYWCY - Wytaczne prawo Nabywcy w ramach tej pisemnej gwarancji lub
kazdej dorozumianej gwarancji jest ograniczone do naprawy lub wymiany, wedftug
uznania AvMap, kazdej wadliwej czesci odbiornika lub akcesoridw, ktdre sq objete
niniejszg gwarancjg. Naprawy gwarancyjne wykonywane bedq przez autoryzowanego
sprzedawce AvMap.

OBOWIAZKI NABYWCY - W celu uzyskania ustug gwarancyjnych, nabywca musi
przesta¢ odbiornik lub akcesoria z uiszczong optata za przesytke, z dowodem daty
pierwotnego zakupu oraz adresem zwrotnym nabywcy do AvMap, lub autoryzowanego
przedstawiciela AvMap. AvMap nie ponosi odpowiedzialnosci za wszelkie straty lub
uszkodzenia produktu powstate w trakcie przesytki lub dostawy do naprawy. Zaleca sie
wykupienie ubezpieczenia.

OGRANICZENIA DOROZUMIANYCH GWARANCII - Za wyjatkiem podanym powyzej,
wszelkie inne wyrazne lub dorozumiane gwarancje, facznie z gwarancjami zdatnosci
do szczegdlnego celu oraz pokupnosci, sq niniejszym uniewaznione. Niektére paristwa
nie pozwalajq na ograniczanie gwarancji, zatem powyzsze ograniczenie moze nie mie¢
zastosowania.

WYRACZENIA - Niniejsza gwarancja nie obejmuje: instalacji, wykonczen, uszkodzen
powstatych wskutek instalacji. Wszelkich uszkodzen na skutek wypadku, powstatych przez
niedoktadne transmisje satelitarne. Niedoktadne transmisje moga wystapi¢ na skutek
zmiany pozycji, stanu lub geometrii satelity. Wszelkie uszkodzenia podczas transportu,
niewtasciwego uzytkowania i zastosowania, zaniedbania. Prace serwisowe wykonane lub
kusilowane przez osoby inne niz autoryzowany przedstawiciel AvMap. /

@ Attenzione! L'esposizione del display ai raggi ultravioletti pud accorciare la vita dei
cristalli liquidi usati nel vostro plotter cartografico. Questo limite &€ dovuto alla tecnologia
costruttiva degli attuali display. Evitare inoltre che il display si surriscaldi per non causare una
diminuzione di contrasto che, in casi estremi, pu6 rendere lo schermo completamente nero.
Tale condizione & comunque reversibile durante il raffreddamento.

Warning! Exposure of display to UV rays may shorten life of the liquid crystals used
in your plotter. This limitation is due to the current technology of the LCD displays. Avoid
overheating which may cause loss of contrast and, in extreme cases, a darkening of the
screen. Problems which occur from overheating are reversible when temperature decreases.

Achtung! Ultraviolette Strahlen kdnnen die Lebensdauer vom Flussigkristalldisplay
verkulrzen. Die derzeitige LCD-Technologie bedingt diese verkirzte Lebensdauer.
Uberhitzung des Displays durch Sonneneinstrahlung filhrt zu einem Kontrastverlust und in
extremen Fdllen sogar in eine Schwar zung des Bildschirmes. Bei sinkenden Temperaturen
normalisiert sich der Kontrast wieder und die Bildschirminformation wird wieder ablesbar.

Attention! L'exposition de votre écran LCD aux ultra-violets lors de soleil intense
réduira la durée de vie de I'afficheur de votre lecteur. Cette contrainte est liée a la technologie
des écrans LCD. Une augmentation trop importante de température peut obscurer des zones
de votre écran et le rendre ainsi inutilisable (non couvert par la garantie).

AvViso! La exposicién de la pantalla a los rayos UV puede acortar la vida del cristal
liquido usado en su ploter. Esta limitacion se debe a la tecnologia actual de las pantallas LCD.
Evitar que la pantalla se caliente en exceso pues puede causar pérdida de contraste y, en caso
extremo, la pantalla puede quedar totalmente negra. Este problema revierte al enfriarse la
pantalla



Ostrzezenie!!! \
Pewien stopien wiedzy wymagany jest od uzytkownika w celu prawidtowego i
bezpiecznego uzytkowania komputera nawigacyjnego. Nalezy w catosci przeczytad
Podrecznik Uzytkownika oraz Gwarancje.

Zastosowanie dobrego osadu

Produkt ten jest doskonata pomoca nawigacyjng, lecz nie zastgpi on potrzeby
ostroznego pilotowania oraz osadu. Nigdy nie nalezy polega¢ wytacznie na jednym
sposobie nawigacji.

Zastosowanie ostroznosci, aby unikna¢ niedoktadnosci

Globalny System Pozycjonowania (GPS) obstugiwany jest przez Rzad Standw
Zjednoczonych Ameryki, ktory ponosi wytgaczng odpowiedzialno$¢ za doktadnos¢ oraz
utrzymanie systemu GPS. Pewne warunki moga sprawié¢, ze system bedzie mniej
doktadny. Na doktadnos$¢ moze wptyna¢ réwniez niska geometria satelitdw. Doktadnosc
ustalen pozycji podlega zmianom zgodnie z polityka uzytkownika cywilnego systemu
GPS Departamentu Obrony oraz Federalnego Planu Radionawigacyjnego.

Procedura czyszczenia ekranu komputera nawigacyjnego

Czyszczenie ekranu komputera nawigacyjnego jest bardzo wazng czynnoscig, ktdrg
nalezy wykonywac niezwykle ostroznie, bowiem powierzchnia okna pokryta jest
powloka przeciwodblaskowa. Do czyszczenia nalezy uzy¢ chusteczki lub $ciereczki do
czyszczenia optyki oraz ptyn czyszczacy w aerozolu zawierajacy izopropanol (normalny
$rodek czyszczacy sprzedawany do monitoréw komputerowych, na przyktad PolaClear
lub Polaroid). Zwinaé chusteczke lub Sciereczke do optyki w ksztatt trdjkata, nawilzyé
koncéwke, wsungé palec wskazujacy za rozek i przesuwacé chusteczke od krawedzi do
krawedzi ekranu, zachodzacym na siebie ruchem. W przypadku, gdy chusteczka jest
zbyt mokra, wéwczas na ekranie pozostanie widoczna $ciezka i bedzie trzeba powtoérzyc¢
czynnos¢. Natomiast, zbyt sucha $ciereczka moze uszkodzi¢ powierzchnie.

Copyright 2005 AvMap Italy — Wszelkie prawa zastrzezone

Zadna czes¢ niniejszej publikacji nie moze by¢ reprodukowana lub rozpowszechniana w
jakiejkolwiek formie ani w zaden sposdb, elektroniczny lub mechaniczny, w tym kopiowana
lub zapisywana w celu innym anizeli na osobisty uzytek nabywcy bez uprzedniej pisemnej
zgody AvMap.
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1 PRZEDMOWA

W przypadku, gdy system GPS nie byt przez obstugujacego wczesniej uzywany, a system
Geopilot 2 bedzie uzywany do nawigacji, zalecamy wowczas przeczytanie niniejszego
Podrecznika Uzytkownika oraz doktadne zapoznanie sie z jego trescia. W podreczniku
klawisze zostaly przedstawione drukowanymi literami w cudzystowie, na przyktad ,MENU".
Operacje w menu zostaly zapisane pogrubiong czcionkg obok sekwencji klawiszy z nazwe
menu w cudzystowie, na przyktad ‘MENU’ 1 sek. + “USTAWIENIA SYSTEMOWE” + ‘ENT’ +
“USTAWIENIA USTALENIA POZYCJI” + ‘ENT’ oznacza: nacisngc¢ i przytrzymac klawisz ‘MENU’
przez 1 sekunde, za pomoca kursora wybra¢ menu Ustawienia Systemowe, nacisna¢ ‘ENT’, za
pomoca kursora wybra¢ menu Ustawienia ustalenia pozycji, a nastepnie nacisna¢ ‘ENT".

1.1 FUNKCIE

System map elektronicznych taczy niezwyktg doktadnos¢ odbiornika GPS ze szczegdtowa,
przesuwang mapa w jednym, tatwym w uzyciu, komputerowym systemie map elektronicznych.
Geopilot 2 zawiera wbudowana mape z nazwami panstw, miastami, drogami, jeziorami i
rzekami.

Przy pierwszym otwarciu Geopilot 2, nalezy sprawdzi¢, czy opakowanie zawiera:

Karte pamieci SD z AvMap Navdata (wtozong do gniazda u podstawy jednostki)
Przewod zasilajacy (z adapterem do gniazda zapalniczki samochodowej)
Przyssawke do zamocowania

Podrecznik Uzytkownika

W przypadku braku jakiegokolwiek elementu nalezy natychmiast skontaktowac sie z punktem
zakupu: dodatkowe karty pamieci (karty danych kartograficznych i lotniczych) oraz opcjonalne
urzgdzenia montazowe dostepne sg u lokalnego sprzedawcy. Dodatkowe informacje dostepne
sg na stronach internetowych: www.avmap.it, www.promaco.pl.

1.1.1 Specyfikacje
Cechy gtéwne

Indywidualne punkty z mozliwosciq zapisu
e Punkty trasy :1000
e Typ ikony Punktu trasy uzytkownika :16

Plany lotu
e Plany lotu : 15
e Maksymalna liczba Punktéw na Plan lotu : 100

Tworzenie szlakéw

e Szlaki: 1

e Kolory szlakéw : 7

e Punkty na szlak : wiele tysiecy punktéw

e Krok wedtug odlegtosci : Auto, 20, 100, 500 m, 1 km; 5, 30 sek., 1 min.

Funkcje kartograficzne

o Tto Swiatowe

e Wbudowane mapy kontynentalne

e Uktad wspétrzednych (DDD MM SS, DDD MM.mm, DDD MM.mmm, UTM, OSGB, MGRS)

e Odniesienie pétnocne

e Automatyczny zoom

e Prezentacja mapy (Lotnicze + ladowe, Lotnicze, Morskie)

e Ustawienia ciekawych miejsc

e Wybidrcze i ciggte wyswietlanie

e Przepisy lotu z widocznosciq ziemi (porty lotnicze, radiolatarnie ogdlno kierunkowe,
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radiolatarnie bezkierunkowe, skrzyzowania, przeszkody pionowe, ID obiektéw lotniczych,
komunikacja ,w trasie”)

e Przestrzen powietrzna (kontrolowane obszary, zastrzezone obszary, FIR i UIR, MORA)

e Ladowe (drogi, etykiety drog, linie kolejowe, nazwy miast, rzeki i jeziora, sztuczne cechy
terenu, naturalne cechy terenu, znaki orientacyjne, ciekawe miejsca)

e Morskie ($wiatta, granice mapy, batymetryczne i sondowanie, batymetryczne i zasieg
sondowania, Granice obszaru gtebokosci, Pomoce nawigacyjne, Niebezpieczne obszary,
Szlaki i Drogi)

» Pozostate ustawienia (Punkty uzytkownika, naktadanie obiektow, siatka szerokosci i dtugosci
geograficznej)

Funkcje ustalania pozycji

* DGPS

* WAAS

e Symbol ustalenia pozycji wybierany przez uzytkownika (Standard, Samolot, Helikopter,
Samochdd)

e Nawigacja statyczna

® Przewidywanie kursu

» Orientacja mapy (Szlak na gérze, Kurs na gdrze, Pétnoc na goérze)

e Rzutowany radial

e Pomiary A-B

Opcje strony danych

* Nawigacja/Potozenie

e Strona HSI - wskaznik sytuacji poziomej
e Plan lotu

e Strona GPS

e Strona O...

Funkcje specjalne

e Automatyczne informacje (Lotnicze + Ladowe, Lotnicze, Ziemskie, Morskie)

¢ Znajdz najblizsze

* Nawigacja Bezposrednio Do

e Format daty i czasu

» Obliczanie dat astronomicznych (informacje o Stoncu/Ksiezycu)

* Wyboér jednostek odlegtosci (KM, NM, SM)

o Wybor jednostek predkosci (MPH, KTS, KMH)

* Wybér jednostek wysokosci (FT, FL, MT)

o Wybor jednostek gtebokosci (FT, FM, MT)

o Wybor jednostek paliwa (GAL, LIT, LB, KG, BGAL)

e Wybor Zasiegu wytracania wysokosci (FT/MIN, M/S, DEG)

¢ Jednostka temperatury (C/F)

e Obstuga alarmow (przybycie, btad zejécia z kursu, promien alarmu punktu trasy, przestrzen
powietrzna)

e Baza danych (porty lotnicze, latarnie ogélno kierunkowe, latarnie bezkierunkowe,
skrzyzowania, ciekawe miejsca, punkty trasy uzytkownika, Menedzer Plikdw)

e Kalkulator (Zegar, Stoper, Komputer podrdzny, nawigacja pionowa, kalkulator wiatréw,
zuzycie paliwa)

e Tryb symulacji (predko$¢, namiar)

e Listy kontrolne (Start silnika, kontrola naziemna, Wstepny start, Ladowanie)

e Komunikacja (pobieranie/wysytanie punktéw trasy, pobieranie/wysytanie plan lotu,
pobieranie/wysyfanie szlakdw)

Interfejs
e Szeregowy port I/O

Cechy fizyczne

Rozmiar
¢ 100 x 139,7 35,4 mm

Waga
«390 g
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Wyswietlacz LCD
e Kolorowy TFT 5”
e Rozdzielczo$¢ 320 x 240 pikseli

Pobdr mocy
e Kolorowy 10 W, 10-35 V DC
e Zakres temperatur roboczych od 32 °F do 131 °F (od 0 °C do 55 °C)

Temperatura przechowywania
e od -13 °F do 158 °F (od -25 °C do 70 °C)

Pamieé
e Trwata z zasilaniem rezerwowym

Klawiatura
e Podéwietlana, guma silikonowa

1.2 INFORMACIE PODSTAWOWE

Geopilot 2 sterowany jest za pomocg 7 klawiszy oraz kursora. Naci$niecie klawisza potwierdzane
jest pojedynczym sygnatem dzwiekowym; trzy szybkie sygnaty dzwiekowe oznaczaja, ze
zadna odpowiedz nie jest dostepna.

Klawisz NEAR - w celu uzyskania szybkiego dostepu do statusu GPS nalezy nacisna¢ klawisz

‘NEAR’. Na ekranie zostanie wyswietlone pole Jasnos$¢ i Kontrast; status GPS oraz biezacy czas
sq podane na dole tego pola.

To choose the cartographic elements represented on cartography——  — Selects Moving Map Menu.

1 sec: opens Main Menu.
Activates navigation to — =
selected object Activates the hu;hhghmd
selection and
Cancels an action Cursor/Position ﬂ
Flome/Auto Zoom Mode
uto Zoom Cursor key
Zoom In map view —
- Zoam Out map view
Displays AvMap ——— )
nr.ur.nP]hum informartion for - Lists nearest objects
the object under the fix _
| Turns the plotter On/Off.
Opens the HSI page Controls brightness and contrast.

Fig. 1.2 - The Geopilot 2

1.3 SZYBKI START

Strony te zapewniajg ogdlny zarys kilku istotnych funkcji Geopilot 2, Gtéwne menu, Ruchomag
mape, Loty GoTo oraz lokalizacje Punktu trasy w Bazie danych. Nie zastepuje to jednak
Podrecznika Uzytkownika, ktéry powinien by¢ przeczytany, aby méc w petni korzystaé z
Geopilot 2.

Uwaga

Geopilot 2 jest tylko pomocg nawigacyjng, ktéra nie moze zastapi¢ map papierowych oraz dobrego osadu.

1.3.1 Mapa
Przed rozpoczeciem, nalezy podtaczy¢ Geopilot 2 do zasilania oraz ustawié, tak aby nic nie
zastaniato nieba. Wiaczy¢ urzadzenie, naciskajac klawisz *‘NEAR’. Nacisna¢ ‘ENT’, aby opuscié
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strone Ostrzezen i przej$¢ do trybu mapy. Mapa jest domysinym stanem wyswietlania ekranu
mapy i okna Danych. Okno Danych zawiera pola informacji nawigacyjnych (patrz Rozdziat 3 w
celu uzyskania szczegétowych informacji o trybie mapy).

Uwaga: Jezeli ustalenie pozycji nie jest dostepne, wdwczas czerwony kreskowany krzyz
wyswietlony jest na mapie dla wiadomosci pilota ze pozycja nie jest ustalona.

Aby zmieni¢ Skale mapy
Uzy¢ klawiszy ‘+' lub *-’, aby zmieni¢ skale wys$wietlania mapy.

Aby wybraé pozycje
Uzy¢ kursora, aby przewina¢ mape do dowolnego potozenia.

1.3.2 Menu Giowne
Na mapie nacisna¢ ‘MENU’ przez 1 sekunde, aby wyswietli¢ Gtéwne menu:

Dﬁh}:mtm@miu&rrmnﬁm Shows the desired course to be flown and the current
with lecation coordinates track in a graphical formar similar o the
Horizontal Sitvation Indicator of your aircraft

Cresie g Plaz MATH HEIN Displays the GPS data

[NAU-LOCATION | viewing satellites

Access Navigational /DH available and status

gation '

information stored in FLIGHT PLAN _ )

Compact Flash cards GPS PAGE Assists the user in the

DATABARSE pmﬂﬂﬂﬁﬂﬁ

) CALCULATOR Ve iculations b

Pre, Inlight and CHECKLISTS cal Navigation,

Post-flight checklists STMULATOR ind and Fuel

COMMUNICAT IONS

Control the data : f’-ﬁ%l‘iiﬁETUF‘ Use the GEOPILOT

input/output

without GPS input

Repors wo displays Custom configuration and sertings menus

Fig. 1.3.2 - Gdwne Menu

1.3.3 Funkcje mapy

Mapa dziata w trybach Auto Powrdt, Auto Zoom oraz Kursor. Ekran bedzie zachowywat sie
réznie w zaleznosci od wybranego trybu. Tryb Auto Powrotu pozwala uzytkownikowi przesuwac
mape od obecnego potozenia, aby przegladaé pozostate czesci mapy i automatycznie powrocic¢
do obecnego potfozenia, jezeli zaden przycisk nie zostanie naciéniety przez okreslong liczbe
minut. Tryb Auto Zoom stale bedzie utrzymywat obecne potozenie oraz miejsce przeznaczenia
na ekranie. Natomiast, sam ekran bedzie powiekszat sie w miare zblizania sie. W celu
wylaczenia tej funkcji, wystarczy po prostu wybra¢ OFF. Tryb Kursora (wybrane OFF) pozwala
przesuwac¢ mape do dowolnego potozenia, aby przegladac dane lub szczegdty. Aby powrdcic¢ do
obecnej pozycji, wystarczy tylko nacisng¢ ‘ESC’ podczas przesuwania mapy. Sterowanie tymi
funkcjami znajduje sie w menu Mapy w trybie Auto Pozycj.

1.3.4 Ikony mapy
Nastepujace ikony wyswietlane sq na mapie w celu przestawienia Punktoéw trasy, pomocy
nawigacyjnych i portéw lotniczych.
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maarswwm @ NDB
st o G B W

indicates, longest runway heading.

Alrport with major runway batween
S000/8068 FT (1524/2460 MT). The

line indicates, longest runway heading.
Alrport with major runway less @ @ x ?
than 5000 FT (1524 MT}. The line

indicates, longest runway heading. ﬂ] e ﬁ PN

Alrfialds
o Temporary or User Waypoints

T B20
A Verfical Dbstruction with MSL allitude

VORTACAN

Enrouta or Airport Communication
ﬁ (Flight Service Statlon - F5S

VOR-DME - High altitude or R 18 O tion Outlet - RCO)

VR < Lo siftude /\ Enrouts intersection

o dg 8w @ @+

VOR-DME - Low alitude ‘ Terminal Intarsaction

Fig. 1.3.4 - Moving Map Icons

1.3.5 Przewidywanie kursu

Linia wskazuje przewidywang pozycje w ustawionym przedziale czasu, jezeli biezace predkosé¢
oraz namiar sg utrzymywane. Pozwala to pilotowi korygowaé prady wiatrowe w czasie
rzeczywistym od razu z mapy. W celu wybrania Przewidywania kursu:

> '‘MENU’ 1 sek. + “USTAWIENIA SYSTEMU” + ‘ENT’ + “USTAWIENIA USTALENIA
POZYCII” + 'ENT’ + "PRZEWIDYWANIE KURSU” + ‘ENT’

1.3.6 Funkcja GoTo

Funkcja GoTo ustawia jednoetapowy kurs od obecnej pozycji do dowolnego potozenia lub
wybranego punktu Trasy. W celu wiaczenia Planu Lotu GoTo, nalezy przesunaé kursor do
pozadanego potozenia lub Punktu trasy i nacisna¢ ‘GOTO’. Pole menu GoTo zostanie
wyswietlone, umozliwiajac wiaczenie biezacej pozycji kursora lub wyszukanie w Bazie danych
okreslonego obiektu, do ktérego bedziemy zmierzac¢. W celu aktywacji biezacej pozycji kursora,
podswietli¢ “KURSOR” i nacisng¢ ‘ENT’. W celu wiaczenia Planu lotu GoTo do okreslonego
obiektu w Bazie danych, nalezy wybrac kategorie i nacisng¢ ‘ENT’. Wybrac obiekt w bazie
danych i ponownie nacisng¢ ‘GOTO’, aby aktywowac. W przeciwnym razie, nacisng¢ ‘GOTO’ i
wybra¢ “DEACTIVATE".

1.3.7 Baza danych

Funkcja Bazy danych pozwala uzytkownikowi uzyska¢ dostep do informacji przechowywanych
na kartach danych i dotyczacych Portéow lotniczych, latarni ogdlno kierunkowych, latarni
bezkierunkowych, skrzyzowan oraz punktow trasy uzytkownika. Przeszukiwanie Bazy danych
umozliwia uzytkownikowi wiaczenie Planéw lotu GoTo i zlokalizowanie obiektu na mapie.
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istniejg dwie metody uzyskania informacji z Basy danych. Pierwsza, poprzez funkcje Baza
danych z Gtéwnego menu, i druga, bezposrednio z ekranu mapy (patrz Rozdziat 3).
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2 PODSTAWY

W rozdziale tym zawarto ogdlne informacje o funkcjach klawiszy oraz wprowadzaniu danych.

2.1 KLAWIATURA

Geopilot 2 posiada 7 klawiszy, ktére umozliwiaja dostep do funkcji oraz ich sterowanie.
Niektére klawisze wykonujq inne zadania w zaleznosci od trybu pracy. Szybki poradnik
dotyczacy klawiszy wyswietlany jest dole wielu menu. W dalszej czesci rozdziatu, zostaty
podane klawisze zapisane drukowanymi literami i zawarte w pojedynczym cudzystowie, na
przyktad *‘MENU’. W przypadku, gdy nalezy nacisnac i przytrzymac klawisz *‘MENU’ przez jedna
sekunde, wowczas polecenie te zapisane jest w nastepujacy sposob: ‘MENU’ 1 sek.

Klawisz NEAR

‘NEAR’: przycisnac i przytrzymadé, aby wtaczy¢ Geopilot 2.

‘NEAR’ 3 sekundy: (po wtaczeniu) naci$niecie klawisza przez 3 sekundy wytacza Geopilot 2.
‘NEAR’: (nacisna¢ i zwolnic¢) po wiaczeniu Geopilot 2, zostanie wyswietlone menu Kontrastu i
Jasnosci.

‘NEAR’: Wyswietla liste 14 najblizszych obiektéw w bazie pomocy nawigacyjnych wzgledem
ustalonej pozycji lub pozycji kursora (w przypadku braku ustalenia pozycji). Nacisna¢ i
przytrzymac, aby przejs¢ do strony NavData.

Klawisz ,,-,,
Pokazuje mniej szczeg6tdow wiekszego obszaru poprzez zmiane skali mapy oraz powiekszenie
wyswietlania mapy. W menu urzadzenia jako ,Zoom Out”.

Joystik
Przesuwa kursor na mapie, szybko i doktadnie. Réwniez przewija opcje na stronach menu.

Klawisz ,,+"

Pokazuje wiecej szczegbtdw mniejszego obszaru poprzez zmiane skali mapy oraz pomniejszenie
wys$wietlania mapy. W instrukcji wystepuje jako ‘ENT’ , w Menu urzadzenia jako ,ENTER” i
,Zoom In”.

Klawisz Esc
Anuluje dziatanie, zamyka okno lub wtacza tryby Powrotu lub Auto Zoom.

Klawisz GoTo
Wiacza Plan lotu do pozycji kursora (w trybie mapy) lub do wybranego obiektu (w innych
trybach).

Klawisz GoTo - Cykle
Nalezy przytrzymac - pozwala uzytkownikowi szybko zmieniac szczegdty wyswietlane na mapie
pomiedzy trzema ustawionymi ekranami w ,Menu Gtéwnym” - ,Wyswietlanie wybidrcze”

Klawisz Menu

‘MENU’: wybiera menu mapy.

‘MENU’: nacisna¢ i przytrzymaé przez 1 sekunde: otwiera Gtéwne menu (réwnowazne z
dwukrotnym naci$nieciem ‘MENU’).

2.2 WLACZANIE I WYLACZANIE GEOPILOT 2

Przed wiaczeniem zasilania Geopilot 2, nalezy sprawdzi¢ prawidtowos¢ napiecia (10-35 V
DC).

2.2.1 Wiaczanie

Nacisna¢ i przytrzymac ‘NEAR’ przez 1 sekunde. Geopilot 2 wydaje jeden szybki sygnat
dzwiekowy i wys$wietlana jest strona Tytutlowa zawierajaca informacje o nazwie produktu,
wersji oprogramowania, wersji bibliotek oraz zainstalowanych kartach. Dane te mozna réwniez
przegladac na stronie “0...” w “Gtdwnym Menu”.
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GeoPilof

Fig. 2.2.1 - Strona tytutowa

Po uptywie kilku sekund, wyswietlana jest strona Ostrzezen, przypominajaca, ze Geopilot 2
jest pomocag nawigacyjna, ktéra powinna by¢ uzywana z rozwaga. Mapy elektroniczne nie
mogq zastepowac oficjalnych map. Nacisng¢ ‘ENT’, aby otworzy¢ ekran mapy.

2.2.2 Wylaczanie
‘NEAR’ 3 sek.: na ekranie wyswietlany jest zegar odliczajacy, zwolnienie klawisza zanim zegar
osiagnie zero, powoduje, ze Geopilot 2 pozostaje wiaczony.

2.3 ZMIANA JASNOSCI I KONTRASTU

Nacisng¢ i natychmiast zwolni¢ klawisz *“NEAR’, aby ustawi¢ jasno$¢ oraz kontrast wyswietlacza
i klawiatury (nie naciskac i przytrzymywac klawisza, bowiem komunikat “wytgczenie” zostanie
wyswietlony!). W celu zwiekszenia/zmniejszenia jasnosci nalezy uzy¢ odpowiednio klawiszy
kursora w gore/ w dot. Podobnie, w celu zwiekszenia/zmniejszenia kontrastu nalezy uzyc
klawisza kursora lewo/prawo. Ponadto, wyswietlany jest Czas oraz stan GPS.

2.4 WYBOR JEZYKA

Istnieje mozliwo$¢ wyboru jezyka, w ktorym wyswietlane sg informacje (etykiety ekranowe,
menu i opcje, ale nie wptywa to na informacje kartograficzne). Domys$inym ustawieniem jest
English.

> 'MENU’ 1 sek. + "USTAWIENIA SYSTEMOWE” + ‘ENT’ + “"USTAWIENIA OGOLNE” +
‘ENT’ + “JEZYK” + ‘ENT’

Wybraé jezyk i ponownie nacisng¢ ‘ENT’ w celu potwierdzenia.

2.5 POLACZENIA ZEWNETRZNE

2.5.1 Pobieranie lub wysytanie planéw lotu i szlakéw

Geopilot 2 moze réwniez wysyta¢ i odbiera¢ Plany lotéw z AvMap Plan lotuner lub innego
urzadzenia kompatybilnego przez port szeregowy (port USB tylko do uzytku fabrycznego). Do
prawidtowego podtaczenia urzadzenia wymagany jest réwniez przewdd danych, ktéry nabyc¢
mozna u sprzedawcy produktéw lotniczych lub AvMap/Navigation (patrz kolejne rysunki).

2.5.1.1 Pobieranie/wysytanie punktéw trasy
Funkcja pobierania Punktow trasy pozwala pobrac¢ biezace Punkty trasy do portu szeregowego
za pomoca sentencji NMEA0183 $WPL (patrz zatacznik E):

> 'MENU’ 1 sek. + “KOMUNIKACJA” + ‘ENT’ + “POBIERANIE PUNKTOW TRASY” +
‘ENT’

Funkcja wysytania Punktow trasy pozwala wystac biezace Punkty trasy do portu szeregowego
za pomoca sentencji NMEA0183 $WPL (patrz zatacznik E):
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> 'MENU’ 1 sek. + “KOMUNIAKCIA” + ‘ENT’ + “WYSYLANIE PUNKTOW TRASY” +
‘ENT’

2.5.1.2 Pobieranie/wysytlanie planu lotu
Funkcja pobierania Planu lotu pozwala pobrac biezace Plany lotu do portu szeregowego za
pomocg sentencji NMEA0183 $WPL oraz $RTE (patrz zatacznik E):

> ‘MENU’ 1 sek. + ,KOMUNIKACJA” + ‘ENT’" + "POBIERANIE PLANU LOTU” + ‘ENT’

Funkcja wysytania Planu lotu pozwala wysta¢ biezace Plany lotu do portu szeregowego za
pomocg sentencji NMEA0183 $WPL oraz $RTE (patrz zatacznik E):

> ‘MENU’ 1 sek. + ,KOMUNIKACJA” + ‘ENT" + "WYSYLANIE PLANU LOTU” + ‘ENT’

Odebrany Planu lotu zapisywany jest do biezacego Planu lotu. Jezeli biezacy plan lotu zawiera
dane, ktére uzytkownik powinien potwierdzi¢ (zastepujac istniejacy Plan lotu) lub wybrac inny
Plan lotu.

2.5.1.3 Pobieranie szlaku
Funkcja pobierania Szlaku pozwala pobra¢ dane o szlaku z portu szeregowego za pomocg
sentencji NMEA0183 $PCMPT bedacej wtasnoscia CMAP (patrz Zatacznik E):

> ‘MENU’ 1 sek. + ,KOMUNIKACJA” + ‘ENT’ + "POBIERANIE SZLAKU” + ‘ENT’

2.6 OPCIJE USTAWIEN SYSTEMOWYCH
Istnieje mozliwo$¢ wyboru sposobu, jak Geopilot 2 podstawowe informacje (np. format czasu)
z menu Ustawien Systemowych.

> ‘MENU’ 1 sek. + ,USTAWIENIA SYSTEMOWE" + ‘ENT’

Informacje na temat menu Ustawien Systemu dostepne sa w Rozdziale 14.

2.7 WPROWADZANIE DANYCH

Informacje z klawiatury wprowadzane sa do Geopilot 2 podczas edycji Punktu trasy,
wprowadzania Planu lotu za pomocg kalkulatora i przeszukiwania bazy danych. Podczas, gdy
pole jest podswietlone:

- Wprowadzi¢ lub zmieni¢ dane poprzez nacisniecia kursora w dét/w gore, aby przejs¢ przez
dostepne znaki, az do wyswietlenia pozadanego znaku.

- Nacisnag¢ kursor w prawo, aby przesung¢ kursor w prawo.

- Nacisna¢ kursor w lewo, aby przesuna¢ kursor w lewo.

Niektore dane wprowadzane przez pilota wymagaja wskazania +, - lub pdtkuli:

- Przesuna¢ kursor ponad wyswietlany symbol i nacisna¢ kursor w dot/w goére, az pojawi sie
pozadany symbol.

- Nacisng¢ ‘ENT’, aby przej$¢ do nastepnej linii lub powrdci¢ do poprzedniego menu.

2.8 KLAWISZ GOTO - CYKLE

Klawisz zmienia sposéb wyswietlania danych mapy. Dostepne sa trzy ,(3) ,cykle” lub ekrany.

PRZYKLAD:

Nacisna¢ i przytrzymac raz klawisz ‘GOTO’, a nazwy geograficzne zostang usuniete; nacisnaé
drugi raz, a wszystkie wtasciwoséci mapy zostang usuniete (drogi/autostrady, tory kolejowe,
itp.). Domyslne ustawienie powoduje, ze wszystkie dane kartograficzne i nawigacyjne sg
wyswietlane. Wyswietlane dane kartograficzne i nawigacyjne moga by¢ zmienione dla kazdego
cyklu w MENU, WYBIORCZE WYSWIETLANIE, a nastQpnle w polach 1, 2 lub 3 klawiszem ,+"
poziomo (od lewej do prawej) i pionowo (w dot) znaczy¢ obiekty, ktdre majg by¢ wyswietlane
dla kazdego cyklu.
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3 MAPA

Mapa jest domyslnym stanem programu. Tryb ten wyswietla ekran mapy orz okno Danych.
Mapa wyswietla szczegoty kartograficzne w trybach Powrotu, Auto Zoom lub Kursora. Wybrany
tryb okresla opcje dostepne na ekranie. Okno Danych zawiera informacje nawigacyjne
odnoszace sie do aktywnego lotu; istnieje mozliwo$¢ dostosowania tych pdl. Z ekranu mapy
uzyska¢ mozna automatyczne informacje i petne informacje dla obiektéw z bazy danych.
Istnieje réwniez mozliwos$¢ otwarcia menu Kursor/Pozycja, zawierajacego funkcje zwigzane z
Planami lotéw, Punktami trasy oraz przestrzenig powietrzna.

3.1 TRYBY PRACY
3.1.1 Tryb Kursora

W trybie Kursora, ekran kontrolowany jest ruchem kursora. W trybie tym, linia pola danych
znajduje sie pod oknem Danych, dostarczajac wspodtrzedne szerokosci i dugosci geograficznej
pozycji kursora. Jezeli ustalenie pozycji zostato obliczone, wéwczas odlegto$¢ oraz namiar
zostang rowniez podane przy pozycji kursora. Istnieje rowniez mozliwo$¢ przewijania mapy,
tak ze ustalenie pozycji nie bedzie wyswietlane na ekranie. W takim przypadku, mozna witaczy¢
tryb Powrotu, aby szybko wyswietli¢ potozenie (nacisng¢ raz ‘ESC’). Tym razem, system bedzie
pracowat w trybie Powrotu (patrz ponizej punkt 3.1.2).

W przypadku, gdy ustalona jest pozycja, nawigacja ma by¢ kontynuowana z kursorem w
ostatnim potozeniu, nalezy ponownie nacisna¢ ‘ESC’ (jezeli kursor nie zostat nacisniety
pomiedzy tymi dwoma nacisnieciami ‘ESC’, wéwczas kursor powroci do pierwotnej pozycji). W
celu wiaczenia kursora z biezacej ustalonej pozycji, wystarczy tylko nacisnac¢ klawisz kursora, a
tryb Kursora zostanie wigczony w obecnej ustalonej pozycji. Kursora uzy¢ mozna do tworzenia
i edycji Punktow trasy i Planow lotu, identyfikacji przestrzeni powietrznej, uzyskania informacji
o obiektach, rzutowania linii radialnych i pomiaru odlegtosci (patrz menu Kursora, pkt 3.6).

3.1.2 Auto Powrot (powiekszenie ekranu)

Tryb Powrotu (zwany takze powiekszeniem ekranu) uzywany jest do utrzymywania widocznej
ustalonej pozycji. Mapa jest przewijana i rysowana automatycznie wraz z przesuwaniem sie
pozycji. Kursor jest ukryty w tym trybie, a ponadto linia pozycji nie jest wyswietlana na dole
okna Danych.

Uwaga

Funkcja Auto Zoom musi by¢ wytaczona w menu mapy.

Powoli migajgca ikona samolotu wskazuje aktualng pozycje. Samolot skierowany jest w
kierunku ruchu. W trybie Powrotu, mapa moze by¢ wyswietlana z Pétnocg na gdrze, Kursem
na gorze lub Szlakiem na gorze (patrz Ustawienie mapy, pkt 3.5). W celu wylaczenia trybu
Powrotu, nalezy nacisngé¢ ‘ESC’, wiaczajac kursor w poprzedniej pozycji. Mozna réwniez
nacisna¢ kursor, aby wigczy¢ go pod biezaca ustalong pozycja.

3.1.3 Tryb Auto Zoom

Tryb Auto Zoom uzywany jest do utrzymywania ustalonej pozycji i miejsca przeznaczenia (cel)
widocznych na mapie. Mapa przewijana jest i powiekszana automatycznie, aby utrzymywac
mozliwie najlepszy widok. Kursor jest ukryty w trybie Auto Zoom, a ponadto linia pozycji nie
jest wyswietlana na dole okna Danych.

Uwaga
Funkcja Auto Zoom musi by¢ wigczona w menu mapy.

W celu wiaczenia trybu Auto Zoom nalezy nacisng¢ ‘ESC’ na mapie. Auto Zoom wymaga
ustalenia pozycji oraz aktywnego punktu przeznaczenia. W przypadku, gdy punkt przeznaczenia
nie jest obecny, wéwczas tryb ten dziata, jak tryb Powrotu. W celu wytaczenia trybu Auto
Zoom, nalezy nacisnaé ‘ESC’, wtaczajac kursor w poprzedniej pozycji. Mozna réwniez nacisna¢
kursor, aby wtaczy¢ go pod biezaca ustalong pozycjg. Zamiast tego, mozna nacisngé '+’ lub ‘-,
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wiaczajac kursor pod biezaca ustalong pozycjq i powiekszajac mape.

3.2 OKNO DANYCH

Ekran mapy posiada opcje wyswietlania okna Danych dla nawigacyjnego panelu informacyjnego
zdefiniowanego przez uzytkownika. Okno to znajduje sie po prawej stronie ekranu. W trybie
Kursora, dodatkowa linia wyswietlana jest na dole tego pola, zawierajgca wspoétrzedne pozycji
kursora. Informacje na temat dostosowania pdl danych dostepne sa w punktach 3.5.3 oraz
3.5.4. Okna pol danych jest stale aktualizowane podczas lotu. W celu uzyskania petnych
informacji nawigacyjnych oraz danych GPS mozna wybra¢ ekran Nawigacja/Potozenie z
Gtéwnego menu (patrz Rozdziat 4). Funkcja ,Info: A-B” musi by¢ wybrana do wyswietlania w
oknie Danych, aby wyswietli¢ A-B, NMR i ODL.

3.3 AUTOMATYCZNE INFORMACIE

Automatyczne informacje dostarczaja szczego6tow o obiektach kartograficznych, punktach trasy
oraz elementach pomocy nawigacyjnych, kiedy kursor zostanie nad nimi ustawiony. Jest to
ustawienie uzytkownika, ktére mozna zdefiniowa¢ w menu mapy. DomysInym ustawieniem sg
Automatyczne informacje wyswietlane dla danych lotniczych i ladowych. Kiedy tryb Kursor jest
aktywny, wowczas okno Automatycznych informacji wyswietlane jest na ekranie mapy, jezeli
pod pozycja kursora znajduje sie obiekt. W zaleznoséci od pozycji kursora, okno otwierane jest
na dole badz na gdrze ekranu. Jezeli dla obiektu dostepne sg dodatkowe informacje, wowczas
pole wyswietli nastepujacy komunikat:

“Nacisng¢ i przytrzymac ENT, aby wybrac”.

W ten sposdb zostanie wigczone pole informacyjne i mozna nastepnie wybrac obiekt za pomoca,
kursora (w przypadku wyswietlania wiecej niz jednego obiektu). Przy podswietlonej pozycji,
ponownie nacisnaé ‘ENT’ w celu wyswietlenia dodatkowych informacji. Jezeli informacjq ta
jest port lotniczy, wéwczas ‘ENT’ przetacza pomiedzy stronami danych. Nacisng¢ ‘ESC’, aby
wyjsé.

3.4 TRYB KURSORA LUB POZYCII

Strona mapy zawiera podmenu zwigzane z kursorem lub ustaleniem pozycji. W celu wtaczenia
tego podmenu z mapy nalezy nacisna¢ ‘ENT". Wys$wietlane menu bedzie Kursorem lub Pozycjg,
w zaleznosci od trybu mapy (patrz tryb mapy powyzej)

Fig. 3.4 - Menu Kursor/Pozycja

3.4.1 Informacje o przestrzeni powietrznej

Funkcja Informacji o przestrzeni powietrznej bedzie wyswietla¢ informacje o przestrzeni
powietrznej w zasiegu kursora/ustalenia pozycji. Obszary wybrane do zapytan sa
podswietlone.
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>'ENT’ + "INFORMACIE O PRZESTRZENI POWIETRZNEJ” + ‘ENT’

Podobnie do Informacji automatycznych, okno to otwierane jest w gérnej badz dolnej czesci
ekranu. Jedno okno wyswietla wszystkie obiekty przestrzeni powietrznej. Wyswietlane
informacje sktadaja sie z: nazwy przestrzeni powietrznej; typu przestrzeni powietrznej; zakresu
wysokosci; czestotliwosci wiezy dla obszaréw ruchu lotniskowego, lub gtéwnej czestotliwosci
lotniska dla obszaréw Klasy B i Klasy C.

3.4.2 Pelne informacje
Okno Petnych informacji wyswietla informacje o atrybutach C-Map dla obiektu pod kursorem/
pozycja.

>'ENT’ + “PELNE INFORMACIE” + ‘ENT’
Znalezione obiekty wyswietlane s za pomoca struktury drzewiastej. Kursorem mozna

pods$wietli¢ wybrany obiekt, a nastepnie nacisna¢ ‘ENT’ w celu uzyskania dalszych
szczegotow.

3.4.3 Rzutowanie radiali
Funkcja Rzutowania radiali tworzy linie w danym namiarze i odlegtosci od pomocy nawigacyjnej
lub punktu trasy uzytkownika. W przypadku braku obiektu zostanie wyswietlony nastepujacy
komunikat btedu “Nie znaleziono obiektu”. Geopilot 2 moze przechowywaé 10 radiali. W celu
rzutowania radiala, najpierw kursorem nalezy wybra¢ obiekt, a nastepnie:

>'ENT’ + "RZUTOWANIE RADIALA” + ‘ENT’
Za pomoca kursora wprowadzi¢ Namiar i nacisna¢ ‘ENT’. Pole Odlegtosci jest teraz aktywne,
za pomoca kursora wprowadzi¢ Odlegtos¢ dla wydtuzenia linii nacisna¢ ‘ENT”. W celu usuniecia
radiala, nalezy kursorem wybrac¢ ikone obiektu lub linie radiala, a nastepnie:

>'ENT’ + “ RZUTOWANIE RADIALA” + ‘ENT’
Zostanie wyswietlony komunikat ostrzegawczy z zapytaniem, czy radial ma by¢ usuniety.
Nacisng¢ ‘ENT’, aby potwierdzi¢ lub ‘ESC’, aby wyj$¢. W celu usuniecia wszystkich radiali
zapisanych w Geopilot 2 (patrz takze pkt 14.9):

>'MENU’ 1 sek. + ,USTAWIENIA SYSTEMOWE” + ‘ENT’ + “USUNAC WSZYSTKIE
RADIALE” + ‘ENT’

3.4.4 FunkcjaA-B
Funkcja A-B pozwala obliczy¢ odlegto$¢ i namiar pomiedzy dwoma okreslonymi punktami (“A”
i “B"). Odlegtos$¢ i namiar zostang wyswietlone w polu danych A-B na gérze ekranu. (Pole to
musi by¢ wybrane do wyswietlania; patrz okno Danych, pkt 3.2). W celu zmierzenia odlegtosci
pomiedzy dwoma punktami:

> Ustawi¢ kursor w pierwszej pozycji “"A” + ‘ENT’ + “FUNKCJA A-B” + ‘ENT’

> Ustawi¢ kursor w drugiej pozycji “B” + ‘ENT’ + “ FUNKCJA A-B” + ‘ENT’

Istnieje réwniez mozliwos¢ zmierzenia odlegtosci od aktualnego ustalenia pozycji za pomoca
Funkcji A-B. W trybie Powrotu lub Auto Zoom:

>'ENT’ + ™ FUNKCJA A-B” + 'ENT’

W ten sposdb, punkt “A” zostanie ustawiony w biezgcym ustaleniu pozycji. Nastepnie:
> Ustawi¢ kursor w drugiej pozycji “B” + ‘ENT’ + “ FUNKCJA A-B” + ‘ENT’

Linia pozostanie na ekranie, az do wyfaczenia funkcji. W tym celu:

>'ENT’ + "FUNKCJA A-B” + 'ENT’
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3.4.5 Obstuga Punktow trasy

W celu skojarzenia Punktu trasy z Alarmem punktu trasy uzytkownika: Podczas edycji Punktu
trasy, wybra¢ ikone dla tego punktu. Dowolny Punkt trasy z ta ikong wiaczy Alarm przybycia
do punktu uzytkownika, jezeli funkcja ta zostata wigczona w menu Ustawied Systemowych
- Ustawienia Alarmu. Geopilot 2 posiada mozliwos¢ zapisania 1000 Punktéw trasy, w tym
Punktow uzytkownika lub Punktow planu lotu. Istnieje mozliwosé edycji punktdw trasy, ich
wyszukiwania oraz uzycia jako punkt w Planie lotu. Punkty uzytkownika mozna tworzy¢
z ekranu mapy lub strony Bazy danych (patrz Baza danych, Rozdziat 8 w celu uzyskania
informacji o wprowadzaniu Punktdéw z Bazy danych).

Dodawanie punktu trasy:

> Ustawi¢ kursor w pozycji + ‘ENT’ + “DODAJ PUNKT TRASY” + ‘ENT’
Edycja punktu trasy:

> Ustawi¢ kursor na punktem trasy + ‘ENT’ + “EDUJ PUNKT TRASY” + ‘ENT’

Zostanie wys$wietlone pole edycji Punktu trasy. Za pomocg kursora przewija¢ znaki
alfanumeryczne, aby utworzy¢ oémioznakowg nazwe, ustawic¢ szeroko$¢ i dtugos$c geograficzng,
lub wybra¢ ikone. W kazdym polu znaku nacisngé¢ ‘ENT’, aby przejs¢ do nastepnego pola. Po
wybraniu ikony, pole zostanie zamkniete, a nowe dane zostang zapisane. W celu usunigcia
Punktu trasy (funkcja dostepna wytacznie, gdy pod kursorem znajduje sie Punkt trasy):

> Ustawi¢ kursor nad Punktem trasy + ‘ENT’ + “USUN PUNKT TRASY” + ‘ENT’

Cien ikony pozostanie na ekranie do momentu od$wiezenia mapy.

3.4.6 Plan lotu

Geopilot 2 posiada miejsce do przechowywania 15 Plandw lotdw, z ktérych kazdy moze sktadaé
sie ze 100 etapdw. Z ekranu mapy istnieje mozliwos¢ edycji i tworzenia Plandw lotu za pomoca,
kursora. Utworzony lub zmieniony Plan lotu bedzie aktualnie wyswietlanym planem przez
program (patrz Rozdziat 6).

Tworzenie Planu lotu

W celu utworzeniu nowego Planu lotu z ekranu mapy nalezy najpierw upewnic sie, ze aktualnie
przegladany Plan lotu jest pusty (patrz Rozdziat 6). Ustawi¢ kursor w pozadanej pozycji na
mapie, moze to by¢ obiekt lotniczy (APT, VOR, NDB, INT), Punkt trasy uzytkownika badz
miejsce na mapie.

>'ENT’ + “WSTAW ETAP PL” + ‘ENT’

W ten sposdb zostanie utworzony pierwszy Punkt trasy dla Planu lotu. Kontynuowa¢ dalej w
ten sposdb, aby doda¢ pozostate Punkty trasy dla tego Planu.

Uwaga

Jezeli pod kursorem znajduje sie kilka obiektéw lotniczych, wowczas system bedzie ustawiat wybor w

nastepujacy sposob: lotnisko, VOR, NDB, INT. W przypadku braku obiektu lotniczego, zostanie ustawiony
tymczasowy Punkt trasy we wspdfrzednych kursora i o nazwie “"WPTxxx" (gdzie xxx jest numerem).

Dodawanie Punktu trasy
W celu dodania Punktu trasy (etapu) do przegladanego Planu lotu (biezacy) nalezy ustawié
kursor w wybranej pozycji.
>'ENT’ + “WSTAW ETAP PL” + ‘ENT’
W ten sposdb, nowy etap zostaje wstawiony na koniec biezgcego Planu lotu.

Usuwanie Punktu trasy (funkcja dostepna wytacznie, gdy pod kursorem znajduje sie Punkt
trasy)
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> Ustawi¢ kursor nad istniejacym Punktem trasy + ‘ENT’ + “USUN PUNKT TRASY” +
‘ENT’

Jezeli Punkt trasy znajdowat sie w Planie lotu, wéwczas zmieniony etap zostanie narysowany
na ekranie.

Wstawianie Punktu trasy

Aby zmieni¢ plan lotu na mapie, nalezy upewni¢ sie, ze plan lotu jest wybrany jako
~Przegladany” plan lotu. (Patrz Rozdziat 6.1). W celu wstawienie punktu trasy pomiedzy
dwoma istniejacymi punktami przegladanego planu, nalezy przesuna¢ kursor nad etap, ktory
ma by¢ zmodyfikowany:

> ‘ENT’ + "DODAJ ETAP PL” + ‘ENT".

Nowy punkt trasy zostat wstawiony do planu lotu.

3.5 MENU RUCHOMEJ MAPY

Menu mapy zapewnia dostep do funkcji ustawien mapy. Tutaj mozna zdefiniowaé obiekty,
ktére beda wyswietlane, orientacje mapy, Auto Zoom, wybidrcze wyswietlanie oraz pozostate
ustawienia, ktére pozwalajg dostosowac Geopilot 2 do specyficznych potrzeb nawigacyjnych.
Na mapie nacisng¢ ‘MENU’, aby wyswietli¢ menu mapy. Nastepnie, za pomoca kursora wybrac
pozadang pozycje i nacisna¢ ‘ENT’ w celu aktywacji. W dowolnym momencie mozna nacisna¢
‘ESC’, aby cofna¢ sie w menu i powrdci¢ do mapy.

HOUERE PRF P

Fig. 3.5 - Menu mapy

3.5.1 Przegladane Planu lotu
Opcja ta umozliwia wybranie Planu lotu do wyswietlania na mapie z listy zapisanych Planéw
lotu. Przegladany Plan lotyu moze by¢ edytowany lub aktywowany z ekranu mapy.

> ‘MENU’ + “PRZEGLADANE PL" + ‘ENT’
Zostanie wyswietlona lista Planéw lotéw, za pomoca kursora podswietli¢ Plan lotu i nacisng¢
‘ENTER’. Wybra¢ PUSTY Plan lotu, jezeli Plan lotu nie ma by¢ wyswietlany na mapie lub
stworzy¢ nowy Plan lotu z ekranu mapy.
Aby ustawic¢ tryb Auto Zoom lub Auto powrdt:

> 'MENU’ + “TRYB AUTO POZYCJII” + ‘ENTER’
Dostepne sg nastepujace opcje:

WYL. - Ekran mapy pozostanie w trybie '‘KURSORA’ lub ‘POWROTU’ wedtug ustawienia
uzytkownika.
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AUTO ZOOM - Opcja ta stuzy do utrzymywania biezacej pozycji oraz miejsca przeznaczenia
(cel) widocznych na mapie. Mapa jest automatycznie przewijana i powiekszana lub
pomniejszana, aby utrzymywaé mozliwie najlepszy widok podczas wszystkich faz lotu.
W przypadku, gdy opcja Auto Zoom jest wybrana, a kursor jest aktywny, wéwczas mapa
zmieni pozycje kursora do $rodka biezacego ustalenia pozycji oraz punktu przeznaczenia,
aby obie pozycje byly widoczne na ekranie.

AUTO POWROT - Strona mapy zmieni sie automatycznie do trybu ‘POWROTU’ w przypadku
braku aktywnosci kursora przez 60 sekund. Domys$inym ustawieniem jest AUTO POWROT.
Auto Zoom jest wiaczony (patrz pkt 3.1.3).

> ‘MENU’ + "AUTO ZOOM” + “"ON"+ ‘ENT’

Tryb Auto Zoom stosuje sie do utrzymywania ustalenia pozycji oraz miejsca przeznaczenia
(celu) widocznych na mapie. Mapa jest automatycznie przewijana i powiekszana Iub
pomniejszana, aby utrzymywac mozliwie najlepszy widok.

3.5.2 Tryb okna Danych

Okno Danych wyswietlane jest na gorze mapy. Okno to dostarcza informacji nawigacyjnych
zwigzanych z Planem lotu i danych GPS. Istnieje mozliwo$¢ dostosowania ekranu, aby wybrac
informacje wedtug potrzeb lotniczych.

>'MENU’ + “TRYB OKNA DANYCH” + ‘ENT’

Nastepujace opcje dostepne sq na ekranie okna danych:

WYL.

Pola

HSI + Pola - wyswietla Wskaznik Informacji Poziomej razem z 6 polami danych w gornej
potowie okna ekranu. (Ustawienia wyswietlania HIS wybiera sie w menu HIS.)

DATA WINDOW MODE - FIELD option

S i g

Fig. 3.5.3 - Opcje okna danych

3.5.3 Ustawienia p6l danych

Istnieje mozliwo$¢ wyboru pozycji, ktéra ma by¢ wyswietlana w kazdym polu okna danych. Na
nastepnym rysunku zostaty przedstawione dostepne opcje. Wybrane opcje pola dla kazdego
trybu okna (1-linia, 2- linia, itp.) sa niezalezne, zatem mozna wybra¢ rézne pola dla kazdego
widoku okna.

> ‘MENU’ + “USTAWIENIA POL DANYCH” + ‘ENT’

Po nacisnieciu ‘ENT’, pole w oknie Danych zostanie pod$wietlone. Za pomoca kursora wybraé
pole do edycji i nacisng¢ ‘ENT’. Zostanie wyswietlone pole Opcje (patrz poprzedni rysunek)
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umozliwiajac wybranie pozycji do wyswietlenia w pod$wietlonym polu. Pods$wietli¢ pozadang
pozycje na liscie i nacisng¢ ‘ENT’ w celu potwierdzenia. Nastepnie, mozna przewing¢ do
kolejnego pola i postepowac w powyzszy sposob. Po ustawieniu wszystkich pél, nacisna¢ ‘ESC’,
aby opuscic.

Fig. 3.5.4 - Ustawienia pdl danych

Uwaga
Punkt przeznaczenia w GeoPilot wykorzystuje 2 pola. Nadal musi by¢ gérnym polem lub gérnym lewym w
trybie HSI + Pola.

3.5.4 Domysine pola danych

Funkcja ta przywroci domysine ustawienia pdl danych:
> ‘MENU’ + “DOMYSLNE POLE DANYCH” + ‘ENT’

Po prawej stronie zostanie wyswietlony komunikat “WYKONANE”, potwierdzajacy zakonczenie
czynnosci. Pola domysine zostanie zastosowane do aktualnie wybranych opcji okna Danych.

3.5.5 Orientacja mapy
Funkcja orientacji mapy kontroluje kierunek, w ktory Mapa wskazuje w trybach Powrotu oraz
Auto Zoom.

> *MENU’ + "ORIENTACJA MAPY” + ‘ENT’

Funkcja ta posiada nastepujace opcje:

Szlak na gdrze - automatycznie obraca mape, aby utrzymywac szlak skierowany do gory
ekranu (patrz pkt 14.2.6; Ustawienia systemowe + Ustawienia ustalenia pozycji + Head Up
Response).

Kurs na goérze - automatycznie obraca mape, aby utrzymywac¢ aktywny etap skierowany do
gory ekranu.

Potnoc na goérze - automatycznie obraca mape, aby utrzymywac Pétnoc skierowang do gory
ekranu.

W trybie Pétnoc na gdrze wiaczone jest wzmocnienie ekranu. W zaleznosci od kursu, ikona
ustalenia pozycji znajduje sie w jednym z oémiu miejsc. Na przyktad, jezeli Kurs wynosi 45°,
wodwczas ikona ustalenia pozycji znajduje sie w dolnej lewej czesci ekranu (patrz Rys. 3.5.5).
Ta metoda ustawienia ikony zapewnia maksymalng widocznos’;’: przed samolotem w danym
kierunku podrézy. Domysing orientacjq mapy jest SZLAK NA GORZE.
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Fig. 3.5.6 - 8 znakdéw w miejscach, w ktdrych moze znajdowac sie ikona

3.5.6 Ustawienia prezentacji mapy
Funkcja Prezentacji mapy pozwala wybrac priorytet wyswietlania mapy oraz kolory sposrod
ustawien LOTNICZE + LADOWE/LOTNICZE/MORSKIE.

> ‘MENU’ + "PREZENTACJA MAPY” + ‘ENT’

Funkcja ta posiada nastepujace opcje: Lotnicze + Ladowe, Lotnicze, Morskie. Domysinym
ustawieniem jest Lotnicze + Ladowe. Ustawienie Lotnicze zmienia kolor wszystkich szczegdtdw
ladowych na jasniejszy w celu podkreslenia danych lotniczych. W przypadku uzywania kart
pamieci z danymi lotniczymi i ziemskimi, nalezy pamietaé, ze opcja ta jest wowczas ustawiona
na Lotnicze + Ladowe. Opcje ta nalezy przetaczy¢ do ustawien Morskich w przypadku uzywania
kart pamieci C-MAP z danymi Morskimi.

3.5.7 Automatyczne informacje

Wyswietlanie Automatycznych informacji sterowane jest tym ustawieniem. Kategoria
wybranych szczegétéw bedzie automatycznie wyswietlana na mapie, kiedy kursor zostanie
ustawiony na obiekcie.

> ‘MENU’ + "AUTOMATYCZNE INFO” + ‘ENT’

Ustawienie to posiada nastepujace opcje: WYLACZONE / LOTNICZE + LADOWE / LOTNICZNE
/ LADOWE / MORSKIE (patrz pkt 3.3). Jezeli kategoria ta jest wyfaczona, wdowczas zadne
informacje szczegétowe o obiektach nie bedg automatycznie wyswietlane. (Petne Informacje
mozna przeglada¢ z menu Kursora.) Domysinym ustawieniem jest Lotnicze + Ladowe.

3.5.8 Kregi odlegtosci
Kregi odlegtosci, 30-stopniowe radiale, z dodatkowym krzyzem w srodku pierscieni, wybrac¢
mozna w trybie SZLAK NA GORZE, w ustalonej pozycji w celu zwiekszenia uwagi pilota.

3.5.9 Ustawienia VFR, przestrzeni powietrznej, ladowe, morskie
i inne
Nastepujace menu wiaczaja/wytaczaja wyswietlanie kategorii danych.

> 'MENU’ + “USTAWIENIA VFR/PRZESTRZEN POWIETRZA/LAD/MORZE/INEN" +
‘ENT’

3.5.9.1 Ustawienia VFR
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Ustawienia kategorii VFR (przepisy lotu z widocznoscig ziemi) odnosza sie do wilasciwosci
lotniczych, ktére znalezé mozna na karta pamieci Navdata.

Lotniska: Wkt./WYL. Domys$inym ustawieniem jest Wt.

VOR (przepisy lotu z widocznoscig ziemi): Wt./WYL. Domysinym ustawieniem jest Wk.

NDB (latarnia bezkierunkowa): Wkt./WYL. Domys$Inym ustawieniem jest Wk.

Skrzyzowania: Wt./WYL. Domysinym ustawieniem jest Wk.

Przeszkody pionowe: Wkt./WYL. Domys$inym ustawieniem jest Wk.

ID obiektéw lotniczych: WYL./MALE/SREDNIE/DUZE. Domysinym ustawieniem jest Duze.
Komunikacja w trasie: Wt./WYL. Domysinym ustawieniem jest Wk.

3.5.9.2 Ustawienia przestrzeni powietrznej

Kategoria ustawien przestrzeni powietrznej odnosi sie do danych tejze przestrzeni zapisanych
na kartach pamieci danych Navdata.

Niskie trasy lotnicze: Wt./WYL. Domysinym ustawieniem jest Wk.

Uwaga

Niskie trasy lotnicze wyswietlane sg tylko ponizej 50 Nm.

Trasa linii lotniczej, trasa kontroli lotniczej, bezposrednia trasa lotnicza sg wys$wietlane ponizej
5 Nm. Jest to ustawienie domyslne. Istnieje rowniez mozliwos¢ ich wyboru w 50 Nm, 20
Nm, 10 Nm skalach mapy. Oficjalnie wyznaczone trasy lotnicze oraz trasy lotnicze RNAV
wyswietlane sg ponizej 50 Nm skali mapy. W celu zmiany ustawier domysinych nalezy wybrac
‘MENU’ + ‘WYSWIETLANIE WYBIORCZE’, a nastepnie przewinac¢ do:

1. Trasa linii lotniczej

2. Trasa kontroli lotniczej

3. Bezposrednia trasa lotnicza
4. Oficjalna trasa lotnicza

5. Trasa lotnicza RNAV

Informacje na temat dostosowania ustawien wyswietlania mapy zostaty podane w punkcie
3.5.12. Podczas nawigacji do okreslonego etapu, Trasa linii lotniczej, Trasa kontroli
lotniczej, Bezposrednia trasa lotnicza, Oficjalna trasa lotnicza wyswietlane sg kolorem
niebieskim, natomiast trasa lotnicza RNAV (nawigacja obszarowa) wyswietlana jest w kolorze
fioletowym.

Wazna uwaga: Jezeli opcja Niskich tras lotniczych jest wiaczona, wowczas wyswietlanie
Wzniesienia terenu (cieniowanie) zostanie wytaczone ponizej 50 Nm skali mapy. Wzniesienie
terenu mozna okresli¢ poprzez przesuniecie kursora nad dowolny obszar mapy, a wzniesienie
tego terenu zostanie wyswietlone.

Okno SZYBKIE INFO podaje dane, ktére odnoszg sie do wybranych tras lotniczych. Dane te
skfadajq sie z:

1. Nazw niskich tras lotniczych

2. Kursu wychodzacego: od punktu poczatkowego do wybranego etapu trasy lotniczej
3. Dtugosci etapu

4. Minimalnej wysokosci etapu

W oknie SZYBKIE INFO mozna uzyska¢ podwdjne informacje o tej samej trasie lotniczej.
Te podwojne dane odnosza sie do dwdch réoznych etapow. Przyktadem takiego wystgpienia
jest ustawienie kursora w poblizu Punktu trasy uzytkownika lub Pomocy nawigacyjnej, gdzie
facza sie dwa etapy. Aby wyswietli¢ dodatkowe dane dotyczace wybranej trasy lotniczej,

27



nalezy nacisng¢ raz klawisz ENT, wybra¢ PELNE INFORMACIE i ponownie nacisna¢ ENT w celu

potwierdzenia, wybraé ‘Trasy lotnicze w trasie’ i potwierdzi¢, naciskajac ENT.

Prosze pamietac: Informacje o Trasach w trasie wyswietlane na stronie PELNYCH INFORMACII
mogaq posiada¢ dwie opcje:

1. Wyjsciowy = 0 oznacza etap koncowy trasy lotniczej
2. Wejsciowy = 0 oznacza etap poczatkowy trasy lotniczej

W menu GOTO mozna znalez¢:
1. WYBIERZ TRASE LOTNICZA: poprzez wybranie tej pozycji zostanie wyswietlone okno

WPROWADZ TRASE LOTNICZA. Za pomoca kursora mozna zmieni¢ nazwe Niskiej trasy
lotniczej.

Uwaga

Po potwierdzeniu wyboru klawiszem ENTER, trasa lotnicza jest przedstawiana w kolorze czarnym.

2. WYCzYS$C TRASE LOTNICZA: po wybraniu tej pozycji i naciénieciu klawisza ENT, kolor
trasy lotniczej zostanie przywrdcony do koloru pierwotnego.

Kontrolowane obszary: Wt./WYL. Domys$inym ustawieniem jest Wk.
Ograniczone obszary: Wt./WYL. DomysInym ustawieniem jest Wk.

FIR (obszar informacji lotniczej) i UIR (gorny obszar informacji lotniczej) Wk./WYL. Domysinym
ustawieniem jest WYL.

MORA (minimalna wysoko$¢ poza trasq): Wk./WYL. Domysinym ustawieniem jest WYL.

3.5.9.3 Ustawienia ladowe
Ustawienia lgdowe sterujg poziomem wyswietlanych szczegotdow kartograficznych.

Drogi: Wt./WYL. Domys$inym ustawieniem jest Wk.

Etykiety drég: WYL./AMERYKANSKIE/EUROPEJSKIE. Domy$lnym ustawieniem jest
Amerykanskie.

Tory kolejowe: Wt./WYL. Domysinym ustawieniem jest Wk.

Nazwy miast: WL./WYL. Domysinym ustawieniem jest Wk.

Rzeki i jeziora: Wt./WYL. Domys$inym ustawieniem jest Wk.

Cechy sztuczne: Wt./WYL. Domys$inym ustawieniem jest Wk.

Cechy naturalne: Wt./WYL. Domysinym ustawieniem jest Wk.

Punkty orientacyjne: Wt./WYL.. Domysinym ustawieniem jest WYL.
3.5.9.4 Ustawienia morskie

Batymetria i sondowanie: Wt./WYL. Domys$inym ustawieniem jest Wk.
Pomoce nawigacyjne: Wt./WYL. Domys$inym ustawieniem jest Wk.
3.5.9.5 Pozostate ustawienia

Punkty uzytkownika: WYL./IKONA/ETYKIETA IKONY. Domysinym ustawieniem jest Ikona/
Etykieta.

Nakiadanie obiektow: Wkt./WYL. Domys$inym ustawieniem jest Wk. W przypadku, kiedy
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wiecej niz jeden obiekt znajduje sie w tym samym potozeniu, wowczas wigcznie tej opcji
pozwala na naktadanie obiektéw na siebie na ekranie.

Siatka SZER./Dkt.: WL./WYL. Domys$inym ustawieniem jest Wyt.

3.5.10 Tereny

Cieniowana mapa wzniesienia — opis terenu — oraz powigzane funkcje programu
zostaty zaprojektowane, aby pomdc pilotom poprzez graficzne i numeryczne wyswietlanie
przyblizonego wzniesienia dowolnego miejsca na mapie. Funkcja ta nie moze zastepowac
poktadowych instrumentéw pomiarowych wysokosci/wzniesienia (np. wysokosciomierz lub
inne urzadzenia pomiarowe wysokos$ci/wzniesienia). Opis terenu moze by¢ wyswietlany w
trybach Pionowym i Poziomym. Orientacja mapy ustawiona jest na Szlak na gérze, natomiast
Opis terenu jest wiaczany przy uruchamianiu systemu i mozna go zmienia¢ wedtug potrzeby
(patrz ponizsze informacje, jak zmienia¢ orientacje mapy z Szlak na gdrze do Kurs na goérze
lub Pétnoc na gorze, oraz jak wytaczy¢ Opis terenu poprzez cieniowanie wzniesien ziemi).

3.5.10.1 Teren “"WL."”
Po wtaczeniu funkcji “Teren”:

« Przy Orientacji mapy ustawionej na Pétnoc na gorze i Szlak na gérze, Opis terenu wyswietlany
jest we wszystkich skalach mapy od 1 Nm i wyzej. Opis terenu nie jest wyswietlany przy
skali mapy od 1/2 Nm i nizej.

e Przy Orientacji mapy ustawionej na Kurs na gdrze, opis terenu nie jest wyswietlany dla
kazdej skali mapy.

Uwaga: Opis terenu jest wytgczony przy 1/2 mili i ponizej, aby umozliwi¢ orientacje mapy z
kursem na gorze, w ten spos6b pozwalajac na wyswietlanie wzoréw ruchu lotniskowego na
mapie.

Aby wiaczyé/wytaczy¢é wyswietlanie wzniesienia ziemi, nalezy:
> ‘MENU’ + “"TEREN” + 'ENT’

Aby zmieni¢ orientacje mapy:
> ‘MENU’ + “"ORIENTACJA MAPY” + ‘ENT’

Przy wytaczonej funkcji “Teren”, nastepuje: normalne mapy wyswietlane sa dla wszystkich
skal (bez cieniowania).

Okreslanie wzniesienia dowolnego obszaru na mapie (przy wiaczonej funkcji “Teren”):
Kursor, po przesunieciu w dowolne miejsce mapy, otwiera pole dialogowe, ktére podaje
przyblizone wzniesienie tego punktu na mapie. Jednostki miary sq domyslnie ustawione na
stopy. W celu przetaczenia na metry, nalezy przejs¢ do MENU.

> 'MENU’ x3+ “USTAWIENIA JEDNOSTEK” + ‘ENT’ + "WYSOKOSC”

3.5.10.2 TAWS

TAWS (System Ostrzegania o Bliskosci Ziemi), opisuje przestrzen pomiedzy terenem a
samolotem. W celu prawidtowego wyswietlania TAWS, nalezy skonfigurowa¢ Geopilot 2. W
trybie MAPY, nacisna¢ klawisz MENU, wybra¢ TEREN i nacisng¢ ENT. Zostanie wyswietlone
menu. Wybra¢ TAWS i potwierdzi¢, naciskajac ENT.

Wazna uwaga: Po wiaczeniu funkcji TAWS; TAWS nie bedzie wyswietlany na mapie.
Istnieje konieczno$¢ uzyskania ustalenia pozycji. Do celéw szkoleniowych mozna uzy¢ tryb
symulacyjnego. Dwukrotnie nacisng¢ klawisz MENU i wybra¢ ‘Symulator’ z Gldwnego menu.
Nacisna¢ ENT, i ustawi¢ na “Wt.” Po wiaczeniu funkcji TAWS, Geopilot 2 wyswietli legende w
dolnym lewym rogu ekranu, ktéra opisuje schemat koloréw TAWS:
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Fig. 3.5.11.2- TAWS

Prosze pamietac

Po wiaczeniu funkcji TAWS, schemat koloréw jest zawsze wyswietlany. Zasady TAWS dzieli sie na dwa

poziomy:

1. L1=500 ft n.p.z. / M1=1,000 ft n.p.z. / H1=2,000 ft n.p.z.
2.12=1,000 ft n.p.z. / M2=2,000 ft n.p.z. / H2=3,000 ft n.p.z.

Zasady TAWS pozwalajq obliczy¢ schemat koloréw do opisu OCH: Wysoko$¢ wzgledna zapewniajgca
przewyzszenie nad przeszkodami.

OCH: Wysoko$¢ wzgledna zapewniajaca przewyzszenie nad przeszkodami, jest réznica wtasnej
wysokosci (wysoko$¢ GPS) minus wzniesienie terenu:

OCH = ALT - LE
Obliczenie to uwzglednia definicje Nizin oraz Wyzyn, gdzie:

A - Nizina jest terenem ponizej 3,000 stdp wzniesienia;
B - Wyzyna jest terenem powyzej 3,000 stop wzniesienia.

W przypadku Nizin, kolorami TAWS bedzie czerwony, zOity i zielony w zaleznosci od
nastepujacych wartosci OCH:

§ Czerwony: L1= od < 0 ft do 500 ft

§ Z6tty: M1= od </= 500 ft do 1,000 ft

§ Zielony: H1= od </= 1,000 do 2,000 ft
§ Przezroczysty (brak koloru): > 2,000 ft

W przypadku Wyzyn, kolorami TAWS bedzie czerwony, zotty i zielony w zaleznosci od
nastepujacych zasad OCH:

§ Czerwony: L1= od < 0 ft do 1,000 ft

§ 26tty: M1= od </= 1,000 ft do 2,000 ft
§ Zielony: H1= od </= 2,000 do 3,000 ft
§ Przezroczysty (brak koloru): > 3,000 ft

W przypadku ustawienia Auto, Geopilot 2 przetacza poziom TAWS w zaleznosci od wysokosci
terenu. W dodatku do legendy TAWS w dolnym lewym rogu ekranu, wszystkie przeszkody
pionowe (np. wieze, zbiorniki, itp.) wyswietlane sq w odpowiednim schemacie koloréw
TAWS.
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Uwaga
W przypadku braku Ustalenia pozycji i/lub Wysokosci, zwartos¢ okna legendy TAWS wyswietlane bedzie na

czerwonym tle z nastepujacym komunikatem ostrzegawczym “"BRAK WYSOKOSCI, BRAK TAWS” .

3.5.11 Ustawienia wybidérczego wyswietlania

W dodatku do powyzszych ustawien mapy, funkcja Wyswietlania wybidrczego pozwala
dalej dostosowywac ekran poprzez wyboér poziomu skali mapy, na ktérym kategorie danych
sq wyswietlane na mapie. Funkcja ta jest niezwykle przydatna do oczyszczania ekranu w
zaludnionych obszarach lub gdy istnieje koniecznos$¢ skoncentrowania sie na pojedynczej
kategorii danych, np. portach lotniczych $redniej wielkosci.

> ‘MENU’ + “WYSWIETLANIE WYBIORCZE...” + ‘ENT’

Fig. 3.5.12- Ustawienia wybidrczego wyswietlania

Przewija¢ komorki za pomoca kursora. W celu wybrania skali mapy, przy ktorej ma rozpoczac
sie wyswietlanie danych dla kategorii, nalezy ustawi¢ kursor w komorce i nacisng¢ ‘ENT'.
(Skala mapy dla tej komoérki wyswietlana jest w gérnym prawym rogu.) Kazde pole z “X”
wskazuje, ze funkcja ta nie jest dostepna dla tej skali mapy.

Wszystkie dane dla tej kategorii bedg wyswietlane przy zaznaczonej skali mapy i wszystkich
skalach ponizej. Istnieje rdwniez mozliwo$¢ wyboru informacji kartograficznych, ktére beda
wyswietlane na podstawie wybranego programu “Cyklu”.

Dostepne sg 3 programy, ktére uzytkownik moze dostosowac przez kolumny 1/2/3 Cyklu. Dla
kazdej z nich istnieje mozliwos$¢ wiaczenia/wytaczenia dowolnego obiektu kartograficznego. W
celu zmiany programu ze stron mapy, nalezy nacisng¢ ‘CYKL'.

3.5.12 Ustawienia ciekawych miejsc
Funkcja ta podobna jest do Wyswietlania wybidrczego, lecz odnosi sie do Ciekawych miejsc (POI).

>'MENU’ + "USTAWIENIA CIEKAWYCH MIEJSC...” + ‘ENT’
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4 NAWIGACIA I POLOZENIE

Ekrany Nawigacji i potozenie wy$wietlajg petng strone informacji nawigacyjnych z wspétrzednymi
potozenia. Dostep do tej strony uzyskuje sie z Gtdwnego menu:

> ‘MENU’ 1 sek. + “NAW/POLOZENEI" + ‘ENT’

51°5)

H 000" 00

Fig. 4 - Ekran Naw/Potozenie

4.1 DANE NAWIGACII I POLOZENIA

Dane nawigacyjne wyswietlane w tym oknie na podstawie etapu planu lotu lub aktywnego
punktu trasy. Jezeli zaden plan lotu nie jest aktywny, wowczas wyswietlane sg tylko predkosc
wzgledem ziemi oraz szlak. Wskaznik zejscia z kursu (CDI) jest graficzng prezentacjq btedu
zejscia z kursu (XTE). Samolot pozostaje na $rodku ze wskazdéwka, linii kursu przesuwajaca sie
na lewo lub prawo weglem ikony samolotu. Kiedy linia ta znajduje sie na lewo od samolotu,
wodwczas samolot znajduje sie na prawo od kursu i nalezy lecie¢ w lewo (do linii), aby powrdcic¢
na kurs.

Uwaga

Odlegtosci sq mierzone poziomo.

Jezeli ikona ta obrdci sie o 180° i skierowana bedzie do dotu wyswietlacza, wéwczas samolot
przemieszcza sie od miejsca przeznaczenia. Liczby po dowolnej stronie CDI przedstawiajq
naturalng dewiacje. W celu zmiany skali CDI nalezy nacisng¢ kursor lewo/prawo. Geopilot
2 odnosi informacje nawigacyjne do nastepnego punktu trasy w aktywnym planie lotu. Po
osiggnieciu miejsca przeznaczenia jednego etapu, Geopilot 2 automatycznie przetacza sie
do nastepnego etapu. To przetgczenie etapow nastepuje, kiedy samolot przecina dwusieczng,
dwdch etapow, jak pokazano na wykresie. Pilot moze wybraé inny etap (naprzéd od obecnego
potozenia), uzywajac menu planu lotu i aktywujac etap.

> *MENU’ 1 sek. + “"PLAN LOTU” + ‘ENT’

Pods$wietli¢ Punkt przeznaczenia pozadanego etapu i nacisng¢ ‘GOTO’, aby aktywowac ten etap
planu lotu. Informacje o potozeniu wyswietlane na ekranie Naw/Potozenie zawieraja punkt
przeznaczenia, namiar (BRG), szlak (TRK), przewidywany czas w trasie (ETE), odlegtos¢ do
punktu trasy (DST), predkos$¢ wzgledem ziemi (GS), btad zejscia z kursu (XTE), wspoirzedne
szer./dt., wysokos$¢ GPS, czas wytracania wysokosci, przewidywany czas przybycia (ETA) oraz
aktualny czas.
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Fig. 4.1 - Flight Plan

Uwaga
W przypadku uzywania zewnetrznego GPS, kombinacje czasy, daty i wysokosci mogq nie by¢ wyswietlane.
Doktadnos¢ wysokosci normalnego GPS wynosi +/- 1000 stop.

Jednostki miary wysokosci (ALT), odlegtosci i predkosci wybiera sie z Ustawien jednostek w
menu Ustawien systemowych; format zegara (czas i data) wybiera sie z Ustawien formatu
daty i czasu rowniez w menu Ustawien systemowych (patrz Rozdziat 14).

4.2 ZAPIS BIEZACEGO USTALENIA POZYCJI JAKO PUNKTU
UZYTKOWNIKA

Istnieje mozliwos¢ zapisu aktualnej pozycji jako Punkt uzytkownika podczas przegladania
strony Naw/Potozenie poprzez naci$niecie ‘ENT’. Zostanie wyswietlone pole ostrzezenia, aby
potwierdzi¢ dodanie Punktu trasy, podajac domysing nazwe Punktu. Nacisng¢ ‘ENT’, aby
zaakceptowac lub ‘ESC’, aby anulowac. Punkt trasy zostat zapisany w Bazie danych punktow
uzytkownika.

34



5 EKRAN HSI

Ekran Wskaznika Sytuacji Poziomej (HSI) przedstawia pozadany kurs oraz biezacy szlak w
formie graficznej podobnej do Wskaznika Sytuacji Poziomej w samolocie za pomocg rézy
kompasowej, jako $rodka wyswietlacza. Z mapy:

> *MENU’ 1 sek. + "EKRAN HSI ” + 'ENT’

5.1 OPIS HSI

Funkcja HSI oblicza dane uzytkownika (biezacy plan lotu i dane kalkulatora VNAV) z danymi
GPS, aby wizualnie przedstawi¢ parametry lotu. Podczas lotu w trybie HSI, Wskaznik Kursu
prowadzi do miejsca przeznaczenia.

Heading Index HS1 SCREEH N Course Indicator

B b4 i
. Course Deviation
Compass Indicator Scale

Fig. 5.1 - Ekran HSI

Skala Wskaznika Sytuacji Pionowej (VSI) wyswietlana jest po lewej stronie ekranu, natomiast
skala Wskaznika Zejscia z Kursu (CDI) wys$wietlana jest na dole ekranu. Za pomoca kursoréw
gora/doét mozna zmienic skale VSI pomiedzy 250, 500 a 1000 ft. Kursory lewo/prawo zmieniajq,
skale CDI pomiedzy 0.1, 0.5, 1, 2, 5a 10 NM.

Jednostki miary wybiera sie w Ustawieniach jednostek w menu Ustawien systemowych (patrz
Rozdziat 14).

5.2 MENU HSI

Na ekranie HSI, nacisna¢ ‘MENU’, aby uzyskac dostep do menu HSI z nastepujacymi opcjami:
Dodaj Znak pod Ustaleniem Pozycji, Ustawienia P&l Danych, DomysIne Pola Danych i Orientacja
Kompasu.

5.2.1 Dodaj Znak pod Ustaleniem Pozycji
W trybie HSI istnieje mozliwos¢ utworzenia Znaku uzytkownika pod biezacym ustaleniem
pozycji. Z ekranu HSI:

> *MENU’ + “DODAJ ZNAK POD USTALENIEM POZYCIJI” + ‘ENT’
Zostanie wyswietlone pole informacyjne potwierdzajace utworzenie Punktu uzytkownika i

informujace, ze domys$ina nazwa zostata zastosowana przez program; nacisna¢ ‘ENT’, aby
zaakceptowac. Informacje na temat edycji tego znaku dostepne s w pkt 8.1.3 i pkt 8.2.2.

5.2.2 Ustawienia p6t danych

Istnieje mozliwos¢ dostosowania okna danych HSI przez uzytkownika, aby wyswietla¢ dane
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nawigacyjne wymagane dla danego lotu, podobnie do okna danych mapy (patrz pkt 3.2). Pola
danych mozna edytowac ze strony HSI:

> 'MENU’ 1 sek. + “EKRAN HSI” + ‘ENT’ + ‘MENU’ + “"USTAWIENIA POL DANYCH...”
+ ‘ENT’

Po nacisnieciu ‘ENT’ zostanie pods$wietlone pole w oknie danych. Wybra¢ pole do edycji i
nacisng¢ ‘ENT'". Zostanie wyswietlone pole OPCJE, umozliwiajace wybranie elementdéw, ktére
beda wyswietlane w tym polu. Po wybraniu, nacisna¢ ‘ENT’, aby zaakceptowa¢. Nastepnie,
mozna przewing¢ do nastepnego pola i postepowaé w powyzszy sposéb. Po ustawieniu
wszystkich pdl, nacisna¢ ‘ESC’, aby wyjsc.

5.2.3 Domyslne pola danych

Funkcja ta przywraca ustawienia pdl danych do wartosci domysinych Szlaku (TRK), Predkosci
wzgledem ziemi (GS), Wytracania predkosci, Odlegtosci (DST), Przewidywanego czasu w
trasie (ETE) oraz Wysokosci (ALT). Z ekranu HSI:

> ‘MENU’ + “DOMYSLNE POLA DANYCH” + ‘ENT’

5.2.4 Orientacja kompasu

Funkcja Orientacji kompasu pozwala ustawi¢ tryb orientacji dla kompasu HSI, tak aby
wyswietlat Potnoc na gdrze lub Szlak na gdrze. Orientacja kompasu steruje obrotem w taki
sposob, ze kurs szlaku (Szlak na gdrze lub Pdtnoc na goérze) zawsze znajduje sie na gorze
ekranu.

> ‘MENU’ 1 sec + “"EKRAN HSI” + ‘ENT’ + ‘MENU’ + “ORIENTACJA KOMPASU” +
‘ENT’

Uwaga

Petnoekranowy HSI jest wysSwietlany teraz na czarnym tle, jezeli opcja "CIEMNE” zostata wybrana w

ustawieniach Koloréw okna danych. Identyczna zasada ma zastosowanie do miniatur okna danych HSI.
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6 PLAN LOTU

> *MENU’ 1 sek. + "PLAN LOTU” + ‘ENT’

Tryb Planu lotu pozwala utworzy¢ Plan lotu z punktéw uzytkownika, czasowych punktéw trasy
lub obiektow Jeppesen’a jako punktow trasy. Plany lotu mozna wprowadzaé na mapie (patrz
pkt 3.5) lub w menu Planu lotu, jezeli wszystkie punkty trasy sga znanymi obiektami. Geopilot
2 moze przechowywac do 15 Plandw lotu ze 100 etapami dla kazdego planu. Dodatkowe Plany
lotu mozna zapisywac na kartach pamieci CF przez Menedzera Plikdw (baza danych). Strona
menu Planu lotu dostarcza danych namiaru, odlegtosci, przewidywanego czasu przybycia i
paliwa dla aktywnego/przegladanego Planu lotu. Za pomoca kursora lewo/prawo mozna zmienic
mozna zmieni¢ wyswietlane kolumny tabeli, wybierajac pomiedzy namiarem, odlegtoscia,
przewidywanym czasem przybycia a odlegtoscia, przewidywanym czasem przybycia, paliwo.
W menu Planu lotu mozna zmienia¢, przegladac i aktywowac Planu lotu. W celu otwarcia menu
Planu lotu nalezy nacisng¢ ‘MENU’ na stronie Planu lotu.

LG =

et —
(2|A © EGBD __EG | 230*H | 72.47 | D4:38 |

TOTAL

Fig. 6 - Strona Planu lotu z otwartym menu Planu lotu

Informacje na temat tworzenia Planu lotu ze strony mapy dostepne s w rozdziale 3.4.6.

6.1 PRZEGLADANY PLANU LOTU

Po przejsciu do strony Planu lotu, informacje wyswietlane na ekranie dotyczg aktualnie
.Przegladanego” planu lotu. Nazwa Planu lotu znajduje sie na gorze strony. Wszystkie dziatania
w menu Planu lotu menu odnoszg sie do aktualnie “Przegladanego” Planu lotu. Aby wybrac
plan lotu do przegladania:

> *MENU’ 1 sek. + “PLAN LOTU"” + ‘ENT’ + ‘MENU’ + “PRZEGLADANY PL” + ‘ENT’
Za pomocg kursora wybrac Plan lotu do przegladania/aktywowania/edycji. “Przegadany” Plan
lotu zostanie wyswietlony na mapie. Wybrac¢ pusty Plan lotu, jezeli Plan lotu nie ma by¢

wyswietlany na mapie. Dodatkowo, istnieje mozliwo$¢ wybrania przegladanego Planu lotu z
menu mapy. (patrz pkt 3.5.1).

6.2 TWORZENIE PLANU LOTU Z BAZY DANYCH
> ‘MENU’ 1 sek. + “PLAN LOTU” + ‘ENT’ + ‘MENU’

Zostanie otwarte menu Planu lotu. Nastepnie, nalezy wybra¢ numer Planu lotu do przegladania.
Podczas tworzenia Planu lotu nalezy wybrac¢ “PUSTY” numer planu:

> *MENU’ + "PRZEGLADANY PL” + 'ENT’ + “PUSTY” + ‘ENT’ + ‘ESC’
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Nacisna¢ ‘+’, aby rozpocza¢ dodawanie Punktéw do Planu lotu. Zostanie otwarte pole “Dodaj
Punkt”, ktére umozliwia wybor typu obiektu dla pierwszego Punktu trasy. Za pomoca kursora
wybrac typ obiektu i nacisng¢ ‘ENT’, aby aktywowac. W ten sposdb zostanie otwarte menu Bazy
danych dla tego obiektu. Wybra¢ odpowiedni element Bazy danych (patrz pkt 8.3.1 w menu
Bazy danych, aby uzyskac informacje na temat wyboru obiektéw) i nacisna¢ ‘ESC’ lub *‘MENU’,
aby doda¢ do Planu lotu. Nastepnie, zostanie wyswietlone pole ostrzegawcze z zadaniem
potwierdzenia wyboru przed jego dodaniem do Planu lotu. Wowczas, nalezy nacisng¢ ‘ENT/,
aby zaakceptowacd lub ‘ESC’, aby zrezygnowac. Kursorem w dét przenies¢ podéwietlong linie
do nastepnej pustej przestrzeni i postepowac jak wyzej, aby dalej dodawa¢ etapy do Planu
lotu. Po dodaniu kazdego etapu, program oblicza namiar oraz odlegto$¢ pomiedzy etapami.
Catkowita odlegto$¢ jest wyséwietlana na dole ekranu. Podczas lotu, dane przewidywanego
czasu przybycia oraz paliwa obliczane sg nas podstawie rzeczywistych warunkéw lotu.

6.3 AKTYWACIA I DEAKTYWACIA PLANU LOTU

Plan lotu musi by¢ aktywowany, aby dostarcza¢ danych nawigacyjnych:
> 'MENU’ 1 sek. + “PLAN LOTU” + ‘ENT’

Najpierw, nalezy upewnic sie Plan lotu, ktéry ma by¢ aktywowany, jest “Przegladanym” Planem
lotu wyswietlanym na ekranie. W przeciwnym razie, nalezy wybra¢ go z menu Planu lotu:

> '‘MENU’ 1 sek. + “PLAN LOTU” + ‘ENT’ + ‘"MENU’ + “PRZEGLADANY PL” + ‘ENT’ +
“FPXX” + ‘ENT’ + ‘ESC’

Istnieja dwa sposoby aktywacji Planu lotu:

1. Strona Planu lotu wyswietla kazdy etap z pod$wietlonym pierwszym Punktem trasy. W celu
aktywacji etapu Planu lotu, nalezy kursorem wybrac etap i nacisna¢ ‘GOTO”. W ten sposdb
zostanie wigczona nawigacja do tego Punktu trasy. Metoda ta jest przydatna w przypadku
kontynuowania Planu lotu po zatrzymaniu. Litera "A” (Aktywowany) zostanie pokazana obok
wybranego Punktu trasy.

2. Menu Planu lotu pozwala Aktywowaé/ De aktywowacé Plan lotu w nastepujacy sposoéb:

> '‘MENU’ 1 sek. + “PLAN LOTU” + ‘ENT’ 4+ Wybrac¢ Punkt trasy + ‘MENU’ + “"AKTYWUJ/
DEAKTYWUJ PL” + ‘ENT’ + ‘ESC’

Uwaga
Pierwsza linia menu Planu lotu menu wyswietla "Aktywuj” lub "Deaktywuj” w zaleznosci od aktualnego statusu
trybu Planu lotu.

Przed aktywacjg nastepnego nalezy najpierw de aktywowac biezacy Plan lotu. Istnieje mozliwo$¢
tworzenia lub edytowania plandw lotu, podczas gdy inny Plan lotu jest “Aktywny”. Aktywny
Plan lotu moze by¢ réwniez edytowany. Ponadto, istnieje takze mozliwo$¢ aktywowania/de
aktywowania Planu lotu z pole menu GOTO.

> 'GOTO’ + "AKTYWUJ PL” LUB “"DEAKTYWUJ PL” + ‘ENT’

W ten spos6b aktualnie przegladany Plan lotu zostanie aktywowany/de aktywowany (patrz
pkt 3.5.1).

Uwaga
Aktualny etap aktywnego Planu lotu wyswietlany jest KRESKOWANA LINIA.

Istnieje mozliwoé¢ nawigowania BEZPOSREDNIO do dowolnego Punktu Planu lotu (dotaczony
punkt przybycia).

> ‘GOTO’ + “BEZPOSREDNIO DO PUNKTU PL” + ‘ENT’

W takim przypadku, litera “"D” pojawia sie przed punktem przeznaczenia na stronie PLANU
LOTU.
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Uwaga
Jezeli zostat wybrany lot BEZPOSREDNIO do punktu trasy, wéwczas pozycja menu “"RESYNC DO

BRZPOSREDNIEGO” dodawana jest do menu GOTO. Za pomoca tej opcji mozna zmienié synchronizacje z
biezgcej pozycji do punktu przeznaczenia.

6.4 NAZYWANIE PLANU LOTU

Geopilot 2 pozwala tworzy¢ definiowane przez uzytkownika nazwy, sktadajace sie z 12 znakdw
alfanumerycznych, dla kazdego Planu lotu. Nazwa ta bedzie wyswietlana na gorze strony
podczas przegladania listy wszystkich Planéw lotu. W celu edycji domysinej nazwy:

> 'MENU’ 1 sek. + “PLAN LOTU” + ‘ENT’ + ‘MENU’ + “ZMIEN NAZWE PL” + ‘ENT’

Kursorem lewo/prawo wybraé pole, a kursorem gdra/dét wstawié pozadang nazwe. W dowolnym
czasie na ekranie zmiany nazwy mozna nacisng¢ ‘ENT’, aby potwierdzi¢ zmiane nazwy.

6.5 USUWANIE PLANU LOTU
Funkcja Ra usuwa Plan lotu z pamieci Geopilot 2, umozliwiajac stworzenie kolejnego Planu
lotu pod numerem tego PL:

> 'MENU’ 1 sek. + “PLAN LOTU” + ‘ENT’ + ‘MENU’ + “USUN PL” + ‘ENT’

Zostanie wyswietlone okno ostrzegawcze z zadaniem potwierdzenia usuniecia: nacisng¢ ‘ENT’,
aby potwierdzi¢ lub ‘ESC’, aby zrezygnowac.

6.6 ODWRACANIE PLANU LOTU

Istnieje mozliwos$¢ odwrdcenia Planu lotu zapisanego w pamieci Geopilot 2:
>'MENU’ 1 sek. + “PLAN LOTU” + ‘ENT’ + ‘MENU’ + “ODWROC PL” + ‘ENT’

Komunikat “ZAKONCZONE” zostanie wys$wietlony po prawej stronie wyboru menu, a kolejnoé¢
punktow trasy zostanie natychmiast zmieniona na ekranie.

6.7 PLANY LOTU GOTO
Plan lotu GoTo jest jednoetapowym bezposrednim planem lotu do okres$lonego obiektu Bazy
danych lub pozycji kursora na mapie.

6.7.1 GoTo - tryb Bazy danych

W celu aktywacji Planu lotu GoTo na stronie bazy danych (patrz rozdziat 8) nalezy nacisngé
‘GOTO’. W ten sposéb, W ten sposdb, biezacy plan lotu zostanie de aktywowany, a ekran
zostanie odswiezony dla strony mapy. Wszystkie informacje nawigacyjne odnoszg sie teraz
do tego obiektu.

W celu de aktywacji Planu lotu GoTo, na ekranie mapy nalezy nacisng¢ ‘GOTOQ’. Zostanie
wyswietlone pole menu GoTo z opcjq de aktywacji. Wybor “DEAKTYWU] PL” spowoduje
anulowanie danych nawigacyjnych i ustawi Geopilot 2 w trybie Komputera nawigacyjnego
bez aktywnego Planu lotu. Jezeli Plan lotu byt aktywny przed GOTO, wdwczas ten Planu lotu
zostanie wznowiony jako aktywny.

6.7.2 GoTo - tryb mapy

W celu aktywacji Planu lotu GoTo z mapy nalezy nacisna¢ ‘GOTO’. Na ekranie zostanie
wyswietlone pole menu “GoTo”. Istnieje mozliwo$s¢ wyboru aktualnej pozycji kursora lub
kategorii obiektu Bazy danych. W przypadku wyboru kategorii obiektu zostanie wyséwietlone
menu Bazy danych (szczegdtowe informacje na temat menu przeszukiwania bazy danych
dostepne sg w Rozdziale 8). Po znalezieniu pozgadanego obiektu, nalezy nacisna¢ ‘GOTO’, aby
go aktywowac. Menu ‘GoTo’ zmienia sie w zaleznoéci od nawigacji:

Brak nawigacji

- Bez wyswietlanego PL (aktualnie przegladany PUSTY): opcja “AKTYWUJ] PL” jest
usunieta
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- Przy wyéwietlanym nie pustym PL: opcja “BEZPOSREDNIO DO PUNKTU PL” jest
dodana

Standardowa nawigacja PL i
- Przy wyswietlanym nie pustym PL: opcja “BEZPOSREDNIO DO PUNKTU PL” jest
dodana

Bezposrednia nawigacja do Punkt PL )
- Przy wysSwietlanym nie pustym PL: opcje "BEZPOSREDNIO DO PUNKTU PL” i
“DEAKTYWUJ BEZPOSREDNIO DO PUNKTU PL” sg dodane, a pozycja “"AKTYWUJ PL”
jest usunieta.

Bezposrednia nawigacja bez PL
- Bez wyswietlanego PL (aktualnie przegladany PUSTY): opcja “AKTYWU] PL” jest
usunieta. )
- Przy wyswietlanym nie pustym PL: opcja “BEZPOSREDNIO DO PUNKTU PL” jest
dodana

Uwaga

GOTO tworzy tymczasowy plan lotu, ktdry nie jest zapisywany w pamieci Geopilot 2.

6.7.3 GoTo - Szybkie Info

Z menu SZYBKIE INFO, kiedy w poblizu kursora znajduje sie wiele obiektéw lotniczych, mozna
nacisng¢ GO TO w celu nawigacji, nacisng¢ i przytrzymaé¢ GO TO, aby doda¢ etap do Planu
lotu.

6.7.4 Crossed Airspace Predictor - przewidywane przestrzenie
powietrzne na zaplanowanej trasie

> MENU 1 SEC + “PLAN LOTU” + ENTER + MENU + “CROSSED AIRSPACES
PREDICTOR”

Ta funkcja pozawala sprawdzi¢ jakie przestrzenie powietrzne beda przekraczane podczas
realizacji planu lotu. Nalezy ustawi¢ przewidywang wysokos¢ lotu i aktywowac lub nie
pozostate parametry. Po ustawieniu parametréw i wcisnieciu ENTER na napisie , Crossed
Airspace Predictor” na gorze strony nastgpi sprawdzenie.

6.8 WYSZUKIWANIE NAJBLIZSZYCH DLA AKTYWACJI PLANU
LOTU GOTO

Nacisniecie klawisza ‘NEAR’ w dowolnym momencie wyswietli liste 13 najblizszych obiektow w
bazie danych. Pierwsza wyswietlang strong bedzie ostatnio wybrana kategoria danych. W celu
wybrania innej kategorii danych nalezy nacisng¢ ‘MENU’, aby wyswietli¢ dostepne kategorie.

HERREST RIRPORTS

Fig. 6.2 - Funkcja Najblizsze z otwartym menu Najblizsze
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Strona Najblizszych wyswietla identyfikatory, namiar Do i Z, Odlegto$¢ oraz Przewidywany
czas w trasie (ETE). Za pomoca kursora wybraé pozadany obiekt i nacisnaé¢ ‘GOTO’ w celu
aktywacji Trasy do tej pozycji. Natomiast, aby uzyska¢ dodatkowe informacje na temat tego
obiektu nalezy nacisna¢ ‘ENT’, a strona Bazy danych zostanie otwarta. Aby zlokalizowa¢ obiekt
na mapie bez tworzenia planu lotu “GoTo” nalezy nacisng¢ i przytrzymac ‘GOTO’ przez 2
sekundy.

Uwaga
Lista Najblizszych wyswietlana jest na postawie aktualnej pozycji GPS. W przypadku braku pozycji GPS, lista
wyswietlana jest na podstawie aktualnej pozycji kursora.
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7 GLOBALNY SYSTEM
POZYCJONOWANIA

Globalny System Pozycjonowania (GPS) jest konstelacjg satelitéw, ktore kraza po orbicie
ziemi dwa razy dziennie, nadajac doktadne informacje o czasie i pozycji do dowolnego miejsca
na $wiecie, 24 godziny na dobe. System ten zostat zaprojektowany i wprowadzony przez
Departament Obrony Standéw Zjednoczonych Ameryki w celu zapewnienia statych i dostepnych
na catym $wiecie danych nawigacyjnych i pozycyjnych dla sit zbrojnych U.S.A. i panstw
sprzymierzonych. Szerokie zastosowania komercyjne GPS zostaly dostrzezone na wczesnym
etapie rozwoju systemu, a rzad U.S.A. zezwolit na swobodny dostep do sygnatdéw GPS. Dzisiaj,
system GPS jest wykorzystywany w wielu zastosowaniach komercyjnych i naukowych.

7.1 STRONA GPS
Strona GPS wyswietla dane GPS w trybie graficznym, podajac dostepnos$¢ satelity oraz jej
status.

> ‘MENU’ 1 sek. + "STRONA GPS” + ‘ENT’

Fig. 7.1 - Strona GPS

Strona ta podaje aktualny status i potozenie wszystkich dostepnych satelitéw w konstelacji
GPS, z odniesieniem do poczatkowej pozycji lub ostatniego ustalenia pozycji. W dolnej
potowie ekranu (patrz poprzedni rysunek) znajduje sie biegunowa reprezentacja Azymutu
oraz Wzniesienia satelitdbw uzywanych do obliczenia ustalenia pozycji. Wzniesieniem jest
wysokos$¢ satelity nad horyzontem, gdzie 5° (najnizsza) jest przy horyzoncie, natomiast
90° (najwyzsza) bezposrednio nad ziemig (Geopilot 2 zazwyczaj nie korzysta z satelitow z
Wozniesieniem nizszym od 10°). Azymut jest potozeniem satelity wzgledem geograficznej
pétnocy, zmierzonym zgodnie z ruchem wskazdwek zegara jako namiar. Satelita z Azymutem
90° znajduje sie na wschodzie. Okrag zawiera numer, wskazujacy numer satelity, ktory jest
zielony, kiedy satelita jest uzywana do ustalenia pozycji (czerwona, w przeciwnym razie). Po
lewej stronie znajduja sie histogramy, wskazujace stosunek sygnatu do szumu (SNR). Pasek
ten jest zielony, kiedy satelita jest uzywana do ustalenia pozycji (czerwony, w przeciwnym
razie). Po uzyskaniu waznego ustalenia pozycji, Geopilot 2 wyswietla aktualne wspotrzedne
pozycji, date, czas, poziome rozmycie doktadnosci (HDOP), pionowe rozmycie doktadnosci
(VDOP), predkosc wzgledem ziemi (GS), szlak (TRK) oraz wysoko$¢ (ALT) na stronie GPS.

7.2 SPECYFIKACIE ODBIORNIKA GPS
e Odbiornik: L1, kod C/A, obstuga DGPS/WAAS

e Kanaty: 15

e Maks. czestotliwos$¢ aktualizacji rozwigzania: 10 sek.
e Start na zimno (przecietnie): < 45 sek.

e Start na ciepto (przecietnie): < 40 sek.
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e Start na goraco (przecigtnie): 8 sek.

7.3 ZASADA DZIALANIA GPS

Kazda satelita GPS stale transmituje dwa sygnaty: sygnat SPS (standardowe ustugi
pozycjonowania) dla ogélnoswiatowych zastosowan cywilnych oraz sygnat PPS (dokfadne
ustugi pozycjonowania) dla zastosowania wojskowego przez U.S.A. i panstwa sprzymierzone.
Sygnat SPS jest transmisjg o widmie rozproszony, o czestotliwosci 1575.42 MHz. Sygnat
ten praktycznie odporny na zaktdcenia wielodrozne oraz nocne i nie wptywa na niego szum
pogodowy oraz elektryczny. Wszystkie komercyjne odbiorniki GPS sg odbiornikami SPS.

Sygnat SPS posiada dwa typy danych orbitalnych: almanac oraz ephemeris. Dane almanac
zawierajg informacje o stanie i przyblizonym potozeniu kazdej satelity w systemie. Odbiornik
GPS gromadzi dane almanach z kazdej dostepnej satelity, a nastepnie wykorzystuje je do
zlokalizowania satelitow, ktére powinny by¢ widoczne w pozycji odbiornika. Dane ephemeris
przedstawiajg doktadne parametry orbitalne danej satelity. Odbiorniki nastuchujg sygnatéw
jednoczesnie z wielu satelitow i ustalaja pozycje przez triangulacje za pomoca odstepu
czasu pomiedzy transmisjg a odbiorem kazdego sygnatu satelitarnego (odbiornik $ledzi
wiecej satelitow niz jest to potrzebne do ustalenia pozycji, a zatem, jezeli satelita staje sie
niedostepne, woéwczas odbiornik wie, gdzie znalez¢é mozliwie najlepsze zastepstwo).

Do dwuwymiarowego ustalenia pozycji wymagane sg trzy satelity (ktdre ustalajg tylko
pozycje), a cztery satelity wymagane sa do tréjwymiarowego ustalenia pozycji (pozycja oraz
wzniesienie).

7.3.1 Doktadnos¢

Ogdlnie rzecz biorac, odbiornik SPS moze podawac informacje o pozycji z btedem mniejszym
niz 25 metréw oraz informacje o predkosci z btedem mniejszym niz 5 metréw na sekunde.
Dla zastosowan, ktére wymagajq znacznie wiekszej doktadnosci, istnieje mozliwos$¢ pokonania
skutkéw wybidrczej doktadnosci (SA) oraz btedow srodowiskowych za pomoca techniki zwanej
Ro6znicowym GPS (DGPS), ktdéra zwieksza ogdlng doktadnosé.

7.3.2 WAAS

Zarzad Lotnictwa Cywilnego (FAA) we wspotpracy z innymi organizacjami DOT i DOD rozszerza
GPS/SPS za pomocg systemu réznicowego dalekiego zasiegu (WAAS). WAAS dostarcza sygnat
w przestrzeni do odbiornikdw kompatybilnych z WAAS, aby zapewni¢ precyzyjna nawigacje
w trasie. Po uzyskaniu poczatkowych mozliwosci eksploatacyjnych, WAAS bedzie stopniowo
doskonalony, aby poszerzy¢ jego zasieg, zwiekszy¢ precyzje i nadmiarowos$¢ sygnatowq i
zmniejszy¢ ograniczenia eksploatacyjne.

7.3.3 ROéznicowy GPS

Roéznicowy GPS (DGPS) wykorzystuje odbiornik GPS w ustalonym punkcie ze znang pozycja z
doktadnoscig ponizej jednego metra. Jest to jednostka sterujgca. Odbiornik gromadzi dane dla
wszystkich widocznych satelitéw i oblicza przewidywane zasiegi satelitdw, ktdre sg poréwnywane
zrzeczywistymizasiegami. Roznica jest btad zasiegu satelity, ktory jest nastepnie przeksztatcany
do sygnatéw korekcyjnych wykorzystywanych przez przemieszczajacy sie odbiornik. Zaktada
sie, ze ta korekcja bedzie identyczna dla innych odbiornikéw GPS znajdujacych sie w tym
samym obszarze i wykorzystujacych te same satelity do pozycjonowania. Jezeli korekcja jest
przesytana do innych odbiornikéw w obszarze (zazwyczaj przez latarnie kierunkowa w tym
samym miejscu), wowczas btad zasiegu moze by¢ usuniety z sygnatéw satelity, a odbiorniki te
moga obliczy¢ doktadne pozycje.

Nalezy pamietac, ze nie wszystkie btedy danych mogg by¢ skorygowane w ten sposob.
Btedy spowodowane szumem odbiornika (nieuniknione we wszystkich odbiornikach GPS)
oraz problemy wielodrozne nie moga by¢ wyeliminowane przez korekcje réznicowa. (Btedy
wielodrozne wystepuja, kiedy antena odbiornika ,widzi” sygnaty odbite od otaczajacych
obiektéw.) Zastosowanie DGPS do eliminacji bteddw wymaga, aby odbiornik GPS byt
podtaczony do kompatybilnego odbiornika latarni kierunkowej oraz znajdowat sie w jej zasiegu.
Ro6znicowy odbiornik latarni kierunkowej przyjmuje i demoduluje korekcje transmisji, ktére sg
nastepnie przekazywane do odbiornika GPS. Odbiornik GPS stosuje te korekcje do danych
nawigacyjnych i do obliczenia ustalenia pozycji oraz wyswietla réznicowo skorygowane dane.
Nalezy pamietaé, ze odbiornik DGPS oraz odbiornik GPS musza by¢ kompatybilne.
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7.3.4 Monitorowanie i kontrola GPS

Globalny System Pozycjonowania jest monitorowany i kontrolowany przez Sity Powietrzne
U.S.A., ktére sg odpowiedzialne za aktualizacje i utrzymywanie doktadnych pozycji satelitéw
oraz doktadnos¢ danych sygnatowych. Ponadto, Sity Powietrzne sg odpowiedzialne za
konserwowanie satelitow, co moze wymagal wytaczenia satelity. Zwazywszy, ze system
podlega okresowym aktualizacjom i zmianom, dane almanac transmitowane przez satelity sq
aktualne przez ograniczony czas - zazwyczaj 14 dni.

7.3.5 Zrodta informacji GPS

Potrzeby spoteczenistwa cywilnych uzytkownikdéw GPS realizowane sg przez Cywilne Centrum
Informacyjne (GPSIC) w miescie Virginia. GPSIC obstugiwane jest i utrzymywane przez Straz
Przybrzezng U.S.A. dla Departamentu Bezpieczenstwa Wewnetrznego. Jego gtdwnym zadaniem
jest dostarczanie informacji o Globalnym Systemie Pozycjonowania i statusie satelitéw, oraz
dziatanie jako punkt kontaktowy. GPSIC posiada ogdlng literature na temat GPS dostepng na
zadanie. Centrum réwniez utrzymuje aktualne dane almanac oraz eksploatacyjne transmisje
doradcze zawierajace biezacy status konstelacji i planowane wytaczenia satelitow.

Istniejq trzy sposoby uzyskania informacji o Globalnym Systemie Pozycjonowania z Centrum
GPSIC:

1. Nagrana informacja telefoniczna po numerem: (703) 313-5907
2. Strona internetowa: www.navcen.uscg.mil
3. Informacja telefoniczna pod numerem: (703) 313-5900.
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8 PUNKT TRASY I BAZA DANYCH

Geopilot 2 wykorzystuje trzy typy Punktow trasy:

Punkty Jeppesen’s s zapisane na kartach pamieci CF i zawierajgq lotniska, latarnie
ogdlnokierunkowe, latarnie bezkierunkowe oraz punkty skrzyzowan. Kazdy z tych punktow
jest wyswietlany na mapie za pomoca ikony. Punkty te mogg by¢ wyszukiwane w Bazie
danych i identyfikowane na mapie przez strone Szybkie Info lub Petne Info. Istnieje mozliwos¢
wykorzystania kazdego z tych punktéw w Planie lotu, w funkcjach wyszukiwania Najblizszego
lub GoTo. W przypadku zastosowania w Planie lotu, szczegétowe informacje dotyczace Punktu
trasy wyswietlane sg w polu Miejsce przeznaczenia w trakcie lotu (kiedy opcja DEST jest
wybrana do wys$wietlania w oknie Danych, patrz pkt 3.5.2). Nasza biblioteka Jeppesen’a jest
aktualizowany co 28 dni. Informacje na temat zamowienia aktualizacji oraz cen dostepne s
w naszym lokalnym biurze C-MAP.

Punkty definiowane przez uzytkownika (zwane takze Punktami uzytkownika), jak sama
nazwa wskazuje, s tworzone przez uzytkownika. Uzytkownik moze utworzyé niepowtarzalng,
nazwe, skfadajacq sie z 8 znakoéw, i wybraé jedng z 16 ikon dla kazdego Punktu. Punkty
moga by¢ tworzone i edytowane na mapie oraz na stronie Bazy danych punktéw uzytkownika.
Podobnie do punktéw Jeppesen’a, mozna je uzy¢ w Planie lotu, w funkcjach wyszukiwania
Najblizszego lub GoTo. Geopilot 2 moze zapisa¢ do 1,000 punktéw zdefiniowanych przez
uzytkownika w pamieci wewnetrznej. Wewnetrzna pamie¢ punktow jest wspédtdzielona z
punktami planéw lotu; tzn. jezeli w pamieci znajduje sie 10 planéw lotéw z 10 punktami trasy,
wdwczas mozna zapisac jeszcze 900 punktow uzytkownika.

Punkty tymczasowe tworzone sa tylko na mapie i kojarzone z danym Planem lotu. Punkty te
nazywane wedfug nastepujacego formatu: WPT001, WPT002, itd. Punkty tymczasowe mozna
uzy¢ na poczatku, w $rodku i na koncu planu lotu. Mogq by¢ one miejscem przeznaczenie
w bezposrednim planie lotu, lecz nie sa dostepne w funkcji wyszukiwania Najblizszych
obiektow.

8.1 PUNKTY UZYTKOWNIKA - MAPA

8.1.1 Tworzenie punktéw uzytkownika - Mapa
Na mapie, punkt uzytkownika jest zapisywany w pozycji kursora. W celu utworzenia punktu
uzytkownika w pozycji kursora:

> ‘ENTER’ + "DODAJ PUNKT” + ‘ENT’

Nazwa jest automatycznie przypisywana w formacie “USRxxx"”, gdzie “xxx” jest kolejnym
numerem. Istnieje mozliwo$¢ uzycia domysinej nazwy wyswietlania, szer./dt. i symbol lub
zmienic¢ je.

Uwaga
Podczas edycji punktu nalezy wybrac ikone ,obrazka”, aby skojarzy¢ ten punkt z alarmem punktu (patrz pkt
14.3.3).

8.1.2 Zapisywanie biezacej pozycji - Metody mapy
W celu zapisania biezacej pozycji GPS jako punktu uzytkownika:

>'ENT’ 1 sek.
Nazwa jest automatycznie przypisywana w formacie “USRxxx”, gdzie “xxx” jest kolejnym
numerem. Istnieje mozliwo$¢ uzycia domysinej nazwy wyswietlania, szer./dt. i symbol lub
zmieni¢ je.
8.1.3 Edycja punktow uzytkownika — Metody mapy

Istnieje mozliwo$¢ edycji domysinych informacji punktu uzytkownika. Na ekranie mapy:
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> Ustawic¢ kursor nad punktem uzytkownika + ‘ENT’ + “EDYTUJ PUNKT” + ‘ENT’

W celu edycji pola nazwy (do 8 znakdw): nacisnaé kursor lewo/prawo, aby wybra¢ znak
do zmiany, a nastepnie kursor goéra/dét, aby przewija¢ dostepne znaki. Nacisng¢ ‘ENT’,
aby zaakceptowac i przej$¢ do nastepnego pola. Powtdrzy¢ procedure, aby zmieni¢ pola
wspotrzednych oraz ikon.

8.1.4 Usuwanie punktow uzytkownika - Metody mapy
Istnieje mozliwo$c¢ usuniecia punktu uzytkownika, jezeli nie jest uzywany w Planie lotu. W celu
usuniecia punktu uzytkownika na ekranie mapy:

> Ustawi¢ kursor nad punktem uzytkownika + ‘ENT’ + “USUN PUNKT” + ‘ENT’

Uwaga

Istnieje mozliwos¢ usuniecia tylko punktow uzytkownika, ktdre nie sq zawarte w planie lotu. Jezeli opcja Edycji

lub Usuniecia punktu uzytkownika nie jest wyswietlana w menu Kursor/Pozycja, nalezy wdéwczas przesungé
kursor blizej ikony obiektu.

8.2 PUNKTY UZYTKOWNIKA - METODY BAZY DANYCH

8.2.1 Tworzenie punktow uzytkownika — Metody Bazy danych
Istnieje mozliwo$¢ recznego wprowadzenia punktu uzytkownika w menu Bazy danych poprzez
wybranie ikony, wprowadzenie nazwy (do 8 znakdw) oraz wspdtrzednych. W celu wprowadzenia
punktu uzytkownika ze strony menu bazy danych na mapie:

> 'MENU’ 1 sek. + “BAZA DANYCH” + ‘ENT’ + “PUNKTY UZYTKOWNIKA” + ‘ENT’ +
"

Nazwe mozna zmieni¢ (do 8 znakdw) kursorem lewo/prawo, aby wybra¢ znak do zmiany, a
nastepnie kursorem géra/dot, aby przewijac¢ dostepne znaki. Nacisna¢ ‘ENT’, aby zaakceptowac
i przej$¢ do nastepnego pola. Powtdrzy¢ procedure, aby zmieni¢ pola wspoétrzednych oraz
ikon.

8.2.2 Edytowanie punktéw uzytkownika - Metody Bazy danych

W celu edycji punktu uzytkownika juz utworzone w Bazie danych z mapy:

> 'MENU’ 1 sek. + “BAZA DANYCH” + ‘ENT’ + “PUNKTY UZYTKOWNIKA” +'ENT’ +
wybra¢ punkt do edycji + ‘ENT’

Za pomoca kursoréw goéra/dot i lewo/prawo, wybrac ikone uzytkownika i nacisnaé ‘ENT’, aby
przej$¢ do nastepnej kolumny. Kontynuowac w ten sposob przez kazda kolumne. Po osiagnieciu
ostatniej kolumny nacisna¢ ‘ENT’. Punkt zostanie zapisany i sortowany alfanumerycznie w
tabeli.

8.2.3 Usuwanie punktow uzytkownika - Metody Bazy danych
Istnieje mozliwo$c¢ usuniecia punktu uzytkownika, jezeli nie jest uzywany w Planie lotu. W celu
usuniecia punktu uzytkownika z menu Bazy danych na ekranie mapy:

> ‘MENU’ 1 sek. + “BAZA DANYCH” + ‘ENT’ + “PUNKTY UZYTKOWNIKA” + ‘ENT’ + -/

Zostanie wyswietlone pole ostrzegawcze z zadaniem potwierdzenia usuniecia punktu. Nacisna¢
‘ENT’, aby potwierdzi¢ lub ‘ESC’, aby anulowac.

8.3 BAZA DANYCH

Funkcje bazy danych pozwalajg uzytkownikowi wyszukiwac i wyswietla¢ informacje zapisane
na kartach pamieci dotyczace lotnisk, latarni ogdlno kierunkowych, latarni bezkierunkowych,
skrzyzowan i punktow uzytkownika.
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8.3.1 Menu bazy danych

W celu uzyskania dostepu do gtdbwnego menu bazy danych z mapy:
> ‘MENU’ 1 sec + “"BAZA DANYCH"” + ‘ENT’

Dostepne opcje: lotniska, latarnie ogdélno kierunkowych, latarnie bezkierunkowych,
skrzyzowania, ciekawe miejsca, punkty uzytkownika i menedzer plikdw. Kategorie obiektéw
bazy danych wyswietlane sg w oknie Geopilot 2. Podswietli¢ wyszukiwang kategorie i nacisnaé
‘ENT". W zaleznosci od kategorii obiektu, baza danych moze by¢ przeszukiwana jedng z trzech
metod: identyfikator, nazwa lub miasto (a w wersji Pro; miejsca, ulice).

8.3.1.1 Wybér pol przeszukiwania bazy danych

Po przejsciu do strony bazy danych dla wybranej pozycji, (za wyjatkiem punktow uzytkownika)
Geopilot 2 ustawi domyslinie pole ID dla kryteriéw wyszukiwania poprzez umieszczenie ramki
dokota nazwy pola. W przypadku wyszukiwania wedtug innego pola, nalezy nacisngé kursor
gbra/dot, aby wybrac pole i nacisng¢ ‘ENT’, aby aktywowacé wybrane pole. W tym czasie, w polu
pierwszego znaku pojawi sie dwustronny znak kursora. Kursor ten umozliwia alfanumeryczne
przewijanie bazy danych.

RIFPORTS

EGEB
B1RH IHGHAN
BIRH IHGHAN
JET

1 172 J20
SE*EV.22 H DD1°34.89 H

Fig. 8.3.1.1 - Strona bazy danych lotnisk ze strzatkq aktywnq na ID

Lub uzy¢ kursora lewo/prawo, aby wybrac¢ znak do zmiany, a nastepnie kursora lewo/prawo,
aby przewija¢ dostepne znaki. Nacisng¢ ‘ENT’ lub ‘ESC’, aby uzyska¢ petne informacje o
wyswietlanej pozycji. Na stronie Bazy danych, naci$niecie GOTO rozpocznie bezposredni lot
do tego punktu. Nacisniecie i przytrzymanie GOTO ponownie wys$wietli mape wysrodkowana,
na tym obiekcie.

8.3.1.2 Wyswietlanie informacji o wschodzie i zachodzie stonca

Przy wybranym lotnisku na stronie bazy danych, nacisngé ‘NEAR’, aby wyswietli¢ informacje
o stofcu/ksiezycu dla tego lotniska. Jezeli dostepne jest ustalenie pozycji GPS, informacje te
zostang automatycznie wyswietlone. W przeciwnym razie lub wymagane s informacje dla
innego dnia, nalezy nacisna¢ ‘ENT’, aby witaczy¢ pole Informacji o stoficu/ksiezycu i wybraé
date.

Uwaga Przeszukiwanie bazy danych lotnisk

Podczas wyszukiwania wedfug miasta lotnisk znajdujacych sie w tym samym miescie, dwustronny kursor

pozwoli przewijac lotniska w tym miescie. Podczas wyswietlania danych lotniska, nacisngé kursor lewo/prawo
w celu uzyskania dodatkowych informacji na temat czestotliwosci lotniska i danych pasa startowego. Nalezy
pamietac o podaniu prefiksu ICAO ("K” dla U.S.A.) na poczatku identyfikatora lotniska (patrz Zatacznik 4).

8.3.2 Menedzer plikow
Stosowanie kart pamieci CF z réznymi wersjami programdéw nawigacyjnych lub aktualizowanie
danych mapy moze spowodowac utrate tras, szlakdw i punktéw uzytkownika. W celu unikniecia
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tej niedogodnosci zaleca sie zapisywanie utworzonych tras, szlakdw i punktéw. Aby uzyskac
dostep do okna Menedzera plikow:

> ‘MENU’ 1 sec + “BAZA DANYCH” + ‘ENT’ + 'MENEDZER PLIKOW’ + ‘ENT’
Po przejsciu do Menedzera plikéw mozna zapisywac, pobierac i usuwac¢ dane uzytkownika. W

celu Odséwiezenia lub Inicjalizacji Menedzera plikéw nalezy nacisna¢é MENU, wybra¢ jedna z
dwadch opcji i ponownie nacisng¢ ENT.

Uwaga

Inicjalizacja usunie wszystkie dane zapisane na karcie CF.

W celu zapisania plikow uzytkownika nalezy nacisna¢ +. Mozna zmieni¢ nazwe (do 8 znakdw),
uzywajac kursora lewo/prawo, aby wybrac¢ znak do zmiany, a nastepnie kursora géra/dét, aby
przewija¢ dostepne znaki. Nacisng¢ ‘ENT’, aby zaakceptowac i przej$¢ do nastepnego pola.

Po czyszczeniu pamieci RAM lub aktualizacji programu, mozna ponownie pobraé¢ wczesniej
zapisane dane. W celu pobrania plikéw uzytkownika nalezy uzy¢ kursora géra/dét, aby przejsé
do wymaganych danych i nacisna¢ ENT. Zostanie wyswietlone pole ostrzegawcze z zadaniem
potwierdzenia pobrania pliku. Nacisng¢ ‘ENT’, aby potwierdzi¢ lub ‘ESC’, aby anulowaé. W
celu catkowitego usuniecia plikdw uzytkownika nalezy uzy¢ kursora gora/dot, aby przewingé
do wymaganych danych i nacisna¢ ENT. Zostanie wyswietlone pole ostrzegawcze z zadaniem
potwierdzenia usuniecia pliku. Nacisna¢ ‘ENT’, aby potwierdzi¢ lub ‘ESC’, aby anulowac.

Uwaga
Nie mozna napisac¢ zawartosci istniejgcego pliku.
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9 PROCEDURY PODEJSCIA

Ostrzezenie!!!
Geopilot 2 nie posiada certyfikatu uzytkowania jako jedyne urzadzenia nawigacyjne podczas lotu wedtug

przyrzadow wedtug zasad Zarzadu Lotnictwa Cywilnego (FAA). Punkty podejscia wedtug przyrzadéw
wyswietlane w urzadzeniu stuzq jedynie celom informacyjnym i nie stanowigq upowaznienia dla pilota, aby
stosowac procedure podejscie IFR w rzeczywistych warunkach lotu wedtug przyrzadéw. Geopilot 2 nalezy
uzywac wytaczenie jako urzadzenie monitorujgce.

Procedura podejscie jest serig ustalonych manewréw w celu uporzadkowanego przeniesienia
statku powietrznego - w warunkach lotu wedtug przyrzadéw - od poczatku pierwszego
podejscia do punktu, z ktérego bezpieczne ladowanie moze by¢ wykonane wizualnie.
Ogolnie rzecz biorac, szablon i procedura podejscia wybierane sg dopiero po przybyciu w
poblize lotniska docelowego, bowiem warunki moga sie zmienia¢ w trasie. W celu wiaczenia
“Podejscia”, konieczny jest aktywny Plan lotu lub witaczona funkcja “GOTO”. Dla kazdego
portu z co najmniej jednym opublikowanym koncowym podejsciem, istnieje jedna lub wiecej
nazwana procedura podejscia. Kazda procedure mozna odnies¢ do drogi startowej oraz
pobliskich pomocy nawigacyjnych, takich jak systemy ladowania wedtug przyrzadoéw, latarnie
ogolnokierunkowe i bezkierunkowe, GPS...

9.1 PODEJSCIE Z MAPY

Uwaga

Nalezy rozpoczaé od pustego planu lotu.

Podczas nawigowania lub planowania na ekranie mapy, pilot nie bedzie mdgt ustali¢ podejscia
bez zmiany do trybu Planu lotu, lecz moze ustawi¢ kursor nad wybranym portem lotniczym. W
celu wyswietlania pola szybkich danych nalezy:

> ‘ENT’ 1 sek. + ‘ENT’ (w celu uzyskania szczegétowych informacji).

Zostang wyswietlone szczegdtowe informacje dotyczace tego lotniska, poczawszy od informacji
ogdlnych i czestotliwosci. Poprzez nacisniecie kursora po lewej, w polu zostang wyswietlone
podejscia dla wybranego portu lotniczego, a namiar dla przegladanego podejscia zostanie
wys$wietlony na mapie. Dalsze naciskanie kursora po lewej powoduje wys$wietlanie innych
podejs¢ dla lotniska, ostatni namiar dla ostatniego przegladanego podejscia zmieni kolor na
biaty na mapie, a namiar dla przegladanego podejscia bedzie wyswietlany w kolorze czarnym
na mapie.

Uwaga

Biaty namiar podejscia zostanie usuniety z ekranu po jego ods$wiezeniu.

9.2 PODEJSCIE Z BAZY DANYCH PLANOW LOTU

Planowanie lotu - patrz Rozdziat 6

Tryb Planu lotu pozwala pilotowi zaplanowac i aktywowac do dziesieciu plandw lotu, z ktérych
kazdy moze posiada¢ do stu etapéw. Teraz, Geopilot 2 umozliwia pilotowi zaprogramowac
podejscie w miejscu przeznaczenia planu lotu oraz zmienia¢ to podejécie wedtug potrzeby.
Kiedy port lotniczy jest koncowym punktem w planie lotu, nalezy nacisna¢ *‘MENU’ i “WYBIERZ
PODEJSCIE” + ‘ENT’, a zostang wyswietlone dostepne podejécia dla portu przeznaczenia.
Pods$wietli¢ podejscie i nacisngé ‘ENT’, a skojarzone punktu lotu dla tego podejscia zostang
wyswietlone na liscie planu lotu. nacisng¢ ‘ESC’ + ‘ESC’, a plan lotu zostanie wyswietlony na
mapie. W celu zmiany podejscia dla lotniska, nalezy wybra¢ podejscie + ‘ENT’. W ten sposob,
poprzednie podejscie tacznie z punktami trasy zostanie zastgpione nowym na mapie. W celu
usuniecie pozadanego podejscia:
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> ‘MENU’ + ‘MENU’ + “PLAN LOTU” + ‘ENT’ + ‘MENU’ + “USUN PODEJSCIE” + ‘ENT’

9.3 WYBOR PODEJSCIA DLA GOTO

Jezeli aktywna jest funkcja ‘GOTO’ do lotniska lub w Planie Lotu lotnisko jest punktem
docelowym, wéwczas naci$niecie “"GOTO” na mapie wyswietli menu GOTO (bez wzgledu na
pozycje kursora). Jezeli podejscie do lotniska docelowego nie zostato jeszcze wybrane (podejscie
musi by¢ obecne w bazie Jeppesen®), wéwczas menu “GOTO” wyswietli komunikat “Wybierz
podejscie”. Jezeli podejscie jest juz wybrane, wéwczas menu “GOTO” pokaze opcje: “Zmien
podejscie” lub “Usun podejscie”. Wybdr opcji “Zmien podejscie” lub “Usun podejscie” otworzy
nowe okno z dostepnymi podejsciami dla portu docelowego. Po wybraniu podejscia, Geopilot
2 usunie port przeznaczenia GOTO i zastgpi go punktami podejscia. Miejsce przeznaczenia
‘GOTO' jest teraz pierwszym punktem podejscia. Geopilot 2 poprowadzi pilota do pierwszego
punktu podejscia, a po automatycznym przejsciu przez ten punkt, przejdzie nastepnie przez
wszystkie pozostate punkty podejscia. Wybdr opcji “Usun podejécie” usuwa punkty podejscia
z miejsca przeznaczenia GOTO, zastepujac je odpowiednimi punktami portu lotniczego, ktory
zostat pierwotnie wybrany.

Aktywacja funkcji GOTO z podejsciem z bazy danych
Na stronie bazy danych portéw lotniczych:

> 'MENU’ + ‘"MENU’ + “"BAZA DANYCH” + “LOTNISKA”
a na ekranie zostang wyswietlone informacje o podejsciu, poprzez nacisniecie ‘GOTO’ zostanie

wiaczona funkcja ‘GOTO’ do wybranego portu lotniczego i automatycznie otwarte okno
“Wybierz podejscie”. Jezeli zadne podejscie nie bedzie wybrane, nalezy nacisna¢ ‘ESC".

50



10 KALKULATOR

Funkcje Kalkulatora wspomagajq uzytkownika w obliczeniach przed i podczas lotu nawigacji
pionowej, wiatru oraz zuzycia paliwa. Ponadto, w menu tym mozna znalez¢ funkcje zegara
oraz dane podrdzy. Kalkulator wykorzystuje dane GPS oraz dane uzytkownika do obliczen.
Wszystkie funkcje kalkulatora oparte sa na aktywnym planie lotu. Aktywny plan lotu wybiera
sie i aktywuje w menu Punkt trasy/Plan lotu (patrz Rozdziat 6).

> 'MENU’ 1 sek. + "KALKULATOR"” + ‘ENT’

TRIP COHPUTER.
VERTICAL HAVIGATIOHN. . .

HIND CALCULATIO "
FUCL COHSUHPTIOH. ..

Fig. 10 - Strona Kalkulatora

10.1 ZEGAR ODLICZAJACY

Zegar odliczajacy zasygnalizuje alarmem koniec ustawionego czasu. Obliczenia czasu
kontynuowane sg w tle programu, nawet jezeli uzytkownik nie znajduje sie na stronie
kalkulatora czy dane zegara nie sg wyswietlane w polach okna danych. System wymaga
ustalenia pozycji GPS do wtaczenia zegara, bowiem obliczenia czasu oparte sg na danych GPS.
Jezeli ustalenie pozycji GPS zostanie utracone w tym trybie, wowczas zegar wyswietla¢ bedzie
kreski w prawej kolumnie. Obliczenia czasu bedg kontynuowane w tle.

> *MENU’ 1 sek. + "KALKULATOR" + ‘ENT" + "ZEGAR ODLICZAJACY” + ‘ENT’

W prawej kolumnie wyswietlane jest pole umozliwiajace ustawienie godzin, minut i sekund.
Kursorem wybrac¢ pozadana liczbe i nacisna¢ ‘ENT’, aby zaakceptowac i rozpoczaé odliczanie.
Wprowadzenie 00:00:00 oznacza wytaczenie zegara. Domys$inym ustawieniem jest Wytaczone
(00:00:00).

10.2 ZEGAR

Zegar rozpocznie odmierzanie czasu od zera po jego wiaczeniu. Uptywajacy czas bedzie
odmierzany w tle programu, nawet jezeli uzytkownik nie znajduje sie na ekranie Kalkulatora
lub dane zegara nie sg wyswietlane w polach okna danych. System wymaga ustalenia pozycji
GPS do wiaczenia zegara, bowiem obliczenia czasu oparte s na danych GPS. Jezeli ustalenie
pozycji GPS zostanie utracone w tym trybie, wowczas zegar wyswietla¢ bedzie kreski w prawej
kolumnie. Obliczenia czasu beda kontynuowane w tle.

> *MENU’ 1 sek. + “"KALKULATOR"” + ‘ENT’ + “ZEGAR” + ‘ENT’
W ten sposob zostanie wtgczony zegar. W celu wytaczenia zegara nalezy nacisng¢ ‘ENT’ w tym
menu. Na ekranie zostanie wyswietlone pole ostrzegawcze w celu potwierdzenia dziatania.

Nacisna¢ ‘ENT’, aby potwierdzi¢ lub ‘ESC’, aby zrezygnowac i kontynuowac odmierzanie czasu.
DomysIinym ustawieniem jest Wytaczone (00:00:00).
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10.3 KOMPUTER POKLADOWY
Geopilot 2 posiada strone obliczen, ktora $ledzi predkosé, czasu lotu oraz przebytq odlegtosé.
Dane te sq z natury statystyczne i obliczane na podstawie parametréow GPS.

Uwaga

Pole wejsciowe “Poczatkowe paliwo” Kalkulatora Paliwa zeruje czeSciowe dane podrézy.

W celu wybrania strony Komputera poktadowego:

> ‘MENU’ 1 sek. + “"KALKULATOR” + 'ENT’ + "KOMPUTER POKLADOWY” + ‘ENT’

Fig. 10.3 - Strona Komputera poktadowego

$r. lot: Wartoéci predkosci powyzej 35 weztéw dzielone przez czas lotu.

$r. ogolny: Wartoéci predkoéci dzielone przez czeéciowa odlegtosé.

Maksymalna predkosc¢: Najszybsza osiggnieta predkosc.

Aktualna predkosé: Aktualna predkos$c¢ GPS.

Czas lotu: Catkowity czas, gdy predkos¢ jest wyzsza niz 35 weztow.

Zatrzymany czas: Catkowity czas pracy urzadzenia z ustaleniem pozycji GPS i predkoscig
nizsza od 2 weztdw.

Czas podroézy: Catkowity czas pracy urzadzenia bez wzgledu na ustalenie pozycji GPS.
Czesciowa odlegtosé: Catkowita odlegto$c od zerowania.

Odl. podrézy: Catkowita przebyta odlegtos¢ od zerowania.

Zerowanie czesciowych (wszystkie pola za wyjatkiem przebytej odlegtos¢): Na stronie
Komputera podktadowego, nacisna¢ '+’ + ‘ENT’ w celu potwierdzenia.

Zerowanie wszystkich catkowitych (wszystkie pola): Na stronie Komputera podktadowego,
nacisnac¢ ‘-’ + ‘ENT’ w celu potwierdzenia.

10.4 NAWIGACJA PIONOWA

Funkcja Nawigacji pionowej (VNAV) przygotowuje profil zejécia i zaleca zejscie do wysokosci
miejsca przeznaczenia aktywnego Planu lotu lub do punktu PRZESUNIECIA od miejsca
przeznaczenia. Wskaznik Sytuacji Pionowej na ekranie HSI zostaje wtaczony przez ta funkcje
(jednostki miary uzyte dla wprowadzonych tutaj wartosci wybiera sie z menu ustawien
jednostek w menu Ustawien systemowych, patrz pkt 14.5). Funkcja ta wymaga aktywnego
Planu lotu.

> 'MENU’ 1 sek.+ “"KALKULATOR” + ‘ENT’ + “"NAWIGACJA PIONOWA” + ‘ENT’
Dane uzytkownika wprowadza sie¢ w polach na dolnej potowie ekranu. W celu ustawienia
parametrow Nawigacji pionowej nalezy uzyé ‘ENT’, aby zmieni¢ wybrane pole (dokota

aktywnego pola pojawia sie ramka) oraz kursora, aby poruszac sie pomiedzy polami. Nacisna¢
‘ESC’, aby powrdci¢ do menu Kalkulatora.
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Uwaga

Nawigacja pionowa szacuje wysokos$¢ docelowg (odczyt wysokosciomierza) na podstawie Sciezki zejscia,

odlegtosci do punktu trasy oraz catkowitej zmiany wysokosci. Wysoko$¢ GPS nie jest wystarczajgco doktadna
dla samodzielnej nawigacji pionowej.

Niektore wartosci sq wyswietlane automatycznie. Pozostaty czas, odlegtos$¢, predkos¢ zejscia
oraz wysokos$¢ od oparte sg na aktualnych danych GPS. Wysoko$¢ do jest wyswietlana, jezeli
Wysokos$¢ kregu dla miejsca przeznaczenia istnieje w bazie danych. Istnieje mozliwo$¢ edycji
Wysokosci od, odlegtosci przesuniecia i $ciezki zejscia.

Nawigacja pionowa jest petnoekranowg strong o nastepujacej strukturze:

Fig. 10.4 - Strona nawigacji pionowej

#— Distance »

Altituds e
From

RN E Offset

§ Distance
Glideslope* Q}

G L

Altitude To

* Entered as glideslope (in degrees),
the unit compules -
feat/minutes or melers/seconds. Field Elevetation

Fig. 10.4a - Funkcja nawigacji pionowej

Nawigacje pionowa mozna wiaczyé, tylko gdy aktywny jest Plan lotu (istniejace miejsce
przeznaczenia). Punktem przeznaczenia dla nawigacji pionowej jest ostatni punkt trasy lub
miejsce przeznaczenia trybu GoTo. Przed osiggnieciem Punktu zejscia, Pozostata odlegtos$c
wyswietla DO, Czas pozostaty do punktu zejscia oraz predkos¢ zejécia od aktualnej pozycji. Po
przejsciu punktu zejécia, system wyswietla DO, Czas pozostaty do miejsca przeznaczenia oraz
wysokos$¢ docelowg na podstawie aktualnego profilu zej$cia. Wartoséci Czasu do zejscia oraz
wartosci docelowej moga by¢ wyswietlane oknie danych mapy i trybie HSI. Warto$ci nawigacji
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pionowej wyswietlane w HSI sg obliczane jako réznica pomiedzy aktualng wysokoscig (z GPS)
a wysokoscia docelowa.

10.5 OBLICZANIE WIATRU

Funkcja obliczania wiatru oblicza wiatry na gdérze poprzez poréwnanie predkosci wzgledem
ziem a szlakiem ze wskazanym kursem, wskazang predkoscia powietrza oraz zewnetrznag
temperaturg powietrza.

> ‘MENU’ 1 sek. + "KALKULATOR” + 'ENT’ + "OBLICZANIE WIATRU” + ‘ENT’

Dane uzytkownika wprowadzane sg w dolnej potowie ekranu. W celu ustawienia parametréw
Obliczania wiatru nalezy uzy¢ ‘ENT’ do edycji wybranego pola (dokofa aktywnego pola
wyswietlana jest ramka) oraz kursora do przemieszczania sie pomiedzy polami. Nacisng¢
‘ESC’, aby powrdci¢ do menu Kalkulatora.

Uwaga

Funkcja ta dziata najlepiej, gdy samolot jest ustawiony prosto.

Obliczanie wiatru jest petnoekranowg strong o nastepujacej strukturze:

HIHD CRLCULATION

EGBB-EG
112 3

Fig. 10.5 - Strona obliczania wiatru

Geopilot 2 oblicza predkos¢ i kierunek wiatru na podstawie informacji wprowadzonych wyzej
oraz aktualnej predkosci wzgledem ziemi, szlaku i wysokosci uzyskanych z danych GPS.
Przewidywany czas przybycia do punktu jest réwniez oparty na predkosci wzgledem ziemi GPS
i szlaku. Informacje o wietrze zostang ponownie obliczone, kiedy wartosci namiaru, predkosci
powietrza, temperatury powietrza oraz wysokosci zostang zmienione.

Uwaga
Kalkulator wiatru nie uwzglednia lokalnego ci$nienia atmosferycznego, ktére moze nie by¢ dokfadnie znane w

trasie. Zatem, wartosci podane przez kalkulator wiatru mogg roznic¢ sie od rzeczywistych o 5%.

10.6 ZUZYCIE PALIWA

Geopilot 2 oblicza zuzycie paliwa dla kazdego etapu aktywnego planu lotu lub paliwa zuzytego
w locie na podstawie danych wprowadzonych przez pilota. Funkcja ta jest przydatna do
planowania lotu. Rzeczywiste zuzycie paliwa bedzie sie r6zni¢ w zaleznosci od warunkéw lotu
oraz ustawien silnika. Paliwo moze by¢ obliczane w funtach, litrach i galonach; jednostki miary
dla wprowadzanych tu wartosci wybiera sie z menu ustawien jednostek w menu ustawien
systemowych (patrz pkt 14.5).

> ‘MENU’ 1 sek. + “KALKULATOR” + ‘ENT’ + “ZUZYCIE PALIWA” + ‘ENT’ CARBURANTE"
+ ‘ENT’
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Fig. 10.6 - Strona zuzycia palowa

W celu ustawienia parametrow zuzycia palowa nalezy uzy¢ ‘ENT’ do edycji wybranego pola
(dokota aktywnego pola wyswietlana jest ramka) oraz kursora do przemieszczania sie
pomiedzy polami. Nacisna¢ ‘ESC’, aby powrdci¢ do menu Kalkulatora. Jezeli aktualna predkos¢
wzgledem ziemi wynosi ponad 20 weztéw, wéwczas Geopilot 2 wyswietla “Aktualna GS” i nie
pozwoli edytowac tej wartosci.

Geopilot 2 obliczy i wyswietli zuzycie paliwa dla kazdego etapu planu lotu oraz catkowity
iloé¢ paliwa potrzebng dla lotu w planie (patrz Rozdziat 6). Jezeli wybrano do wyswietlania,
polamokna danych beda dostarczac informacji o pozostatym czasie lotu do osiagniecia rezerwy
paliwa.

Uwaga
Zuzycie paliwa przedstawia uzycie paliwa obliczone na podstawie danych uzytkownika. Rezerwa nie przestawia
aktualnej ilosci paliwa dostepnej w samolocie.

Zuzycie paliwa moze by¢ modyfikowane w trasie poprzez zwiekszenie lub zmniejszenie
wskaznika spalania paliwa, aby odpowiadat aktualnemu zuzyciu. Nowe obliczenia paliwa
zostang usrednione na catej odlegtosci i dostarczg szacunkowych danych o ilosci paliwa. W
przypadku tankowania w trasie, nalezy potaczy¢ iloé¢ nowego paliwa oraz pozostatego paliwa
w celu podania nowej wartosci ,Paliwa poczatkowego” dla prawidtowego obliczenia danych Do
rezerwy.

Uwaga
Obliczenia paliwa sq tak doktadne, jak wprowadzone dane. naleZzy zawsze dwukrotnie sprawdzac obliczenia
paliwa.

Sample Caleulation:
Awnilabie fusl = 30 gal Total fuad et = 52 min o 13 gabhour = 11 gal
Fued burn = 13.5 galTwour Total fuel est. With reserves = 1hour38min x 13 galhouw = 21.0 gal
Flighl plan distanca = 106 Nm
Reserve = 45 minules Fuel gauge = I |F
o Noga —P
-+ 30 gl >

Distance  _ 106 Mm _ -
Groundsoesd 120 Kis 53 minutes = Thour 38min with resenves

Fig. 10.6a - Oliczenie przyktadowe
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11 CHECKLISTY

Geopilot 2 posiada listy kontrolne standardowych procedur startu silnika, kontroli naziemnej,
przed startem, przelotu oraz ladowania. Istnieje mozliwos¢ dostosowania list kontrolnych przez
wstawienie i/lub usuniecie procedur. Nacisna¢ MENU + MENU + LISTY KONTROLNE + ENT +
START SILNIKA (lub dowolne pole listy kontrolnej) + ENT. Nacisnaé¢ “+” w celu wstawienia
pozycji do listy kontrolnej. Za pomoca klawisza Przetaczania, przechodzi¢ w gére lub w dét
w celu wybrania odpowiedniej litery. Przewing¢ do prawej i kontynuowaé wprowadzanie
wszystkich stéw oraz skrétow. Nacisng¢ ENT, aby zapisac. Uzy¢ klawisza “-", aby dotaczy¢
pozycje listy kontrolnej. Istnieje mozliwos¢ utworzenia do16 pozycji listy kontrolnej w trybie
Pionowym.

Uwaga
Samolot uzytkownika moze posiadaé dodatkowe pozycje, ktére wymagajq sprawdzenia dla kazdej procedury.
Sprawdzi¢ podrecznik samolotu w celu uzyskania kompletnej listy.

‘MENU’ 1 sek. + “LISTY KONTROLNE” + ‘ENT’

CHECKL ISTS

ENGINE STFIRT

GROUN

Fig. 11 - Strona List kontrolnych

11.1 START SILNIKA
>'MENU’ 1 sek. + “LISTY KONTROLNE” + ‘ENT’ + “START SILNIKA” + ‘ENT’

Po nacis$nieciu ‘ENT’ wybra¢ kazda pozycje (Drzwi/Pasy, Hamulec postojowy, CKT BRK,
nagrzewanie gaznika, przepustnica, mieszanka, przetacznik gtéwny, pompa paliwa, start
silnika, RPM/wskazniki). Nacisng¢ ‘ENT’, aby zaznaczy¢ kazda pozycje po zakonczeniu
sprawdzania. Jezeli wszystkie pozycji listy nie sq sprawdzone, woéwczas przy wyjsciu zostanie
wyswietlony komunikat ostrzegawczy z informacja, ze lista kontrolna nie zostata zakonczona.
Nacisna¢ dowolny klawisz, aby zaakceptowac.

11.2 KONTROLA NAZIEMNA
> 'MENU’ 1 sek. + “LISTY KONTROLNE” + ‘ENT’ + “KONTROLA NAZIEMNA” + ‘ENT’

Po nacis$nieciu ‘ENT’ wybra¢ kazda pozycje (hamulce, stery, $migta/Mags, proznia, temp. oleju/
cisnienie, ci$nienie paliwa, nagrzewanie gaznika, amperomierz, blokada-rozruchu, sterowanie
lotem, $wiatta). Nacisna¢ ‘ENT’, aby zaznaczy¢ kazda pozycje po zakonczeniu sprawdzania.
Jezeli wszystkie pozycji listy nie sq sprawdzone, wowczas przy wyjsciu zostanie wyséwietlony
komunikat ostrzegawczy z informacjg, ze lista kontrolna nie zostata zakonczona. Nacisnaé
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dowolny klawisz, aby zaakceptowac.

11.3 PRZED STARTEM
>'MENU’ 1 sek. + “LISTY KONTROLNE” + ‘ENT’ + “PRZED STARTEM” + ‘ENT’

Po naciénieciu ‘ENT’ wybraé kazda pozycje (przyrzady, zbiorniki paliwa, $migta/mieszanka,
pompa paliwa, wskazniki silnika, chtodzenie gaznikéw, drzwi/pasy, ptaty/trymer, transponder,
radia). Nacisng¢ ‘ENT’, aby zaznaczy¢ kazdg pozycje po zakonczeniu sprawdzania. Jezeli
wszystkie pozycji listy nie sa sprawdzone, woéwczas przy wyjsciu zostanie wyswietlony
komunikat ostrzegawczy z informacjg, ze lista kontrolna nie zostata zakonczona. Nacisnaé
dowolny klawisz, aby zaakceptowac.

11.4 PRZELOT
>'MENU’ 1 sek. + “LISTY KONTROLNE” + ‘ENT’ + “PRZELOT” + ‘ENT’

Po nacis$nieciu ‘ENT’ wybrac¢ kazda pozycje (wymagana moc, sprawdzenie temp. gaznika,
uboga mieszanka, parametry silnika, wymagane $wiatta, obciazenie elektryczne). Nacisnaé
‘ENT’, aby zaznaczy¢ kazda pozycje po zakonczeniu sprawdzania. Jezeli wszystkie pozycji
listy nie sg sprawdzone, wowczas przy wyjsciu zostanie wyswietlony komunikat ostrzegawczy
z informacjg, ze lista kontrolna nie zostata zakonczona. Nacisnaé dowolny klawisz, aby
zaakceptowac.

11.5 LADOWANIE
>'MENU’ 1 sek. + “LISTY KONTROLNE” + ‘ENT’ + “LADOWANIE” + ‘ENT’

Po nacis$nieciu ‘ENT’ wybra¢ kazda pozycje (mieszanka, $migta/mieszanka, zbiorniki paliwa,
pompa paliwa, temp. gaznika, pasy bezp., trymer, ptaty, podwozie, $wiatta). Nacisna¢ ‘ENT’,
aby zaznaczy¢ kazda pozycje po zakonczeniu sprawdzania. Jezeli wszystkie pozycji listy nie sa
sprawdzone, wowczas przy wyjsciu zostanie wyswietlony komunikat ostrzegawczy z informacja,
Ze lista kontrolna nie zostata zakonczona. Nacisna¢ dowolny klawisz, aby zaakceptowac.
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12 SYMULATOR

Wbudowana funkcja Symulatora pozwala doskonali¢ umiejetnosci w uzywaniu Geopilot 2
przed zabraniem go na poktad. Geopilot 2 wewnetrzne symuluje dane pozycyjne, a zatem nie
jest wymagane aktualnie ustalenie pozycji. Geopilot 2 symuluje lot na dwa sposoby: prosta
droga lotu oraz podazenie wybrana trasa. Symulator wyswietla rézne wysokosci w trybie
symulacyjnym. Status ustalenia pozycji wyswietlany na stronie GPS jest tylko symulacja.

12.1 SYMULOWANIE PROSTEJ DROGI
W trybie symulacji prostej drogi, uzytkownik prowadza predko$¢ oraz namiar. Nastepnie,
Geopilot 2 bedzie leciat z tq predkoscig oraz namiarem bez przerwy az do dokonania zmiany,
tzn. ustawienia ktéregos z parametréw. Pozycja startowa dla symulacji jest aktualng pozycja
kursora. W celu uruchomienia symulatora:

> 'MENU’ 1 sek. + "SYMULATOR” + ‘ENT’ + “PREDKOSC” + ‘ENT’
Za pomoca kursora wybrac pozadang predkosc¢ i nacisnac ‘ENT".

> “NAMIAR” + ‘ENT’
Za pomocg kursora wybra¢ pozadany namiar i nacisng¢ ‘ENT".

> “WYSOKOSC” + ‘ENT’

Za pomoca kursora wybrac pozadana wysokosc¢ i nacisna¢ ‘ENT'. (Istnieje mozliwo$¢ ustawienia
predkosci, namiaru oraz wysokosci podczas lotu symulacyjnego.)

>"“TRYB SYMULACJII” 4+ ‘ENT’ + ‘PROSTO’ + ‘ENT’
Po skonfigurowaniu ustawien mozna wiaczy¢ Symulator:
> “SYMULACJA” + ‘ENT’ + “ON” + ‘ENT’

Wszystkie funkcje Geopilot 2 dziatajg jak w normalnym locie za wyjatkiem funkcji zwigzanych
z Wysokoscia.

12.2 SYMULOWANIE TRYBU TRASY
W celu symulacji lotu wedtug istniejacego planu lotu nalezy upewni¢ sie, ze lot ten jest
przegladanym planem lotu (patrz pkt 6.3). Nastepnie, nalezy przej$¢ do menu Symulatora i
wybraé parametry predkosci oraz trybu planu lotu”.

>'MENU’ 1 sek. + “SYMULATOR” + ‘ENT’ + “PREDKOSC” + ‘ENT’

Za pomocg kursora wybrac pozadang predkos¢ i nacisng¢ ‘ENT". Istnieje mozliwos$¢ ustawienia
predkos$¢ podczas tego lotu symulacyjnego.

>"TRYB SYMULACJII” + ‘ENT’ + ‘DROGA’ + ‘ENT’
Po skonfigurowaniu ustawien mozna wiaczy¢ Symulator:

>“"SYMULACJA” + ‘ENT’ + "ON” + ‘ENT"
Symulowana pozycja samolotu bedzie lecie¢ teraz wedtug aktywnego planu lotu od pierwszego
punktu. Wszystkie funkcje Geopilot 2 dziatajgq jak w normalnym locie za wyjatkiem funkcji

zwigzanych z Wysokoscia.

Uwaga
Jak juz wspomniano wczesniej, tryb symulacyjny Geopilot 2 zachowuje petng funkcjonalnosé. Zaleca sie, aby

uzywaé Symulatora do przetestowania wszystkich mozliwosci Geopilot 2, aby nastepnie w petni wykorzystac
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go w kokpicie.

12.3 WYLACZANIE SYMULATORA
W nastepujacy sposob mozna wytaczy¢ Symulator i przywroci¢ Geopilot 2 do normalnego
trybu pracy:

>'MENU’ 1 sek. + "SYMULATOR” + ‘ENT’ + "SYMULACJA” + ‘ENTER’ + “WYL.” + ‘ENT’
Jezeli Geopilot 2 posiadat ustalenie pozycji przed wilaczenie trybu symulacyjnego,
wowczas zostanie wznowiona normalna praca. W przeciwnym razie, Geopilot 2 rozpocznie

wyszukiwanie satelitow w celu uzyskania ustalenia pozycji podobnie jak podczas normalnego
uruchomienia.
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13 MENU KOMUNIKACIA

Menu Komunikacje zawiera opcje, ktore kontrolujg wprowadzanie danych GPS:

>'MENU’ 1 sek. + ,KOMUNIKACJA” + ‘ENT’

HAYPOINTS DOHMHLOAD

FLIGHT PLAH UPLOAD
FLIGHT PLAH DOHHLOAD

TRACE DOHHLORD

Fig. 13 - Menu Komunikacje

13.1 POBIERANIE/WYSYLANIE PUNKTOW TRASY

Funkcja pobierania Punktu trasy pozwala na przestanie danych Punktu trasy przez port USB,
wykorzystujac sentencje NMEA0183 $WPL (patrz Zatacznik E):
> ‘MENU’ 1 sek. + ,KOMUNIKACJA” + ‘ENT’ + “"POBIERZ PUNKTY TRASY” + ‘ENT’

Funkcja wysytania Punktu trasy pozwala na wystanie danych Punktu trasy przez port USB,
wykorzystujac sentencje NMEA0183 $WPL (patrz Zatacznik E):

>'MENU’ 1 sek. + ,KOMUNIKACJA” + ‘ENT’ + “WYSLIJ PUNKTY TRASY” + ‘ENT’

13.2 POBIERANIE/WYSYLANIE PLANU LOTU

Funkcja pobierania Planu lotu pozwala na odebranie danych Planu lotu przez port szeregowy,
wykorzystujac sentencje NMEA0183 $WPL i $RTE (patrz Zatacznik E):

> ‘MENU’ 1 sek. + ,KOMUNIKACJA” + ‘ENT’ + “POBIERZ PLAN LOTU” + ‘ENT’
Odebrany plan lotu jest zapisywany w aktywnym planie lotu. Jezeli aktualny plan lotu zawiera
dane, wowczas uzytkownik zostanie poproszony o potwierdzenie dziatania (nadpisanie
istniejacego planu lotu) badZz wybranie innego planu lotu. Funkcja wysytania planu lotu
pozwala wystac¢ aktualny plan lotu do portu szeregowego za pomocg sentencji NMEA0183
$WPL oraz sentencji $RTE (patrz Zatacznik E):

> ‘MENU’ 1 sek. + ,KOMUNIKACJA” + ‘ENT’ + “WYSLIJ PLAN LOTU” + ‘ENT’

13.3 WYSYLANIE SZLAKU
Funkcja wysytania Planu lotu pozwala na wystanie danych szlaku przez port szeregowy,
wykorzystujac wtasne sentencje CMAP NMEA0183 $PCMPT (patrz Zatacznik E):

> ‘MENU’ 1 sek. + ,KOMUNIKACJA” + ‘ENT’ + “WYSLI] SZLAK” + ‘ENT’
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14 MENU USTAWIEN SYSTEMOWYCH

Menu ustawien systemowych pozwala uzytkownikowi zmienia¢ sposéb wyswietlania informacji
przez Geopilot 2. Opcje ustawien systemowych zostaty utozone w podmenu. Na przyktad,
wszystkie opcje zwigzane z funkcjami ustalenia pozycji znajdujg sie w podmenu Ustawien
ustalenia pozycji, a wszystkie opcje zwigzane z data i czasem znajduja sie w podmenu
Ustawien daty i czasu.

> *MENU’ 1 sek. + ,USTAWIENIA SYSTEMOWE" + ‘ENT’

Po przejsciu do menu Ustawien systemowych, mozna uzy¢ kursora do podswietlenia
pozadanego podmenu i nacisna¢ ‘ENT’ w celu aktywacji lub przejscia do kolejnego wyboru.

SYSTEM SETUP

ETUFP
TIME SETUP

4
4
4
4
4
4

Fig. 14 - Menu ustawien systemowych

14.1 USTAWIENIA OGOLNE

Podmenu ustawien ogdlnych steruje ustawieniami Geopilot 2.

> ‘MENU’ 1 sek.+ ,USTAWIENIA SYSTEMOWE” + ‘ENT’ + ,USTAWIENIA OGOLNE" +
‘ENT’

14.1.1 Sygnat dzwiekowy
Geopilot 2 wydaje sygnat dzwiekowy przy kazdym naciénieciu klawisza, ostrzezeniu lub
komunikacie alarmowym.

> ‘MENU’ 1 sek. + ,USTAWIENIA SYSTEMOWE" + ‘ENT’ + ,USTAWIENIA OGOLNE” +
‘ENT’ + "SYGNAL DZWIEKOWY” + ‘ENT’

Wybraé za pomocq kursora i nacisng¢ ‘ENT’, aby zaakceptowaé. Wybor WYL. tego menu
wytgczy¢ wszystkie sygnaty dzwiekowe. DomysInym ustawieniem jest Wk.

14.1.2 Format skali

Pozwala wybra¢ pozadane ustawienie wyswietlania skali mapy polu okna danych.

> 'MENU’ 1 sek. + ,USTAWIENIA SYSTEMOWE" + ‘ENTER’ + ,USTAWIENIA OGOLNE”
+ 'ENT’ + * FORMAT SKALI" + ‘ENT’

Do wyboru dostepne sg dwie opcje:

PASEK - szerokos¢ ekranu jest rowna dtugosci paska razy wyswietlany numer.
POZIOM - wyswietlana jest litera skojarzona z poziomem komoérki mapy C-MAP.
SZEROKOSC - wyswietlana jest szerokos¢ ekranu.
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Wybra¢ za pomocg kursora i nacisna¢ ‘ENT’, aby zaakceptowaé. Domyslnym ustawieniem jest
Pasek.

14.1.3 Jezyk
Pozwala wybrac jezyk, w ktorym wyswietlane sg informacje menu (np. etykiety ekranowe,
menu i opcje). Informacje kartograficzne pozostajg w jezyku angielskim.

> ‘MENU’ 1 sek. + ,USTAWIENIA SYSTEMOWE” + ‘ENT’ + ,USTAWIENIA OGOLNE”
‘ENT’ + “JEZYK” + 'ENT’

Wybra¢ za pomoca kursora i nacisng¢ ‘ENT, aby zaakceptowaé. Domysinym ustawieniem jest
English.

14.1.4 Czestotliwo$¢ wojskowa
Istnieje mozliwos$¢ wiaczenia lub wytaczenia wyswietlania Czestotliwosci wojskowych (dane te
znajdujq sie na kartach europejskiej bazy danych).

> 'MENU’ 1 sek. + ,USTAWIENIA SYSTEMOWE" + 'ENT’ + ,USTAWIENIA OGOLNE” +
‘ENT’ + “"CZESTOTLIWOSC WOJSKOWA” + ‘ENTER’

Wybra¢ za pomoca kursora i nacisng¢ ‘ENT, aby zaakceptowaé. Domysinym ustawieniem jest
WYL.

14.1.5 Poziom przestrzeni powietrznej

Pozwala ustawi¢ warto$¢ Wysokosci, ktéra warunkuje wyswietlanie przestrzeni powietrznych,
jezeli MENU MAPY -> USTAWIENIA PRZESTRZENI POWIETRZNE] -> WYSWIETL PRZESTRZENIE
POWIETRZNE jest ustawione na POWYZEJ lub PONIZEJ. Jezeli WYSWIETL PRZESTRZENIE
POWIETRZNE jest ustawione na WSZYSTKIE, wéwczas POZIOM PRZESTRZENI POWIETRZNE]
jest bez znaczenia.

14.1.6 Legenda terenu
Opcja ta wiacza/wytacza pole legendy w dolnym lewym rogu ekranu, kiedy dowolne funkcje
TAWS s wybrane w MENU MAPY. Jedna z opcji R-A-M.

14.2 USTAWIENIA USTALENIA POZYCII
Podmenu Ustawien ustalenia pozycji zawiera opcje zwigzane z wprowadzaniem danych i
wyswietlaniem GPS.

> ‘MENU’ 1 sek. + ,USTAWIENIA SYSTEMOWE"” + ‘ENT’ + ,USTAWIENIA USTALENIA
POZYCII” + ‘ENT’

14.2.1 Zrédto ustalania pozycji
Geopilot 2 wykorzystuje informacje pozycyjne dostarczane przez wewnetrzny odbiornik GPS
lub zewnetrzny NMEA 0183, zewnetrzne Air Data, lub zewnetrzne ciagi danych RNAVdata.

> ‘MENU’ 1 sek. + ,USTAWIENIA SYSTEMOWE" + 'ENT" + ,USTAWIENIA USTALENIA
POZYCII” + ‘ENT’ + "ZRODLO USTALENIA POZYCII” + ‘ENT’

Wybra¢ za pomoca kursora i nacisng¢ ‘ENTER, aby zaakceptowac. W przypadku podfaczania
Geopilot 2 do zewnetrznego zrddta nalezy upewnic sie, ze wyprowadzanie danych z urzadzenia
zewnetrznego ustawione jest w odpowiednim formacie (patrz pkt 2.5). Domys$lnym ustawieniem
jest Wewnetrzny GPS.

14.2.2 Zrédto korekcji réznicowej
Geopilot 2 mozna podtaczy¢ do odbiornika latarni kierunkowej DGPS, ktdra przesyta dane
RTCM-104. W celu wybrania zrddta korekcji réznicowej:

> ,ZRODLO KOREKCII” + ‘ENT’

Dostepne sa nastepujace opcje: BRAK, WAAS, RTCM 1200, RTCM 2400, RTCM 4800, RTCM
9600, RTCM 19200, RTCM 38400. Domysinym ustawieniem jest BRAK. Korekcje WAAS
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obstugiwane sg przez wewnetrzny odbiornik GPS i nie wymagajq dodatkowych urzadzen.

14.2.3 Symbol ustalenia pozycji

Migajaca ikona na mapie wyswietla ustalenie pozycji GPS.

> 'MENU’ 1 sek. + ,USTAWIENIA SYSTEMOWE” + ‘ENT’ + ,USTAWIENIA USTALENIA
POZYCII” + *ENT’ + "SYMBOL USTALENIA POZYCJI” + ‘ENT’

Ustawienie to pozwala wybrac ikone pomiedzy ikong Samolotu a Standardowg (okrag z “X”).
Domys$inym ustawieniem jest Samolot.

14.2.4 Nawigacja statyczna

Odbiornik GPS moze generowal ustawienia predkosci podczas postoju. Opcja nawigacji
statycznej ustawia prég dla tej predkosci. Kiedy predko$¢ odbierana od urzadzenia
pozycjonujacego wynosi mniej niz 0.89 wezldw, wodwczas Geopilot 2 wyswietla zero.
Domys$inym ustawieniem jest WL.

> 'MENU’ 1 sek. + ,USTAWIENIA SYSTEMOWE” + ‘ENT’ + ,USTAWIENIA USTALENIA
POZYCII” + ‘ENT" + "NAWIGACIA STATYCZNA” + ‘ENT’

14.2.5 Przewidywanie kursu

Geopilot 2 wyswietla linie z okregiem na koncu w celu wskazania pozycji, ktéra zostanie
osiggnieta przez samolot w ustawionym czasie na podstawie aktualnego kierunku oraz
predkosci przelotowej. Wykres ten jest stale aktualizowany w celu uwzglednienia zmian.

> 'MENU’ 1 sek. + ,USTAWIENIA SYSTEMOWE” + ‘ENT’ + ,USTAWIENIA USTALENIA
POZYCII” + ‘ENT’ + "PRZEWIDYWANIE KURSU” + ‘ENT’

Dostepne sa nastepujace opcje: WYL., BEZ OGRNICZENIA, 1 MIN., 3 MIN., 6 MIN., 10 MIN.,
30 MIN., 1 GODZINA, 2 GODZINY. Domys$inym ustawieniem jest 10 MIN.

14.2.6 Wyprzedzenie odpowiedzi

Wyprzedzenie odpowiedzi zwigzane jest z trybem pracy Szlak na gérze. Podczas wyswietlania
ustalenia pozycji w trybie Szlak na gorze, wybrane tutaj ustawienie umozliwia zmiane
kierunku o +/- stopni przed przerysowaniem mapy. Wyzsza liczna spowoduje krotszy czas
przerysowania.

> 'MENU’ 1 sek. + ,USTAWIENIA SYSTEMOWE” + ‘ENT’ + ,USTAWIENIA USTALENIA
POZYCII” + ‘ENT’ + “WYPRZEDZENIE ODPOWIEDZI"” + ‘ENT’

Dostepne sg nastepujace opcje: +/-5, +/-10, +/-15, +/-45, +/-90. Domys$Ilnym ustawieniem
jest +/-15.

14.2.7 Ustawienie zasiegu promieni pozycji
Ta funkcja umozliwia wyswietlenie promieni wokot aktualniej pozycji.

>'MENU’ 1 sec. + "USTAWIENIA SYSTEMU” + ‘ENT’ + "USTAWIENIA POZYCJI” + ‘ENT’
+ “FIX CYRCLE RANGE” + ‘ENT’

Uzywajac kursora nalezy ustawi¢ zasieg.

14.2.8 Restart GPS
Ta funkcja umozliwia ustawienie czasu po ktérym nastapi automatyczny restart GPS jesli nie
ma odbioru sygnatu z satelitdw. Jeski uatwimy 0 funkcja nie jest aktywna.

14.3 USTAWIENIA ALARMOW
Geopilot 2 zapewnia ustawienie alarmoéw dla réznych funkcji. Mozna tutaj skonfigurowac
system wedtug specyficznych wymagan nawigacyjnych.

> 'MENU’ 1 sek. + ,USTAWIENIA SYSTEMOWE" + ‘ENT’ + "USTAWIENIA ALARMOW”
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+ ‘ENT’

14.3.1 Promien alarmu przybycia
Opcja ta pozwala okresli¢ promien okregu dokota Punktu trasy, kiedy samolot osiggnie ten
punkt. W celu ustawienia tego alarmu:

> ‘MENU’ 1 sek. + ,USTAWIENIA SYSTEMOWE" + 'ENT’ + "USTAWIENIA ALARMOW”
+ 'ENT’ + "PROMIEN ALARMU PRZYBYCIA” + ‘ENT"

Po nacisnieciu ‘ENT’ zostanie wyswietlone pole z 00.00. Za pomoca kursora wybra¢ pozadang
liczbe i nacisng¢ ‘ENT’. Domysinym ustawieniem jest Wy#. (00.00).

14.3.2 Zakres alarmu XTE
Ustawienie to okresla odlegtos$¢, ktdrg moze rdézni¢ sie Btad zejscia z kursu (XTE) zanim
zostanie wiaczony alarm. W celu ustawienia tego alarmu:

> 'MENU’ 1 sek. + ,USTAWIENIA SYSTEMOWE” + ‘ENT’ + “USTAWIENIA ALARMOW”
+ 'ENT’ + "ZAKRES ALARMU XTE” + ‘ENT’

Po nacisnieciu ‘ENT’ zostanie wyswietlone pole z 00.00. Za pomoca kursora wybra¢ pozadang
liczbe i nacisng¢ ‘ENT’. Domysinym ustawieniem jest Off (00).

14.3.3 Promien alarmu punktu trasy

Ustawienie to okresla promien okregu dokota Punktu uzytkownika: kiedy samolot osiagnie
punkt w tym okregu, wowczas zostanie wtgczony alarm i wyswietlone pole Alarm Punktu Trasy
na ekranie.

Uwaga

Alarm ten jest aktywny tylko dla Punktéw uZytkownika z tym symbolem wybranym dla ikony: “logo alarmu”.

W celu ustawienia tego alarmu:

> 'MENU’ 1 sec + '‘MENU’ + “USTAWIENIA ALARMOW” + ‘ENT’ + “ALARM PUNKTU
TRASY” + ‘ENT’

Po nacisnieciu ‘ENT’ zostanie wyswietlone pole z 00.00. Za pomoca kursora wybra¢ pozadang
liczbe i nacisna¢ ‘ENT’. DomysIinym ustawieniem jest WYt. (00.00). Po naci$nieciu ‘ENT’
zostanie wyswietlone pole. W tym pliku ustawiona jest domysina wartos¢ 00.00. Wybraé
parametr przesuwajac kursory i nacisng¢ ‘ENT’ w celu potwierdzenia.

14.3.4 Alarm TAWS
Opcja ta wiacza alarm TAWS.

Uwaga
Cigg "ALRM” pionowy pojawi sie w dolnej prawej krawedzi pola legendy TAWS, kiedy alarm TAWS zostat

wiaczony.

14.3.5 Alarm przestrzeni powietrznej na przedzie

Jezeli rzutowany szlak przetnie sektor przestrzeni powietrznej, wowczas zostanie wiaczony
alarm i wyswietlone pole ostrzegawcze na ekranie. W przypadku, gdy istnieje ograniczenie
przestrzeni powietrznej, wowczas zostanie wiaczony alarm, jezeli aktualna wysoko$¢ znajdzie
w granicy 500 stdp od tych ograniczen. W celu ustawienia przedziatu czasowego dla tego
alarmu:

> ‘MENU’ 1 sec + "ALARM SERUP: + '‘ENT’ * ALARM PRZESTRZENI POWIETRZNEJ NA
PRZEDZIE” + ‘ENT’

Po nacisnieciu ‘ENT’ zostanie wyswietlone pole z 00.00. Za pomoca kursora wybra¢ pozadang
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liczbe i nacisng¢ ‘ENT". Domys$Iinym ustawieniem jest WYt. (00.00). Ponadto, istnieje mozliwos¢
wyboru kategorii przestrzeni powietrznej skojarzonej z tym alarmem. W celu wybrania tych
kategorii:

> 'MENU’ 1 sek. ‘MENU; + “USTAWIENIA ALARMOW”

Kursorem wybra¢ kazda kategorie przestrzeni powietrznej i ustawi¢ opcje Wk./WYL. alarmu
dla tej kategorii. Przedziat czasowy jest ustawiony powyzej dla wszystkich przestrzeni
powietrznych wybranych jako Wkt..

CLASS B, CTA wi./wyt.

CLASS C, TMA wi./wyt.

TO WERS, CONTROL ZONES wt./wyt.
RESTRICTED AREAS wi./wyt.

MOA AND OTH ER SUA wt./wyt.

14.3.6 Dziennik zdarzen

Strona Dziennika zdarzen zawiera informacje na temat zdarzen, takich jak wiaczenie,
wyfaczenie, utracenie ustalenia pozycji GPS, itd. Dla kazdego zdarzenia podane sg Nazwa
zdarzenia oraz Czas i data. W celu wybrania strony Dziennika zdarzen:

> 'MENU’ 1 sek. + ,USTAWIENIA SYSTEMOWE” + ‘ENT’ + “USTAWIENIA ALARMOW”
+ 'ENT’ + "DZIENNIK ZDARZEN...” + ‘ENT’

14.3.7 Wyczysc¢ dziennik zdarzen

Funkcja ta czysci pamiec¢ Dziennika zdarzen i tworzy nowy dziennik:

> 'MENU’ 1 sek. + ,USTAWIENIA SYSTEMOWE” + ‘ENT’ + “USTAWIENIA ALARMOW”
+ 'ENT’ + "WYCZYSC DZIENNIK ZDARZEN" + ‘ENT’

Po nacisnigciu ‘ENT’ zostanie wyswietlone okno: nacisna¢ ‘ENT’, aby potwierdzi¢ usunigcie (lub
‘ESC’, aby przerwac funkcje). Komunikat “ZAKONCZONE" potwierdzi wykonanie funkcji.

14.4 USTAWIENIA SZLAKU
Szlak jest rzeczywistym przebytym kursem, ktéry Geopilot 2 moze wyswietli¢ jako szereg
potaczonych kropek. Przedziat czasowy moze by¢ ustawiony przez pilota.

> ‘MENU’ 1 sek. + ,USTAWIENIA SYSTEMOWE” + ‘ENT’ + “"USTAWIENIA SZLAKU” +
‘ENT’

14.4.1 Wyswietlanie szlaku
Wiaczona funkcja wyswietlania szlaku bedzie wyswietlac historie szlaku na mapie. Wys$wietlane
beda wszystkie dane szlaku zapisane w pamieci. Domy$Inym ustawieniem jest Wyt.

> ‘MENU’ 1 sek. + ,USTAWIENIA SYSTEMOWE" + ‘ENT’ + "USTAWIENIA SZLAKU"” +
‘ENT’ + * WYSWIETLANIE SZLAKU” + 'ENT’

14.4.2 Linia szlaku

Opcja ta definiuje sposdb wyswietlania linii szlaku: ciggta lub kreskowana.

14.4.3 Szerokos$¢ szlaku
Opcja ta definiuje szerokos$¢ linii reprezentujacej szlak.

14.4.4 Kolor szlaku

Opcja ta definiuje kolor linii reprezentujacej szlak.

14.4.5 Krok zapisu szlaku

Geopilot 2 zapisuje wiele tysiecy danych o punktach w celu wyswietlenia wzoru ruchu
samolotu (Szlak). Po wielu tysigcach punktéw, najstarsze s usuwane wraz z kazdym nowy
ustaleniem pozycji. Nastepujace opcje umozliwiajg najlepsze wykorzystanie pamieci szlakdw
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dla specyficznego sposobu latania.

> ‘MENU’ 1 sek. + ,USTAWIENIA SYSTEMOWE" + ‘ENT’ + "USTAWIENIA SZLAKU” +
‘ENT’ + "KROK ZAPISU SZLAKU” + ‘ENT’

Odlegtos¢ - zapisuje ustalenie pozycji po przebyciu okreslonej odlegtosci.

Czas - zapisuje ustalenie pozycji po uptywie okreslonego czasu: 5 sek., 30 sek., 1 min.

Auto - opcja ta zapewnia optymalne wykorzystanie pamieci, bowiem program okresla kiedy
zapisa¢ ustalenie pozycji na podstawie prostych lub krzywych $ciezek lotu.

Domys$Iinym ustawieniem jest Auto.

14.4.6 Usun szlak

Funkcja ta usuwa cata historig szlaku i rozpoczyna nowy.

> ‘MENU’ 1 sek. + ,USTAWIENIA SYSTEMOWE" + 'ENT’ + "USTAWIENIA SZLAKU” +
‘ENT’ + "USUN SZLAK” + ‘ENT’

Po nacisnigciu ‘ENT’ zostanie wy$wietlone okno: nacisng¢ ‘ENT’, aby potwierdzi¢ usuniecie lub
‘ESC’, aby przerwac funkcje. Komunikat "“ZAKONCZONE" potwierdzi wykonanie funkcji.

14.4.7 Pozostala pamieé
Pozostata pamiec¢ szlaku wyswietlana jest na stronie menu USTAWIENIA SZLAKU. Wyswietlana
liczba bedzie punktami czasem lub odlegtoscig w zaleznos$ci od wyboru kroku zapisu.

14.5 USTAWIENIA JEDNOSTEK
To podmenu zawiera rézne opcje, ktore definiujg sposéb wyswietlania jednostek miary w
Geopilot 2.

> ‘MENU’ 1 sek. + ,USTAWIENIA SYSTEMOWE” + ‘ENT" + "USTAWIENIA JEDNOSTEK”
+ ‘ENT’

14.5.1 Jednostka odlegtosci

> 'MENU’ 1 sek. + ,USTAWIENIA SYSTEMOWE" + ‘ENT’ + "USTAWIENIA JEDNOSTEK"
+ 'ENT’ + "ODLEGLOSC” + 'ENT’

Jednostki odlegtosci mogg by¢ wyswietlane w milach ladowych (SM), milach morskich (NM)
lub kilometrach (KM). DomysInym ustawieniem jest NM.

14.5.2 Jednostki predkosci

> 'MENU’ 1 sek. + ,USTAWIENIA SYSTEMOWE” + 'ENT’ + "USTAWIENIA JEDNOSTEK"
+ 'ENT’ + "PREDKOSC” + ‘ENT’

Jednostki predkosci moga by¢ wyswietlane w milach na godzine (MPH), weztach (KTS) lub
kilometrach na godzine (KMH). Domysinym ustawieniem sg Wezty.

14.5.3 Jednostka wysokosci

> 'MENU’ 1 sek. + ,USTAWIENIA SYSTEMOWE" + 'ENT’ + "USTAWIENIA JEDNOSTEK"
+ 'ENT’ + "WYSOKOSC” + ‘ENT’

Jednostki wysoko$ci moga by¢ wyswietlane w stopach (ft), metrach (m) lub poziomach lotu
(FL). Domys$inym ustawieniem sg Stopy. Istnieje mozliwo$¢ wyswietlania ujemnej wysokosci.

Uwaga: moze to wystepowac na skutek niedoktadnosci silnika obliczen pionowych GPS. Nalezy
zachowac ostroznos¢; nie nalezy polegac na wskazaniach wysokosci GPS.

14.5.4 Jednostka giebokosci
> 'MENU’ 1 sek. + ,USTAWIENIA SYSTEMOWE” + ‘ENT’ + “USTAWIENIA JEDNOSTEK”
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+ ‘ENT’ + “GLEBOKOSC” + ‘ENT’

Jednostki gtebokosci moga by¢ wyswietlane w stopach (ft), sazniach (fm) lub metrach (m).
Domys$inym ustawieniem sg Stopy.

14.5.5 Jednostka paliwa

Jednostki paliwa uzywane sg w kalkulatorze zuzycia paliwa.

>*MENU’ 1 sek. + ,USTAWIENIA SYSTEMOWE” + ‘ENT’ + "USTAWIENIA JEDNOSTEK"
+ 'ENT’ + “"PALIWO” + ‘ENT’

Istnieje mozliwo$¢ wybrania galonéw (GAL), litréw (LIT), kilograméw (KG), funtéw (LB) lub
galondw brytyjskich (BGAL). Domysinym ustawieniem sg galony.

14.5.6 Predkos¢ pionowa

> 'MENU’ 1 sek. + ,USTAWIENIA SYSTEMOWE" + 'ENT’ + "USTAWIENIA JEDNOSTEK"
+ 'ENT’ + "PREDKOSC PIONOWA” + ‘ENT’

Predko$¢ pionowa uzywana jest w obliczeniach nawigacji pionowej. Warto$¢ ta moze byc¢

wyswietlana w stopach na minute (FT/MIN), metrach na sekunde (M/S) lub stopniach (DEG).
Domys$inym ustawieniem sg stopy na minute.

14.5.7 Temperatura

>*MENU’ 1 sek. + ,USTAWIENIA SYSTEMOWE” + ‘ENT’ + "USTAWIENIA JEDNOSTEK”
+ ‘ENT’ + "TEMPERATURA"” + ‘ENT’

Temperatura uzywana jest w obliczeniach wiatru. Wartos$¢ ta moze by¢ wyswietlana w stopniach
Fahrenheita (F) lub Celsjusza (C). Domys$inym ustawieniem sg stopnie Celsjusza.

14.5.8 Odniesienie p6tnocne

> 'MENU’ 1 sek. + ,USTAWIENIA SYSTEMOWE" + 'ENT’ + "USTAWIENIA JEDNOSTEK"
+ '‘ENT’ + "ODNIESIENIE POLNOCNE” + ‘ENT’

Odniesienie pétnocne dla oblicze mozna pokazac jako Geograficzna lub Magnetyczna (Pétnoc
magnetyczna wykorzystuje magnetyczna regulacje dla lokalnej deklinacji magnetycznej).
Odniesienie pdtnocne dla obliczen wiatru lub informacji o drogach startowych jest zawsze
magnetyczne. Wszystkie pozostate obliczenia kursu, namiaru i szlaku sg oparte na odniesieniu
wybranym przez uzytkownika. DomysInym ustawieniem jest Magnetyczna.

14.5.9 Uklad wspoirzednych

> 'MENU’ 1 sek. + ,USTAWIENIA SYSTEMOWE" + 'ENT’ + "USTAWIENIA JEDNOSTEK"
+ 'ENT’ + "UKLAD WSPOLRZEDNYCH” + ‘ENT+ '

Opcja ta pozwala wybra¢ ukfad wspoétrzednych szerokosci i dtugosci geograficznej pomiedzy:
DDD MM SS (stopnie, minuty, sekundy)

DDD MM.mm (stopnie minuty - dwa miejsca dziesietne)

DDD MM.mmm (stopnie minuty - trzy miejsca dziesigetne)

UTM, OSGB

Domys$Iinym ustawieniem jest DDD MM.mm.

14.6 USTAWIENIA DATY I CZASU

Funkcje te sterujg sposobem wyswietlania czasu i daty przez Geopilot 2.

> 'MENU’ 1 sek. + ,USTAWIENIA SYSTEMOWE” + ‘ENT’ + “USTAWIENIA DATY I
CZASU” + ‘ENT’

67



14.6.1 Format czasu

> 'MENU’ 1 sek. + ,USTAWIENIA SYSTEMOWE” + ‘ENT" + “USTAWIENIA DATY I
CZASU” + ‘ENT’ + "FORMAT CZASU” + 'ENT’

Za pomoca kursora wybrac¢ pozadane ustawienie i nacisna¢ ‘ENT". Czas moze by¢ wyswietlany
jako 24/UTC (uniwersalny), 12 godzin lub 24 godzin czasu lokalnego. Domys$Inym ustawieniem
jest 24/UTC. W przypadku wyboru wyswietlania czasu lokalnego, nalezy przej$¢ do nastepnego
kroku.

14.6.2 Roznica czasu lokalnego
W przypadku wyboru czasu lokalnego powyzej, nalezy wprowadzi¢ przesuniecie od czasu UTC.
Prawidtowa réznica czasu musi by¢ wprowadzona w celu obliczenia czasu lokalnego.

> 'MENU’ 1 sek. + ,USTAWIENIA SYSTEMOWE"” + 'ENT’ + “USTAWIENIA DATY I
CZASU” + ‘ENT’ + "ROZNICA CZASU LOKALNEGO” + ‘ENT’

Po nacisnieciu ‘ENT’ zostanie wyswietlone okno: za pomoca kursora wybrac¢ réznice pomiedzy
czasem lokalnym a UTC do najblizszych 30 minut. Nacisng¢ ‘ENT’, aby aktywowac.

Uwaga

Jezeli réznica czasu dla danego obszaru jest nieznana, naleZzy wéwczas uzyskac ustalenie pozycji za pomoca

formatu UTC. Wyswietli¢ strone PotoZenie i zapisaé wyswietlany czas. Poréwnacé UTC z czasem lokalnym i
zapisac roznice. Wprowadzi¢ te réznice jako godziny i minuty do najblizszej pétgodziny, uzywajac wartosci
ujemnych na zachodniej pétkuli (na przyktad, réznica w Nowym Jorku wynosi 5 godzin lub 4 godziny w czasie
letnim).

14.6.3 Format daty

> 'MENU’ 1 sek. + ,USTAWIENIA SYSTEMOWE” + ‘ENT’ + “USTAWIENIA DATY I
CZASU” + 'ENT’ + ™ FORMAT DATY” + ‘ENT’

Geopilot 2 wyswietla daty jako MM/DD/YY - miesigc/dzien/rok lub DD/MM/YY - dzief/miesigc/
rok. Domyslnym ustawieniem jest MM/DD/YY.

14.7 USTAWIENIA KOLOROW

> ‘MENU’ 1 sek. + ,USTAWIENIA SYSTEMOWE” + ‘ENT’ + “USTAWIENIA KOLOROW”
+ ‘ENT’

14.7.1 Kolory okna danych

Ustawienie to kontroluje kolor tta okna danych.

> 'MENU’ 1 sek. + ,USTAWIENIA SYSTEMOWE” + ‘ENT’ + “USTAWIENIA KOLOROW”
+ 'ENT’ + "KOLOR OKNA DANYCH"”

Dostepne opcje to Ciemny lub Jasny. Domys$inym ustawieniem jest Ciemny.

14.8 USUN DANE UZYTKOWNIKA

Funkcja ta usuwa wszystkie plany lotu, historie szlaku u punkty uzytkownika.

>'MENU’ 1 sek. + ,USTAWIENIA SYSTEMOWE” + ‘ENT’ + “USUN DANE UZYTKOWNIKA”
+ ‘ENT’

Po nacisnieciu ‘ENT’ zostanie wyswietlone okno; nacisng¢ ‘ENT’, aby potwierdzi¢ usuniecie lub
‘ESC’, aby przerwa¢ funkcje. Komunikat “ZAKONCZONE” potwierdzi wykonanie funkcji.
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14.9 USUN WSZYSTKIE RADIALE
Istnieje mozliwos¢ usuniecia wszystkich zapisanych linii radialu wyswietlanych na mapie za
pomoca tej jednej funkcji.

> 'MENU’ 1 sek. + ,USTAWIENIA SYSTEMOWE” + ‘ENT’ + “USUN WSZYSTKIE
RADIALE” + ‘ENT’

Po nacisnieciu ‘ENT’ zostanie wyswietlone okno; nacisna¢ ‘ENT’, aby potwierdzi¢ usuniecie lub
‘ESC’, aby przerwac funkcje. Komunikat "ZAKONCZONE” potwierdzi wykonanie funkcji.

14.10 USTAWIENIA FABRYCZNE

Funkcja ta przywroci wszystkie ustawienia do wartosci domysinych.

>'MENU’ 1 sek. + ,USTAWIENIA SYSTEMOWE" + ‘ENT’ + "USTAWIENIA FABRYCZNE"
+ ‘ENT’

Po naci$nigciu ‘ENT’ zostanie wyswietlone okno; nacisna¢ ‘ENT’, aby potwierdzi¢ lub ‘ESC’, aby
przerwac funkcje. Komunikat *ZAKONCZONE” potwierdzi wykonanie funkcji.
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15 WYMAGANIA ROBOCZE

Geopilot 2 musi by¢ podtaczony do zrddta zasilania 10-35 V DC, natomiast antena wymaga
wyraznej widocznosci nieba.

1= GND (Black)
4= TXA (Yellow)
3= BXA (BiancoWhive

YELLOW - TXA 1= DIFE I (Red)
WHITE = RXA
RED DIFF IN
BLALK SND Male Plug Jack 2.3mm diameter
Fig. 15 - Ztgcze 1/0
Uwaga

Przewdd zakoriczony przewodami drutowymi dostepny jest jako czes¢ opcjonalna. Szczegétowe informacje
odstepne sq w lokalnym biurze C-MAP.

15.1 MONTAZ I USTAWIENIE ANTENY DODATKOWE]

Antena wyposazona jest w a 5-metrowy przewdd ze zlaczem SMB. Antena zostata
zaprojektowana do zastosowania wewnatrz samolotu i moze by¢ tymczasowo zamocowana
na tablicy wskaznikdw samolotu za pomoca tasmy rzepdéw. Antena musi mie¢ wyrazng
widoczno$¢ na niebo w celu odbierania sygnatow satelitarnych. GPS stosuje sygnaty “linii
widzenia” do lokalizowania i $ledzenia satelitow. Jezeli sygnaty sg zaktécane przez geste
obiekty, takie jak aluminium, stal lub nawet twardy 16d, wowczas Geopilot 2 nie bedzie
dziatat prawidtowo. Sygnaty moga by¢ rowniez blokowane przez podgrzewane szyby przednie
(widkno szklane, pleksiglas lub inne plastiki nie sq przezroczyste dla sygnatéw GPS). Antene
mozna zamocowac na dogodnej powierzchni, ktéra zapewnia wyrazng widocznos$¢ nieba. W
przypadku stwierdzenia, ze Geopilot 2 nie lokalizuje i $ledzi satelitow szybko i stale, nalezy
wowczas przesungé antene. Przesuniecie anteny nawet o kilkanascie centymetréw czesto
zapewnia lepsza widoczno$¢ nieba.

15.2 MOCOWANIE GEOPILOT 2

Geopilot 2 mocuje sie za pomoca przyssawki, ktéra jest czescig zestawu. Wystarczy po prostu
przymocowac Geopilot 2 do przyssawki i lekko docisng¢ do przedniej szyby. Przed docisnieciem
mozna lekko nawilzy¢ podstawe przyssawki.

Uwaga

Mocowanie w postaci przyssawki moze by¢ nieodpowiednie dla niektérych samolotéw. Nalezy upewnié sie, ze

Geopilot 2 nie zastania gtdwnych przyrzaddw lub pola widzenia
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15.3 WYMIARY
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Fig. 15.3 - Wymiary

15.4 WYKRYWANIE I USUWANIE PROBLEMOW
Ponizej podano krotki przewodnik, ktéry ma na celu wspomoc uzytkownika w wykrywaniu i
usuwaniu probleméw, ktére moga wystapi¢ podczas uzywania Geopilot 2.

15.4.1 Zasilanie

Brak zasilania — Ztacza zasilania sg luzne lub nie sprzegniete catkowicie. Upewni¢ sie, ze
wszystkie ztacza zasilania sg zabezpieczone. Upewnié sie, ze zasilanie dziata prawidtowo.
Sprawdzi¢ bezpiecznik znajdujacy sie na koncu wtyczki. (W celu otwarcia, odkreci¢ srodkowaq,
$rube na koncu ztaczki.)

15.4.2 Ustalenie pozycji GPS
Ustalanie pozycji nie zmienia sie — Sygnat z jednej lub wiecej satelitow zostat utracony.
Wyswietlane informacje o pozycji sq ostatnie z dostepnych.

Ustalanie pozycji znacznie sie ré6zni — Na doktadno$¢ GPS wptywa kilka zmiennych, z
ktérych geometryczna jakos$¢ ustalenia pozycji jest najbardziej powszechna. Zatem,
okreslona doktadnos¢ 15 metrédw RMS w 2D jest statystyczna, wzgledna i zaktada brak
Wybidrczej Dostepnosci, ktéra zostata przerwana w kwietniu 2000 roku.

Geopilot 2 nie uzyskuje ustalen pozycji — Jezeli Geopilot 2 uzywa wewnetrznego
odbiornika GPS, nalezy przejs¢ do ekranu statusu GPS:

>'MENU’ 1 sek. + "STRONA GPS” + ‘ENT’

Sprawdzi¢ liczbe uzywanych satelitow. Jezeli zero, sprawdzi¢, czy antena posiada wyrazng
widocznos¢ nieba i czy potaczenia zostaty prawidtowo wykonane. Jezeli uzywanych jest mniej niz
cztery satelity, wowczas odbiornik GPS moze mie¢ trudnosci z ustaleniem pozycji. Sprobowac
zmiany potozenia anteny. Ustalenie pozycji GPS wymaga minimum trzech satelitdw, a staba
jakos$¢ sygnatu w jednym lub wigcej satelitéw moze uniemozliwi¢ ustalenie pozycji. Sprawdzi¢
ustawienia uzytkownika, czy Zrddto ustalenia pozycji jest ustawione jako wewnetrzny GPS:

> ‘MENU’ 1 sek. + ~USTAWIENIA SYSTEMOWE” + ‘ENT’ + ,USTAWIENIA USTALENIA
POZYCJI” + ‘ENT’ + “ZRODLO USTALENIA POZYCJI” + ‘ENT’' + "WEWNETRZNY GPS”
+ ‘ENT’

Jezeli Geopilot 2 uzywa zewnetrznego odbiornika GPS, przejé¢ do ekranu funkcji Ustalenia
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pozycji:

> ‘MENU’ 1 sek. + ,USTAWIENIA SYSTEMOWE"” + ‘ENT” + ,USTAWIENIA USTALENIA
POZYCII” + ‘ENT’

Sprawdzi¢, czy Zrédio ustalenia pozycji zostalo prawidiowo podane (Zewnetrzne NMEA)
wedtug wskazan w rozdziale poswieconym Ustawieniom systemowym (patrz Rozdziat 14) oraz
czy Szybko$¢ transmisji zostata prawidtowo ustawiona dla odbiornika GPS (Geopilot 2 wymaga
szybkosci transmisji 9600). Sprawdzi¢ potaczenia przewodéw do przesytania danych.

Urzadzenie zewnetrzne nie odpowiada — Port danych nie zostat wigczony lub nie wysyta
komunikatéw w prawidtowym formacie. Odnie$¢ sie do instrukcji obstugi urzadzenia
zewnetrznego w celu okreslenia prawidtowego formatu komunikatéw. Sprawdzi¢ menu
Ustawien instalacji i dokona¢ odpowiednich zmian. Geopilot 2 moze nie by¢ prawidtowo
podtaczony do urzgdzenia zewnetrznego. Sprawdzi¢ wszystkie potgczenia.

Funkcje nawigacji nie dziataja — Dane pdl nawigacyjnych sg puste az do ustalenia pozycji
GPS; Ustalenie pozycji zajmuje okoto kilku minut. Ponadto, Plan lotu musi by¢ aktywny w
celu wyswietlania wartosci dla informacji nawigacyjnych (takich jak Btad zejscia z kursu).
Samolot musi przemieszcza¢ sie z predkoscia co najmniej 2 weztdw, aby wyswietlac
informacje o predkosci (takie jak predko$¢ wzgledem ziemi). Aktywowac Plan lotu i/lub
zwiekszy¢ predkosé.

Wahania danych pozycyjnych i nawigacyjnych — Niewielkie wahania danych
nawigacyjnych zwigzanych z pozycja oraz predkoscig sg normalne.

15.4.3 Kiedy nic nie skutkuje

Powyzsza lista powinna umozliwi¢ rozwigzanie wiekszosci problemdéw z uzytkowaniem.
Odtaczenie Geopilot 2 z zasilania na chwile moze réwniez rozwigza¢ problem. W przeciwnym
razie, nalezy sprobowac przywrdcenia ustawien fabrycznych Geopilot 2:

> ‘MENU’ 1 sek. + ,USTAWIENIA SYSTEMOWE” + ‘ENT’ + "USTAWIENIA FABRYCZNE”
+ ‘ENT’

Jezeli problem nadal nie ustepuje, nalezy sprobowac wyczysci¢ pamiec urzadzenia. Czyszczenie
pamieci RAM mozna wykonaé wytacznie po wykorzystaniu wszystkich innych mozliwosci.
Zastosowanie funkcji Czyszczenia pamigci RAM spowoduje usunigcie wszystkich zapisanych
informacji uzytkownika, Geopilot 2 zostanie przywrécony do ustawien fabrycznych. Istnieje
mozliwos¢ zapisania Znakow, Historii szlaku i Tras na karte pamieci CF (karty CF nabywane sg
dodatkowo u sprzedawcy). W celu wykonania Czyszczenia RAM patrz pkt 15.5.1.

15.4.4 Obstuga klienta

Jezeli usuniecie probleméw eksploatacyjnych jest niemozliwe, nalezy wéwczas skontaktowaé
sie z PPH Promaco Sp. z 0.0., 00-194 Warszawa, tel. 022 635 19 13, info@propmaco.pl podajac
wersje oprogramowania oraz informacje kartograficzne dostepne na stronie O...

>'MENU’ 1 sek. + "0..." + 'ENT’
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Jezeli istnieje konieczno$¢ zwrotu Geopilot 2 do naprawy, nalezy woéwczas uzyskaé numer
upowaznienia do zwrotu (RA) z C-MAP Aviation przed wystaniem urzadzenia. Do Geopilot 2
nalezy dotaczy¢ opsi problemu, numer RA oraz nazwisko i adres. Jezeli adres zwrotny jest inny,
nalezy réwniez do dotaczy¢. Wszystkie przesytki nalezy zwracac z uiszczong optatg pocztowa.
Zwazywszy, ze nie odpowiadamy za przesytane paczki, zalecamy wykupienie ubezpieczenia
oraz opcji $ledzenia przesyiki.

15.5 TEST SYSTEMU

Jezeli Geopilot 2 zostat podtaczony i skonfigurowany zgodnie z instrukcjami, a nadal wystepuja
problemy, woéwczas czyszczenie pamieci RAM przywrdci system do fabrycznych ustawien
domysinych. Za pomocaq tej funkcji, wielokrotnie udato sie usuna¢ btedy i przywrécié petnag
funkcjonalnos$¢ Geopilot 2. Funkcje RAM CLEAR znalez¢ mozna w menu Testu systemu.

Uwaga

Dodatkowe testy w menu Testéw systemu przeznaczone sq do testéw fabrycznych. Nieprawidtowosci wykryte

za pomocg tych menu niekonieczne sq rzeczywistymi wynikami, bowiem ustawienia i urzadzenia fabryczne sq
czesto uzywane podczas tych testow.

15.5.1 Menu RAM

Upewnic¢ sie, ze Geopilot 2 jest wylaczony. Podczas naciskania i przytrzymywania innego
dowolnego klawisza, wtgczy¢ Geopilot 2. Na wySwietlaczu pojawi sie nowe menu. Za pomoca,
kursora wybra¢ menu RAM i nacisna¢ ‘ENT’, aby wybrac Test RAM lub Wyczy$¢é RAM.

¢ Testuj RAM

‘ENT’ na Testuj RAM w celu sprawdzenia integralno$ci RAM. Jezeli zostanie wyswietlony
komunikat “BLAD”, oznacza to, ze pamie¢ RAM jest fizycznie uszkodzona.

* Wyczys¢ RAM

‘ENT’ na Wyczys$¢ RAM, aby wiaczy¢, ponownie nacisngé ‘ENT’, aby potwierdzi¢ (w przeciwnym
razie, nacisng¢ ‘ESC’, aby przerwac funkcje). Operacja ta usunie wszystkie Znaki, Plany lotu,
zapisane Szlaki i miejsca przeznaczenia. Ponadto, wszystkie wybrane opcje menu (format
wprowadzania danych, wybidrcze wyswietlanie, itp.) zostang przywrdécone do domysinych
ustawien.

15.5.2 Menu kart
W celu sprawdzenia karty SD oraz jej ztacza.
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* Test karty SD

W celu przetestowania karty SD. Istniejg nastepujace mozliwe sytuacje:

1. Jezeli w gniezdzie znajduje sie karta SD i wystepuje wadliwe dziatanie, wyswietlane sg
woéwczas nazwa strefy karty SD oraz komunikat “OK".

2. Jezeli w gniezdzie znajduje sie karta SD, ale jest uszkodzona, wyswietlane sa wowczas
nazwa strefy karty SD oraz komunikat “Wadliwa”.

3. W przypadku braku karty SD w gniezdzie, wyswietlany jest wéwczas komunikat “brak
karty”.

4. Jezeli w gniezdzie znajduje sie karta SD uzytkownika, wyswietlany jest woéwczas komunikat
“KARTA UZYTKOWNIKA”".

e Zlacze C-CARD

Wskazuje wadliwe dziatanie ztacza. Funkcja ta jest uzywana tylko w produkcji.

15.5.3 Porty szeregowe
W przypadku probleméw z odbiorem danych z urzadzenia ustalajgcego potozenie, wéwczas
test ten powinien pomdc w okresleniu problemu.

e Zmiana parametréow

Do zmiany parametréw ztacza szeregowego. Menu te pozwala wybra¢ port (zrédto sygnatu)
pomiedzy UARTO lub UART1, szybkos$¢ transmisji pomiedzy 4800 lub 9600, bity danych
(dtugos$¢ stowa) pomiedzy 7 a 8, parzysto$¢ pomiedzy Parzysta, Nieparzysta lub Brak, bity
stopu pomiedzy 1 lub 2, biegunowos¢ pomiedzy “+” lub “-”. Domysine ustawienia: Port =
UART1, szybkos$¢ transmisji = 4800, bity danych = 8, parzysto$¢ = Brak, bity stopu = 1,
biegunowos¢ = +.

 Wyswietlanie danych wejsciowych

Aby komputer nawigacyjny dziatat jak terminal i wyswietlat wejéciowe dane doktadnie tak, jak
sg odbierane. Jezeli dane wyswietlane na ekranie sg nierozpoznawalne, woéwczas parametry
wejséciowe zostaty nieprawidtowo wybrane dla danego odbiornika, na przyktad, NMEA-0182
zamiast NMEA-0183. W podreczniku odbiornika sprawdzi¢, czy format ztacza zostat wybrany.
Jezeli ekran jest pusty, wowczas potaczenie jest przerwane i zadne dane nie sg odbierane.
Klawiszem ‘+’ zatrzymac (lub wznowi¢ po zatrzymaniu) wyswietlanie danych, ‘ENT’, aby
wyswietli¢ dane w trybie szesnastkowym lub ASCII (normalne lub mate) i ‘ESC’, aby wyjsc.
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ZALACZNIK A - TERMINOLOGIA

W rozdziale tym wyjasniono terminy, ktére moga by¢ niezrozumiate dla uzytkownika.

ALMANAC - Dane na temat ogdlnego potozenia i stanu wszystkich satelitow w konstelacji
GPS. Moga by¢ zgromadzone z dowolnej dostepnej satelity w ciagu 15 minut.

ALT - WYSOKOSC - Wysoko$¢ ponad srednim poziomem morza. Wysokos$¢ gestosciowa i
wysokos$¢ obliczona przez odbiornik GPS moze sie réznic na skutek dostepnosci wybidrczej.

ARINC 424 - format bazy danych Jeppesen‘a.

ARTCC - CENTRUM KONTROLI RUCHU DROG LOTNICZYCH

ATIS - AUTOMATYCZNA INFORMACJIA LOTNISKOWA - Nagrane informacje o pogodzie oraz
innych warunkach na lotnisku, aktualizowane okresowo w przypadku zmiany warunkow.

AUTO ZOOM (tryb) — Tryb Auto Zoom uzywany jest do wyswietlania ustalenia pozycji i miejsca
przeznaczenia (cel) zawsze widocznych na mapie. Mapa jest automatycznie przewijana i
powiekszana lub pomniejszana w celu zapewnienia najlepszej widocznosci ustalenia pozycji
i miejsca przeznaczenia razem na ekranie. Kursor jest ukryty w tym trybie.

AUTOMATYCZNE PRZELACZANIE - Plan lotu automatycznie przetacza sie z jednego etapu
do nastepnego po osiagnieciu punktu trasy.

AWOS - AUTOMATYCZNA STACJA METEOROLOGICZNA

AZYMUT - Namiar zmierzony w kierunku ruchu wskazéwek zegara od geograficznej lub
magnetycznej potnocy.

BAZADANYCH - Zbiérdanych portéwlotniczych, latarnibezkierunkowych, ogélnokierunkowych,
skrzyzowan i punktow uzytkownika.

BAZA DANYCH LOTNISK - Szereg plikow pozycji portéw lotniczych (opisanych w poblizu
geograficznego $rodka portu lotniczego i zdefiniowanych jako ICAQ), z drogami startowymi,
czestotliwos$ciami (z sektorami) oraz ustug. Na podstawie

BRG - NAMIAR - Poziomy kierunek miejsca przeznaczenia lub punktu trasy zmierzony
wzgledem geograficznej lub magnetycznej pétnocy.

CDI - WSKAZNIK ZEJSCIA Z KURSU - graficzne przedstawienie btedu zejscia z kursu (XTE)
pokazujace odlegtos$¢ na lewo lub prawo od kursu. Ikona samolotu wskazuje kierunek ruchu
do lub od zamierzonego szlaku.

CECHY NATURALNE - Dowolne cechy topograficzne uformowane na skutek proceséw
naturalnych linie brzegowe, rzezba terenu, lodowce, ...

CECHY SZTUCZNE - Dowolne cechy topograficzne stworzone przez cztowieka, takie jak
tereny zabudowane, budynki, drogi, ...

COG - KURS WZGLEDEM ZIEMI - rzeczywisty kierunek podazanej Sciezki wzgledem ziemi.

CTAF - WSPOLNA CZESTOTLIWOSC INFORMACJII O RUCHU - Moze by¢ Unicom, Multicom lub
czestotliwos¢ wiezy.

DANE EPHEMERIS - Dane potozenia satelity, ktdre gromadzone sg od satelity po pierwszej
lokalizacji i aktualizowane okresowo podczas $ledzenia satelity. Pozostajg biezace do 2
godzin.

DGPS - ROZNICOWY GPS - Zapewnia wiekszg doktadno$é pozycjonowania anizeli standardowy
GPS.

Dt. - DLUGOSC GEOGRAFICZNA - Odlegto$é na wschéd lub zachéd od potudnika zerowego
(0°), ktory przecina Greenwich w Anglii. Zakres wynosi od 0° do 180°E, na wschdd od 0° i
0°-180°W, na zachdd od 0°.

DME - Urzadzenie do pomiaru odlegtosci

DOMYSLNE - Warto$¢ lub ustawienie automatycznie wybierane przez Geopilot 2.

DWUSIECZNA - Prosta, ktdra dzieli kat na dwie réwne czesci.

ETA - PRZEWIDYWANY CZAS PRZYBYCIA - Przewidywany czas przybycia do miejsca
przeznaczenia na podstawie aktualnej predkosci oraz odlegtosci do miejsca przeznaczenia.

ETAP PL - Linia taczaca dwa punkty w planie lotu.

ETE - PRZEWIDYWANY CZAS W TRASIE - Przewidywany czas potrzebny do osiagniecia miejsca
przeznaczenia oparty na aktualnej predkosci oraz odlegtosci do miejsca przeznaczenia.

FSS - STACJE USLUG LOTNICZYCH - Odprawy pilotéw w trasie.

GPS - GLOBALNY SYSTEM POZYCJONOWANIA - Satelitarny system nawigacyjny obstugiwany
przez Departament Obrony U.S.A.. Dziata 24 godziny na dobe, 365 dni w roku w wszystkich
warunkach pogodowych.

GQ - JAKOSC GEOMETRYCZNA - Miara geometrii satelitow stosowana do triangulacji pozycji.
Niskie GQ jest niedoktadne i generuje ostrzezenie GQ. Dane nawigacyjne powinny by¢
uzywane z ostroznosci, gdy wystepuje ostrzezenie GQ.
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GS - PREDKOSC WZGLEDEM ZIEMI - Moze rézni¢ sie od predkoéci lotu, bowiem wptywaja na
nig wiatry.

HDG - KURS - Kierunek, w ktoérym zwrécony jest samolot, definiowany przez kat od
geograficznej lub magnetycznej pétnocy.

HDOP - POZIOME ROZMYCIE DOKLADNOSCI - Wskaznik dokfadnosci ustalenia pozycji. Im
nizsza warto$¢ HOP, tym wyzsza doktadnos¢ pozycji.

IDENTYFIKATOR - Skrdcona nazwa przypisana do portu lotniczego lub pomocy nawigacyjnej.
Identyfikator moze by¢ potaczeniem liter i cyfr, od dtugosci do 5 znakdw.

IKONA - Symbol pokazany na wyswietlaczu, reprezentujacy Punkt trasy.

INT - SKRZYZOWANIE - Punkt definiowany przez potaczenie kurséw lub radiali pomiedzy
dwoma lub wiecej pomocami nawigacyjnymi. Skrzyzowanie w trasie i terminali sg czescig
bazy danych Geopilot 2.

IZOBATY - Linie faczace punkty o identycznej gtebokosci wody.

KARTA CF UZYTKOWNIKA - Geopilot 2 wykorzystuje opcjonalne karty pamieci CF
uzytkownika do zapisywania danych uzytkownika: jest to dogodny $rodek do przechowywania
i wyszukiwania informacji.

KAT MASKI - Wzniesienie (wysoko$¢ ponad horyzontem, zmierzona w stopniach), ponizej
ktérego Geopilot 2 nie bedzie wyszukiwat satelitdw. Kat maski stosowany w Geopilot 2 jest
zmienny, zaczyna sie od 8°, a w niektérych warunkach moze spas¢ nawet do 0°.

KOLO WIELKIE - Odlegto$¢ zmierzona wzdtuz zakrzywionej powierzchni ziemi. Na dtuzszych
odlegtosciach, odlegtos¢ Kota Wielkiego jest bardziej doktadna anizeli odlegtos$¢ loksodromy
zmierzona na mapie Mekatora.

KONSTELACIJA - Satelity w Globalnym Systemie Pozycjonowania (GPS). Umieszczone na
szes$ciu ptaszczyznach orbitalnych w przyblizeniu 11,000 NM nad ziemig.

KT - WEZEL - Jeden wezet jest jednostka predkosci rownej jednej mili morskiej na godzine.

KURS - Zaplanowana linia podrézy: linia pomiedzy pozycja poczatkowa a miejscem
przeznaczenia.

KURSOR (tryb) - W trybie Kursora, ekran kontrolowany jest ruchem kursora. W trybie tym,
linia pola danych znajduje sie pod oknem Danych, dostarczajac wspdtrzedne szerokosci i
diugosci geograficznej pozycji kursora. Jezeli ustalenie pozycji zostato obliczone, wéwczas
odlegto$¢ oraz namiar zostang réwniez podane przy pozycji kursora. Istnieje réwniez
mozliwos$¢ przewijania mapy, tak ze ustalenie pozycji nie bedzie wyswietlane na ekranie. W
takim przypadku, mozna wiaczy¢ tryb Powrotu, aby szybko wyswietli¢ potozenie.

LATARNIA KIERUNKOWA - Obracajaca sie latarnia lotniskowa (biata lub biato - zielona).

LOKSODROMA - Staly, rzeczywisty kurs pomiedzy punktem poczatkowym w koncowym.

LORAN - tancuchy Loran’a sg grupamistacjinadawczych, ktére wykorzystujg zsynchronizowane
transmisje impulséw radiowych.

M - METR - Miara odlegto$ci metrycznej rowna 39.37 cali.

MIN. - MINUTA - Jednostka miary réwna 1/60 jednego stopnia kota.

MORA - Minimalna Wysoko$¢ Poza Trasga - dostarcza minimalne wysokoéci przewyzszenia
terenu oraz przeszkdd w zakresie okreslonym przez linie szerokoéci i dlugosci geograficznej.
Warto$ci MORA przewyzszajg caly teren i przeszkody o 1,000’ w obszarach, gdzie najwyzszy
teren i przeszkody wynosza 5,000’ $redniego poziomu morza lub mniej. Wartosci MORA
przewyzszajq caty teren i przeszkody o 2,000° w obszarach, gdzie najwyzszy teren i
przeszkody wynoszg 5,000’ Sredniego poziomu morza lub wiecej.

NDB - LATARNIA BEZKIERUNKOWA - Pomoc nawigacyjna o niskiej/$redniej czestotliwosci,
ktéra wysyta sygnaty bezkierunkowe, ktér moga by¢ wykorzystane w nawigacji.

NIEBEZPIECZNE OBSZARY - Obszary, w ktorych wymagana jest szczegdlna ostroznosc
zeglarza z powodu naturalnych lub stworzonych przez cztowieka niebezpieczenstw, badz
ograniczen i przepiséw zeglarskich. Ponadto, specjalny symbol (!) umieszczony jest
wewnatrz konturu, wybierajac opcje W' lub ‘Kontur. Ma to réwniez zastosowanie do
kategorii: OBIEKT RYBACKI, FARMA MORSKA/KULTURA, TEREN CWICZEN WOJSKOWYCH,
OBSZAR ZASTRZEZONY, LADOWISKO HYDROPLANOW. Jezeli obszar ten jest niewielki,
woéwczas identyfikowany jest tylko granica.

NM - MILA MORSKA - Miara odlegtosci rowna 6,076 stop lub 1.15 mil ladowych. Réwniez
réwna jednej minucie szerokosci geograficznej.

NMEA - STOWARZYSZENIE PRODUCENTOW ELEKTRONIKI MORSKIE]J - Profesjonalna
organizacja, ktére definiuje i utrzymuje standardowy format szeregowy wykorzystywany
w urzadzeniach nawigacji elektronicznej i ztaczach komputerowych. Format NMEA zostat
zastosowany w czesciach przemystu lotniczego.

ODBIORNIK - Elektroniczne podzespoty Geopilot 2, ktére odbierajg sygnaty satelitarne.

OKNO DANYCH - Okno danych jest panelem informacyjnym przedstawiajacym dostosowane
pole danych. Uktad tych pdl zalezy od trybu ekranu.
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OSGB - ZAKLAD KARTOGRAFICZNY WIELKIEJ BRYTANII - Uktad wspoétrzednych opisujacych
tylko Wielka Brytanie. Zazwyczaj stosowany z podstawa odniesienia GBR36, ktdra réwniez
opisuje tylko Wielka Brytanie. Nie mozna stosowac tego uktadu wspdtrzednych w innej
czesci Swiata. .

PALIWO - PREDKOSC SPALANIA w konfiguracji podrézy.

PL - PLAN LOTU - Planowany kurs podrdzy, zawierajacy od jednego do dwudziestu pieciu
etapow, kazdy z poczatkiem i miejscem przeznaczenia.

PLIK - Zbiér informacji (tego samego typu) zapisany na karcie pamieci CF uzytkownika.
Kazdy plik musi posiada¢ niepowtarzalng nazwe, najlepiej opisujaca jego zawartos¢. Nazwy
plikéw sg przechowywane w katalogu na kazdej karcie CF uzytkownika.

POBIERANIE - Wystepuje, kiedy Geopilot 2 lokalizuje sygnat i gromadzi dane z satelity.

PODSTAWA ODNIESIENIA - Metoda przypisywania wspotrzednych pozycji do miejsc w
Swiecie rzeczywistym oparta na elipsoidalnym modelu ziemi i podlegajaca innym zatozeniom
naukowym, identyfikowana niepowtarzalng nazwa, taka jak WGS84 lub NAD27.

POWROT (tryb) - Tryb Powrotu (zwany takze powiekszeniem ekranu) uzywany jest do
utrzymywania widocznej ustalonej pozycji. Mapa jest przewijana i rysowana automatycznie
wraz z przesuwaniem sie pozycji. Kursor jest ukryty w tym trybie, a ponadto linia pozycji nie
jest wyswietlana na dole okna Danych.

POZYCIJA - Potozenie osiggane w czasie rzeczywistym i wyrazane we wspodtrzednych. Czasem
zwana ustaleniem pozycji. Takze potozenie punktu trasy uzyskiwane z mapy lub innego
zrodia.

POLNOC MAGNETYCZNA - Biegun wedrujacy, gdzie zbiegaja sie linie magnetyczne ziemi.
Potnocny biegun magnetyczny znajduje sie w odlegtosci od geograficznej pétnocy w 76.1°N
100°W.

GEOGRAFICZNA POLNOC - Péinoc geograficzna znajdujaca sie na biegunie pétnocnym
ziemi.

PRZESUNIECIE - Odlegtos¢ od pozadanego kursu.

PUNKT TRASY - Dowolny punkt, bedacy celem nawigacji. Sekwencja punktéw tworzy plan
lotu.

PUNKT UZYTKOWNIKA - Miejsce na mapie identyfikowane jego wspétrzednymi oraz
wyswietlane na ekranie jako symbol odniesienia.

PUNKTY ORIENTACYJNE - Wystajacy obiekt, taki jak pomnik, budynek, silos, wieza czy
maszt na ziemi uzywany do okreslenia potozenia lub kierunku.

RMS - SREDNIA KWADRATOWA -Miara btedu: pierwiastek kwadratowy s$rednich bteddw
pozycji do kwadratu.

RTCM - RADIOTECHNICZNA KOMISJA MORSKA - Format danych stworzony przez
Radiotechniczng Komisje Morska (Komisja Specjalny 104) do nadawania korekcji réznicowych
GPS.

RUCHOMA MAPA - Ruchoma mapa jest domysinym stanem programu. Tryb ten przestawia
ekran Ruchomej mapy oraz Okno danych.

SA - DOSTEPNOSC WYBIORCZA - Degradacja transmisji danych GPS przez SPS (cywilny
GPS), Rzad U.S.A. zaprzestat uzywania SA w kwietniu 2000 roku.

SM - MILA LADOWA - Miara odlegtosci réwna 5,280 stép lub 0.87 mili morskiej.

SOG - PREDKOSC WZGLEDEM ZIEMI - Obliczenie predkosci ruchu wzgledem ziemi.

SPS - STANDARDOWY SYSTEM POZYCJONOWANIA - Sygnat cywilny nadawany przez satelity
GPS.

SQ - JAKOSC SYGNALU - Wskazanie stosunku sygnatu do szumu kazdego uzywanego
sygnatu satelitarnego. Zakres od 00 (najnizszy) do 99 (najwyzszy). Skala sity sygnatu oraz
prawdopodobieﬁstwo utraty sygnatu.

STOPIEN - 1/360 okregu. Na Wielkim Kole, 1° = 60 min.

SYMULACJA - Umozliwia uzywanie Geopilot 2 bez ustalenia pozycji GPS.

SZER. - SZEROKOSC GEOGRAFICZNA - Odlegtos¢ na poinoc lub potudnie od réwnika,
mierzona w tuku przy réwniku, bedacym 0° i biegunach, bedacych 90°.

SZLAKI I TRASY - Zalecany i ustalone trasy dla statkdw na morzu, tacznie ze schematami
podziatu ruchu oraz trasami glqbokowodnyml

SCIEZKA ZEJSCIA - Pozadana éciezka zejécia dla nawigacji pionowej.

TCA - OBSZAR KONTROLI TERMINALU - Przestrzen powietrzna Klasy B.

TPA - WYSOKOSC KOEA RUCHU - Wysokos¢ wymagana przy wejéciu do kota ruchu.

SZLAK- Historia ruchu wzgledem ziemi.

TRYB AUTOMATYCZNY - Tryb pracy, ktéry wykorzystuje 2D lub 3D, w zaleznosci od liczby
dostepnych satelitow (preferowany 3D; szerokosc¢, dtugosé i wysokosc).

TTG - POZOSTALY CZAS - Przewidywany czas potrzebny do osiggniecia miejsca przeznaczenia
na podstawie aktualnej predkosci oraz odlegtosci do miejsca przeznaczenia.
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TWR - CZESTOTLIWOSC WIEZY - Czestotliwos¢ radiowa do kontaktu z wieza,

UNICOM - CZESTOTLIWOSC UNICOM - Stosowana do ogodlnych ostrzezen o ruchu. Dostarcza
informacje lotniskowe dla niekontrolowanych portéw lotniczych.

UTC - OBOWIAZUJACY CZAS SWIATOWY - Aktualny czas na potudniku zerowym. Nazwy
sknocone to UT lub UTC. Réwniez znany jako czas $redni (Z).

UTM - Uktad wspotrzednych Merkatora — Uktad siatki metrycznej stosowany w wiekszosci
duzej i $redniej skali ladowych mapach topograficznych.

VDOP - (Pionowe Rozmycie Doktadnosci)

VNAV - Nawigacja pionowa - Aktualna $ciezka zejscia samolotu do koncowego miejsca
przeznaczenia. Zapewnia informacje o punkcie zej$cia, wysokosci oraz predkosci.

VORTAC - System nawigacyjny, ktéry taczy latarnie ogodlnokierunkowa, odlegto$ciomierz
radarowy oraz system nawigacyjny TACAN jednym miejscu.

WAAS - Zarzad Lotnictwa Cywilnego (FAA) we wspdtpracy z innymi organizacjami DOT i
DOD rozszerza GPS/SPS za pomocg systemu réznicowego dalekiego zasiegu (WAAS). WAAS
dostarcza sygnat w przestrzeni do odbiornikéw kompatybilnych z WAAS, aby zapewnic
precyzyjna nawigacje w trasie. Po uzyskaniu poczatkowych mozliwosci eksploatacyjnych,
WAAS bedzie stopniowo doskonalony, aby poszerzy¢ jego zasieg, zwiekszy¢ precyzje i
nadmiarowo$¢ sygnatowa i zmniejszy¢ ograniczenia eksploatacyjne.

WGS84 - Swiatowy uktad wspoétrzednych geodezyjnych lub podstawa odniesienia opracowana
przez Agencje Kartograficzng Departamentu Obrony (DMA).

WSPOLRZEDNE - Szerokoé¢ i dtugoéé geograficzna, ktéra odpowiada okreélonemu punktowi
na powierzchni ziemi.

WZNIESIENIE - Wysoko$¢ nad poziomem morza (MSL). Zazwyczaj odnosi sie do wzniesienie
pola portu lotniczego. Takze odnosi sie do wysokosci satelity nad horyzontem.

XTE - Btad zejscia z kursu - Prostopadta odlegto$¢ pomiedzy obecng pozycjg a linig kursu,
podana jako odlegto$¢ na prawo lub lewo od kursu w kierunku miejsca przeznaczenia.
Wyswietlana w NAV jako XTE lub na CDI jako odchylenie.

ZNAK - Punkty odniesienia zwigzane z pozycja kursora.

ZOOM IN - Pokazuje wiecej szczegotow na mniejszym obszarze.

ZOOM OUT - Pokazuje mniej szczegotow na wiekszym obszarze.

ZALACZNIK B - PODSTAWA ODNIESIENIA MAPY

Podstawa odniesienia mapy jest matematycznym opisem ziemi lub czesci ziemi opartym
na elipsoidzie lub tuku elipsoidy, ktory mozliwie najblizej reprezentuje opisywany obszar.
Ponadto, podstawa odniesienia jest wysrodkowana w okreslonym potozeniu (poczatek
podstawy odniesienia). Podstawa odniesienia moze opisywac niewielki obszar ziemi, taki jak
Kalifornia lub Islandia, catq ziemie, tak jak WGS84, w zaleznosci od tego, jaka elipsoida lub
tuk elipsoidalny zostat wybrany. Poniewaz podstawy odniesienia wykorzystuje rézne elipsoidy
lub poczatki, zatem wspoétrzedne szerokosci i dtugosci geograficznej tej samej pozycji moga
sie rézni¢ w zaleznosci od podstawy odniesienia. R6znica moze by¢ niewielka lub znaczna i
wptywa na pozorng doktadnos$¢ informacji pozycyjnej podawanej przez odbiornik GPS. GPS (i
wszystkie karty Geopilot 2) wykorzystujg podstawe odniesienia WGS84, ktdra jest modelem
ziemi mozliwie najblizszym usrednieniem planety jako catosci. Informacje o podstawie
odniesienia mapy zazwyczaj podane s w legendzie. Jezeli podstawa odniesienia nie jest
WGS84, oznacza to, ze wspotrzedne pozycji okreslone przez Geopilot 2 mogga rézni¢ sie od
wspotrzednych podanych na mapie papierowej.

ZALACZNIK C - KODY ICAO

Baza danych portéw lotniczych w Geopilot 2 zostata pobrana z systemu identyfikatorow ICAO
(Miedzynarodowa Organizacja Lotnictwa Cywilnego). W przeciwienstwie do identyfikatoréw
IATA (Miedzynarodowe Zrzeszenie Przewoznikéow Powietrznych) widzianych na mapach
i etykietach bagazowych, kody ICAO minimalizuja mozliwo$¢ wystapienia podwdjnych
identyfikatoréow i umozliwiajg pilotom identyfikacje regionu lotniska oraz pobliskie wieksze
miasto. Kody ICAO dla portéw miedzynarodowych sktadajq sie z dwuznakowego identyfikatora
dla regionu, jednego znaku, ktéry identyfikuje ogdiny obszar lotniska, a nastepnie jednego
znaku dla portu lotniczego.

Na przyktad, kod ICAO dla Melbourne w Australii to YMML (kod IATA to MEL). Cate Stany Wiktoria
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oraz Tasmania znajduja sie w regionie YM, a porty miedzynarodowe w obszarze Melbourne
rozpoczynaja sie na litere “M”. Zatem, Miedzynarodowy Port Lotniczy w Melbourne posiada kod
YMML, a pobliski port lotniczy Moorabbin posiada kod YMMB. W Ameryce Pdinocnej, region
obejmujacy Los Angeles zaczyna sie na litere “K”, a identyfikatorem Miedzynarodowego Portu
Lotniczego L.A. jest "KLAX". Merrill Field w Anchorage, Alaska, zaczyna sie kodem regionu PA,
a jego identyfikator to PAMR.

Kody ICAO dla setek mniejszych portéw lotniczych na catym $wiecie, ktérych nazwa zawiera
cyfry nie sq poprzedzane prefiksem regionu. Na przyktad, port lotniczy Barrie Executive Airport
w Barrie w prowincji Ontario w Kanadzie posiada kod NA3.

Na kolejnych stronach zawarto mapy i tabele kodéw ICAO. Kontynentalna map U.S.A. zawiera
dwuznakowe kody, ktoére identyfikujg U.S.A. (“K”) oraz ten obszar (kolejny numer). Mapa
Swiata przedstawia tylko kody regionéw. Kody ICAO w tabeli sg kodami dwuznakowymi; jak
“K2" i podobne kody ICAO dla U.S.A., kody te identyfikuja region (pierwszy znak) oraz obszar
geograficzny w tym regionie (drugi znak). Dla utatwienia, obszar geograficzny lub najblizsze
panstwo zostato podane w nawiasie. Uwaga, te regiony oraz panstwa zostaty podane wytaczenie
w celu utatwienia lokalizacji i niekoniecznie oznaczajg posiadanie przez wskazane panstwo.
Wszystkie obszary zostaly podane wedtug opisu przez standardowy format ARINC 424. Lista
Swiatowych koddéw ICAO jest rowniez dostepna w publikacji Miedzynarodowej Organizacji
Lotnictwa Cywilnego, numer dokumentu 7910/70.

Dziat Sprzedazy Dokumentéw - Miedzynarodowa Organizacja Lotnictwa Cywilnego
1000 Sherbrooke Street West, Suite 400 - Montreal, Quebec, Canada
H3A 2R2 Tel.: 1 (514) 285-8219.

I
— World Geographical Codes |-

Rys. C - Kody ICAO dla obszarow zawartych w bazie danych
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- U.8 Region Codes

Rys. Ca - Kody ICAO dla obszaréw pod kontynentalnych

ICAO

Nazwy kodow

Al Antarctica (Aus/NZ)

BG Al Antarktyka (Aus/NZ)
BG Grenlandia

BI Islandia

CF Wyspy Miquelon/Wyspy St Pierre (Kanada)
CcY Kanada

DA Algieria

DB Benin

DF Burkina Faso

DG Akra/Ghana

DI Wybrzeze Kosci Stoniowej
DN Nigeria

DR Niamey/Niger

DT Tunezja

DX Togo

EB Belgia

ED Niemcy

EE Estonia

EF Finlandia

EG Shanwick/Wielka Brytania
EH Holandia

EI Irlandia

EK Dania/Wyspy Owcze

EL Luxemburg

EN Norwegia

EP Polska

ES Szwecja

ET Niemcy

FA Bophuthatswana/Ciskei/Johannesburg/Namibia/Republika Potudniowej

Southwest Afryka/Transkei/Venda

Afryki/



Nazwy kodow

FB Botswana

FC Brazzaville/Kongo

FD Skazi i

FE Republika Srodkowoafrykanska

FG Gwinea Rownikowa

FH Acension/St Helena

FI Mauritius

FJ Brytyjskie Terytorium Oceanu Indyjskiego/Archipelag Czagos

FIC Kamerun

FL Zambia

FM Antananarywa/Cormors/Madagaskar/Wyspy Mayotte/Reunion

FN Angola

FO Gabon |

FP Wyspy Swietego Tomasza i Ksigzeca

FQ Mozambik

FS Seszele

FT Czad/N’'Djameno

FV Zimbabwe

FW Malawi

FX Lesotho

FzZ Zair

F1 Antarktyka (Afr.)

GA Mali

GB Gambia

GC Wyspy Kanaryjskie

GE Melilla

GF Sierra Leone

GG Gwinea Bissau

GL Liberia/Roberts

GM Ad Dachla i Laayoune/Maroko

GO Dakar/Senegal

GQ Mauretania

GU Republika Gwinei

GV Wyspy Zielonego Przyladka

HA Etiopia

HB Burundi

HC Somalia

HE Egipt

HF Dzibuti

HK Kenia/Nairobi

HL Libia

HR Ruanda

HS Sudan

HT Tanzania

HU Uganda

K1 Stany Zjednoczone Ameryki; Idaho, Montana, Oregon, Waszyngton, Wyoming

K2 Stany Zjednoczone Ameryki; Arizona, Kalifornia, Kolorado, Nevada, Nowy Meksyk,
Utah

K3 Stany Zjednoczone Ameryki; Iowa, Kansas, Minnesota, Missouri, Nebraska,
Pétnocna Dakota, Potudniowa Dakota

K4 Stany Zjednoczone Ameryki; Obszar Kontroli Oceanicznej w Houston, Arkansas,
Luizjana, Oklahoma, Teksas

K5 Stany Zjednoczone Ameryki; Illinois, Indiana, Kentucky, Michigan, Ohio, Wisconsin

K6 Stany Zjednoczone Ameryki; Obszar Kontroli Oceanicznej w Nowym Jorku,
Connecticut, Delaware, Dystrykt Kolumbii, Maine, Maryland, Massachusetts, New
Hampshire, New Jersey, Nowy Jork, Pensylwania, Rhode Island, Vermont, Wirginia,
Wirginia Zachodnia

K7 Stany Zjednoczone Ameryki; Obszar Kontroli Oceanicznej w Miami, Alabama,
Floryda, Georgia, Mississipi, Karolina Pétnocna, Karolina Potudniowa, Tennessee

LA Albania
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Nazwy kodow

LB Butgaria

LC Cypr/Republika Pétnocnego Cypru
LE Hiszpania

LF Francja

LG Grecja

LH Wegry

LI Wiochy

LK Republika Czeska

LL Izrael/Jerusalem

LM Malta

LO Austria

LP Azory/Wyspa Madeira/Portugalia
LQ Bosnia i Hercegowina

LR Rumunia

LS Szwajcaria

LT Turcja

LX Gibraltar

LY Jugostawia

LZ Stowacja

MB Wyspy Caicos/Wyspy Turks
MD Dominikana

MG Gwatemala

MH Honduras

MK Jamajka

MM Meksyk

MN Nikaragua

MP Panama

MR Kostaryka

MS El Salvador

MT Haiti

MU Kuba

MW Kajmany

MY Bahamy

Mz Belize

NC Wyspy Cooka

NF Fidzi/Tonga

NG Kiribati/Tuvalu (Potudniowy Pacyfik)
NI Niue (Potudniowy Pacyfik)
NL Wyspy Futuna/Wyspy Wallis
NS Samoa Amerykanskia/Samoa Zachodnia
NT Polinezja Francuska/Wyspy Towarzystwa/Wyspy Tuamotu
NV Vanuatu

NwW Nowa Kaledonia

Nz Nowa Zelandia

OA Afganistan

OB Bahrajn

OE Jedda/Arabia Saudyjska

oI Iran

(o)) Jordania

OK Kuwejt

oL Liban

OoM Zjednoczone Emiraty Arabskie
o]0] Oman

oP Pakistan

OR Irak

oS Syria

oT Katar

P Oakland

PA Alaska

PC Kiribati



Nazwy kodow

PG Guam/Wyspy Mariany

PH Hawaii

PJ Johnston

PK Wyspy Marshalla

PL Kiribati

PM Midway

PT Wyspy Karoliny/Mikronezja/Palau

PW Wyspa Wake

QY Republika Jemenu

RC Tajwan

RJ Japonia

RK Korea

RO Japonia

RP Filipiny

SA Argentyna

SB Brazylia

SC Chile/Wyspa Wielkanocna

SE Ekwador

SF Falklandy

SG Paragwaj

SK Kolumbia/San Andres

SL Boliwia

SM Surinam

SO Gujana Francuska

SP Peru

SuU Urugwaj

SV Wenezeula

Sy Gujana

S1 Antarktyka (Argentyna, Chile)

TA Antigua

TB Barbados

TD Dominika

TF Gwadelupa/Martynika

TG Grenada

TI Wyspy Dziewicze

TJ Portoryko

TK St Kitts/Wyspa Nevis

TL St Lucia

TN Aruba/Antyle Holenderskie

TQ Anguilla

TR Wyspa Montserrat

TT Tobago/Trinidad

TU Brytyjskie Wyspy Dziewicze

TV St Vincent

X Bermudy

UA Kazahstan/Kirgistan/Zwigzek Socjalistycznych Republik Radzieckich
uB Azerbejdzan/Zwigzek Socjalistycznych Republik Radzieckich

UE Rosja/Zwigzek Socjalistycznych Republik Radzieckich

UG Armenia/Georgia/Zwigzek Socjalistycznych Republik Radzieckich
UH Rosja/Zwigzek Socjalistycznych Republik Radzieckich

(1)} Rosja/Zwigzek Socjalistycznych Republik Radzieckich

UK Motdawia/Ukraina/Zwigzek Socjalistycznych Republik Radzieckich
UL Rosja/Zwigzek Socjalistycznych Republik Radzieckich

UM Biatorus$/totwa/Litwa/Rosja/Zwigzek Socjalistycznych Republik Radzieckich
UN Rosja/Zwigzek Socjalistycznych Republik Radzieckich

uo Rosja/Zwigzek Socjalistycznych Republik Radzieckich

UR Kazahstan/Rosja/Zwiazek Socjalistycznych Republik Radzieckich
us Rosja/Zwigzek Socjalistycznych Republik Radzieckich

uT Kazahstan/Tadzykistan/Turkmenistan/Zwigzek Socjalistycznych Republik

Radzieckich/Uzbekistan
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Nazwy kodow

uu Rosja/Zwiazek Socjalistycznych Republik Radzieckich
uw Rosja/Zwiazek Socjalistycznych Republik Radzieckich
VA Indie

vC Sri Lanka

VD Kambodza

VE Indie

VG Bangladesz

VH Hong Kong

VI Indie

VL Laos

VM Macau

VN Nepal

\"[e] Indie

vQ Bhutan

VR Malediwy

vT Tajlandia

vv Wietnam

vy Birma

WA Indonezja

WB Brunei/Malezja

WI Indonezja

WM Malezja

WP Indonezja

WR Indonezja

WS Singapur

YB Australia

YD Australia

YG Wyspy Salomona

YM Australia

YN Nauru (Potudniowy Ocean Spokojny)
YP Australia

YS Australia

YY Papua/Nowa Gwinea

ZB Chiny, Republika Ludowa
ZG Chiny, Republika Ludowa
ZH Chiny, Republika Ludowa
ZK Korea, Demokratyczna Republika Ludowa
ZL Chiny, Republika Ludowa
ZM Mongolia

ZP Chiny, Republika Ludowa
zS Chiny, Republika Ludowa
ZU Chiny, Republika Ludowa
rA') Chiny, Republika Ludowa
zY Chiny, Republika Ludowa

ZALACZNIK D - OPCJE KART C-MAP V.

Geopilot 2 zawiera dane lotnicze (Cykl Jeppesen’a) dla Europy i Afryki oraz teleatlas danych
ziemskich zapisany na karcie pamieci CF. Skala wynosi 1:30.000 wraz z Niemcami; skala
1:500.000 na wschdd. Ponizej podano opcje danych dla Geopilot 2.

KONTYNENTALNE NAVDATA
Baza danych Jeppesen’a ktéra zawiera informacje o portach lotniczych, latarniach
bezkierunkowych, ogélnokierunkowych, skrzyzowaniach oraz przestrzeni powietrznej.

SUBKONTYNENTALNE

Te karty pamieci CF tacza Navdata Jeppesen’a oraz mapy ladowe dla klientéw podrdézujacych
poza Amerykami, aby obja¢ swym zasiegiem caty $wiat.
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AKTUALIZACIE NAVDATA

AvMap dostarcza plik zawierajacy dane lotnicze. Cykl Jeppesen’a wydawany jest co 28 dni.
Pod adresem poczty elektronicznej info@avmap.it mozna uzyskac wiecej informacji na temat
dostepnosci oraz warunkéw ptatnosci.

ZALACZNIK E - PRZESYLANIE DANYCH C-MAP

Dwukierunkowe porty danych przesytaja i odbierajag dane NMEA. Komunikaty NMEA wystane/
odebrane przy 48004N1, zdefiniowane sg w nastepujacy sposob:

APA

APB

BOD

GGA

GLL
GSA

DOP
GSV

HDG
HDM
HDT
HSC
PCMPA

PCMPT

RMA
RMB

RMC
RTE
VHW
VTG
WCvV
WPL
XTE

sentencja autopilota “A” zawiera status flagi ostrzegawczej odbiornika
nawigacyjnego, btad zejscia z kursu, status przybycia do punktu trasy oraz namiar
poczatkowy z pierwszego punktu trasy do docelowego punktu trasy dla aktywnego
etapu nawigacyjnego podrdzy.

komunikat autopilota zawiera powyzsze oraz: kurs do sterowania w kierunku miejsca
przeznaczenia, namiar z aktualnej pozycji do miejsca przeznaczenia (magnetyczny
lub geograficzny).

Poczatek namiaru do miejsca przeznaczenia.

Namiar i odlegto$¢ do punktu trasy.

pozycja GPS, czas, jako$¢ ustalenia pozycji, liczba uzytych satelitdw, wysoko$¢
anteny, HOP (poziome rozmycie doktadnosci), réznicowe informacje odniesienia i
wiek.

szerokos$¢, dtugosé, i czas ustalenia pozycji uzyskany z GPS.

tryb roboczy GPS, satelity uzywane do nawigacji zgtoszone w sentencji $— GGA
oraz

Wartosci (Rozmycie doktadnosci).

Liczba widocznych satelitow, numery satelitdw, wzniesienie, azymut, i wartos¢
stosunku sygnatu do szumu.

kurs, dewiacja i odchylenie.

Kurs magnetyczny.

Kurs geograficzny.

Polecenie sterowania kursu.

wiasna sentencja C-MAP “A” zawiera czas, szeroko$¢/dtugos¢ ustalenia pozycji,
predkos$¢ wzgledem ziemi, kurs wzgledem ziemi. Wiecej informacji uzyskaé¢ mozna
od lokalnego sprzedawcy.

wtasna sentencja C-MAP do przesyftania danych historii szlaku i wszystkich
dodatkowych informacji zwigzanych ze szlakiem. Wiecej informacji uzyska¢ mozna
od lokalnego sprzedawcy.

Zalecane minimalne specyficzne dane Loran-C.

status danych, btad zejscia z kursu, kierunek do sterowania, poczatek, punkt
przeznaczenia, potozenie punktu, namiar do miejsca przeznaczenia i predko$¢ do
miejsca przeznaczenia.

Czas, szeroko$¢, dtugosé, predkosé wzgledem ziemi, kurs wzgledem ziemi i data.
Trasy- Trasy RTE.

Predkos$¢ wzgledem wody i kurs.

Kurs wzgledem ziemi i predkos$¢ wzgledem ziemi.

Predkos¢ zblizania do punktu trasy.

Potozenie punktu trasy.

Btad zejscia z kursu.

Informacje na temat specyfikacji formatu NMEA:

NMEA National Office

P.O. Box 3435

New Bern, NC 28564-3435 (U.S.A.)

Telefon: (252) 638-2626 - Faks: (252) 638-4885
E-mail: nmea@coastalnet.com - http://www.nmea.org
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